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1) Upozornéni

Tato pfirucka obsahuje dulezité informace ohledné bezpecénosti. Pred
zapocetim instalace soucéasti je dulezité abyste si pfecetli veSkeré zde
obsazené informace. Tuto pfirucku si bezpecné uschovejte pro pozdejsi
pouziti. Vzhledem k nebezpecim kterd mohou vyvstat jak pfi instalaci, tak
pfi pouzivani RUN, musi byt k zajisténi maximalni bezpecnosti instalace
provadéna pfi Uplném dodrzeni v soucasnosti platnych zakond,
ustanoveni a pravidel. Tato kapitola poskytuje podrobnosti o obecnych
upozornénich. DalSi konkrétngjSi upozornéni jsou podrobnégji
rozebrana v kapitolach “3.1 Pfedbézné kontroly” a “5 Zkou$ky a uvedeni
do provozu”.

A Podle nejnovéjsi evropské legislativy se automatika dvefi
a vrat fidi ustanovenimi vyjmenovanymi ve smérnici
98/37/CE (Strojni smérnice) a sice konkrétné&ji normami:
EN 13241-1 (harmonizovana norma); EN 12445; EN 12453 a
EN 1635, coz umoznuje prohlaseni o shodé stroje se strojni
smérnici.

Pro blizsi informace a navody pro analyzu rizik a ohledné toho jak navrhovat
Technickou dokumentaci navstivte “www.niceforyou.com”. Tato pfirucka
byla napséna speciélné pro pouziti kvalifikovanymi montéry. Vyjma
prilozené specifikace “Pokyny a upozornéni pro uzivatele
prevodového motoru RUN®, kterou by mél pracovnik montaze
vynechat, neni zadnou z informaci uvedenych v této pfiru¢ce mozno
povazovat za zajimavou pro koncové uzivatele!

= Jakékoli pouziti nebo provoz RUN které neni v téchto pokynech
vyslovné probirdno je nedovolené. Nespravné pouziti mize zplsobit
Skody a zranéni osob.

* Pred zapocetim instalace musi byt provedena analyza rizik véetné
seznamu nezbytnych bezpeénostnich probiranych v Pfiloze | této Strojni
smérnice, s vyznacenim pfijatych relativnich feSeni. PovSimnéte si
dobfe: Analyza rizik je jednim z dokumentl obsaZenych v “Technické
dokumentaci“ pro tuto automatiku.

» Na zakladé konkrétnich pozadavku aplikace a pfitomnych nebezpeci
provérte, zda jsou k sestaveni automatiky pro RUN potfebné néjaké
dodate¢né nastroje. Je tfeba uvazit nasledujici rizika: néraz,
rozdrceni, stfih, vle€eni, atd., jakoZz i dalSi vSeobecna nebezpedi.

« Z4dné soucasti neupravuijte, pokud takovy Ukon neni popsan v této
pfirucce. Zakroky tohoto druhu pravdépodobné povedou k zavadam.
NICE se zfikd veSkeré zodpovédnosti za Skody zpusobené
upravenymi vyrobky.

» P¥i instalaci a pouziti zajistéte, aby do Fidici jednotky ani do dalSich
otevienych zafizeni nepronikla pevna télesa nebo kapaliny. Bude-li to
nezbytné, kontaktujte oddéleni sluzeb pro zékazniky fy NICE; pouZiti
RUN za téchto podminek muZze byt nebezpecné.

» Systém automatiky se nesmi pouzivat dokud nebyl uveden do
provozu dle popisu v kapitole 5 “Zkousky a uvedeni do provozu®“.

» Obalové materidly RUN museji byt zlikvidovany v souladu s mistnimi
predpisy.

= Nastane-li zavada kterou nelze vyresit pouzitim informaci poskytnutych v této
pfirucce, kontaktujte oddéleni sluzeb pro zakazniky fy NICE.

= V pfipadé, Ze vypnou néjaké automatické vypinace nebo se prepali pojistky,
pokuste se zjistit a odstranit souvisejici zavadu.

» Pred pfistupem ke svorkam uvnitf krytu RUN odpojte vSechny silové
napajeci obvody. Nelze-li vypinaci zafizeni rozpoznat, pfipevnéte
nasledujici napis: “UPOZORNENI: PROBIHAJICi UDRZBARSKE
PRACE”.

Pokyny a upozornéni pro montaz

Zvlastni upozornéni ohledné vhodného pouziti tohoto vyrobku s ohledem

na“Strojni smérnici“ 98/37CE (ex 89/392/CEE):
= Tento vyrobek je uvadén na trh jako “strojni soucast” a je tudiz vyroben
tak, aby byl zakomponovéan do stroje nebo sestaven spolu s jinymi stroji
tak, aby tvofil “stroj“ ve smyslu smérnice 98/37/EC, a to vylu¢né
v kombinaci s jinymi sou¢astmi a zplsobem popsanym v této pfirucéce
pokynu. Jak je uvedeno ve smérnici 98/37/EC, pouziti tohoto vyrobku
neni dovoleno, dokud jej vyrobce stroje v némz je tento vyrobek
namontovan neur¢i a neprohlési za vyhovujici smérnici 98/37/EC.

Zvlastni upozornéni ohledné vhodného pouziti tohoto vyrobku s ohledem
na “Nizkonapétovou“ smérnici 73/23/EEC a nasledné novelizace
93/68/CEE:

« Je-li pouzivan v konfiguracich navrzenych v této pfiru¢ce pokynu a
v kombinaci s dopliiky z katalogu vyrobkt Nice S.p.a., pak je tento
produkt v souladu s opatfenimi ustanovenymi “Nizkonapétovou”
smérnici. Neni-li vyrobek pouzivan ve stanovenych konfiguracich
nebo je-li pouzivan s jinymi vyrobky které k tomu nebyly uréeny, pak
nelze zarucit splnéni pozadavkul; pouZiti vyrobku je za téchto
podminek zakazano dokud pracovnici montaZze neprovéfi shodu
s pozadavky uréenymi smérnici.

vlastni upozornéni ohledné vhodného pouziti tohoto vyrobku s ohledem
na Smérnici “Elektromagnetické kompatibility* 89/336/EEC a
nasledné novelizace 92/31/EEC a 93/68/EEC:
= Tento vyrobek proSel zkouskami ohledné elektromagnetické kompatibility
vtéch nejnepfiznivéjSich  provoznich  podminkach v konfiguraci
predloZzené vtéto pfirucce a vkombinaci s vyrobky pfitomnymi
v katalogu vyrobk( Nice S.p.A. PFi pouziti v konfiguracich nebo ve
spojeni s vyrobky jaké nebyly ureny, nemusi byt elektromagneticka
kompatibilita zaru¢ena. Pouziti vyrobku je za téchto podminek
zakézano dokud pracovnici montaze neprovéfi shodu s pozadavky
uréenymi smeérnici.
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2) Popis a aplikace vyrobku
4 )

RUN je fada samosvornych elektromechanickych pfevodovych motord seznam s kompatibilitou, a to na www.niceforyou.com.

pouzivanych pro automatiku posuvnych vrat. Jsou vybaveny RUN je vybaven konektorem pro jednotky dalkového programovani pro
elektronickou fidici jednotkou a konektorem typu “SM* pro radiové umoznéni kompletni a rychlé spréavy instalace, udrzby, feSenf jakychkoli
fidici pfijimace (volitelné). Elektricka pfipojeni k vnéjsim zafizenim jsou  zavad; rovnéz se podivejte na kapitolu 7.8.1 "Jednotka dalkového
usnadnéna diky pouziti systému “BlueBUS”, ktery umozriuje programovani". RUN je elektricky oviadany, v pfipadé vypadku proudu
pfipojeni nékolika zafizeni pomoci pouhych 2 vodi¢a. Seznam Ize zatizeni odpojit pomoci specialniho klice tak, aby byl umoznén
zafizeni kompatibilnich pro pfipojeni k BlueBUS pro Run je uveden ~ manualni pohyb vrat.

v kapitole 7.3.1 "BlueBUS"; rovnéz je dostupny aktualizovany

Tabulka 1: srovnani hlavnich charakteristik pfevodovych motord RUN

Typ prevodového motoru RUN1800 RUN1800P RUN2500 RUN2500P
Typ koncového spinace elektromechanicky indukéni bezdotykovy elektromechanicky indukéni bezdotykovy
Maximalni délka kidla 15m 18m
Maximalni hmotnost kidla 1800kg 2500kg
Spickové zatizeni 50Nm 63Nm
Motor Jednofazovy asynchronni, maximum 700W Jednoféazovy asynchronni, maximum 1100W
Poznamka: 1Kg = 9,81N napfiklad: 1390N = 142 Kg
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2.1) Provozni omezeni

Kapitola 8 “Technicke charakteristiky” poskytuje jediné tdaje potfebné  podtu cykli/hodinu a naslednych cyklt byt vzaty v Gvahu ddaje
k uréeni zda jsou produkty fady RUN vhodné pro zamyS$lenou aplikaci. yvedené v tabulkach?2 a 3.

Strukturni charakteristiky RUN jej €ini vhodnym pro pouziti u

posuvnych kfidel v souladu s omezenimi uvedenymi v tabulkach 2, 3

ad4.

Efektivni vhodnost RUN k automatizaci posuvnych vrat zavisi na tfeni a
na dalSich faktorech, i pfilezitostnych, jako je pfitomnost ledu ktery by
mohl zabréanit pohybu kFidla. Aby se zajistila vhodnost, je zcela
zasadni zméfit silu potfebnou k pohybu kFidla celym jeho cyklem a
zajistit, aby to bylo méné nez jedna polovina “jmenovitého silového
momentu“ uvedeného v kapitole 8 “Technické charakteristiky” (pro
silu se doporucuje 50% rezerva, protoZe nepfiznivé klimatické
podminky mohou zpusobit vzrist tfeni); navic by mély byt ke zjisténi

Tabulka 2: omezeni v zavislosti na délce kfidla

RUN1800/ RUN1800P RUN2500/ RUN2500P
Délka kridla (m) max. cykld/hodinu max. naslednych cyklt max. cykld/hodinu max. naslednych cyklu
Do 6 55 50
6+9 36 32
9+12 27 24
12 +15 22 20
15+ 18
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Tabulka 3: omezeni v zavislosti na hmotnosti kiidla \

RUN1800/ RUN1800P RUN2500/ RUN2500P

Hmotnost kiidla (kg) Procento cyklt Procento cyklu
Do 500 100%

500 + 900 80

900 + 1200 75

1200 + 1500 60

1500 + 1800 50

2000 =+ 2300

2300 + 2500 -

Délka kfidla umoznuje vypocet maximalniho poctu cykli za hodinu i naslednych cykli, a hmotnost umozfuje vypocet procenta redukce
cykll a maximalnich pfipustnych otacek. Napfiklad pro RUN1800, je-li kfidlo 10 m dlouhé, bude mozné mit 27 cykld/hodinu a 24
naslednych cykld. Nicméné je-li hmotnost kFidla 1300 Kg, je tfeba je snizit na 60%, coz ¢ini 16 cykli/hodinu a 14 naslednych cykld.
Ridici jednotka méa omezujici zafizeni, které brani riziku prehFati na zakladé zatéze motoru a trvani cykld. Toto zaFizeni se spousti pfi
prekro¢eni horni meze. Zafizeni omezujici operace rovnéz méfi teplotu okoli, coZ pocet operaci déle sniZuje je-li teplota zvlasté vysoka.

Odhad “trvanlivosti”, coz je primérna uzitna doba vyrobku, je uveden v kapitole 8 “Technické charakteristiky”. Hodnota je silné ovlivnéna
indexem zavaznosti operace, coz je suma vSech faktorl pfispivajicich k opotfebeni. Pro pofizeni tohoto odhadu je tfeba secist vSechny
indexy v tabulce 4 a vysledek by mél byt pouzit ke kontrole odhadované trvanlivosti v grafu.

Napfiklad: pro RUN1800 u vrat vazicich 1300 Kg a 10 m dlouhych, vybavenych fotoburikami a jinymi prvky souvisejicimi s namahanim
se ziska index zavaznosti 45% (20+15+10). Odhadovana trvanlivost z grafu je rovna 200.000 cyklam.

Uveédomte si, ze odhadovana trvanlivost se pocita na zakladé konstrukénich specifikaci a vysledkd zkouSek provedenych na
prototypech; vzhledem k tomu Ze je to pouze odhad, nepredstavuje zadny typ zaruky na efektivni Zivotnost vyrobku.

Tabulka 4: odhadovana trvanlivost v zavislosti na indexu zavaznosti operace

Index zavaznosti % Chod Trvanlivost v
1800 | 2500 cyklech

Hmotnost kfidla kg
Do 500 5
500 = 900 10
900 =+ 1200 20 500.000
1200 =+ 1500 30 450.000
1500 = 1800 40
1800 + 2200 N 400.000 \
2200 + 2500 - 350.000

300.000
Délka kridla m
Do 6 5 250.000 \
6+9 10 200.000 N
9+12 15 150.000 \\\
12 + 15 25
15+ 18 _ 100.000

50.000

Dalsi prvky souvisejici se zatizenim
(maji byt vzaty do Uvahy je-li pravdépodobnost
vétsi nez 10%)

0

Index zavaznosti %
Teplota okoli v&t&i nez 40°C nebo niz&i nez 0°C °

nebo vihkost V&tsi nez 80% 10
Pfitomnost prachu a pisku 15
Pfitomnost soli 20
Preruseni operace “Foto” 10
Preruseni operace “Stop* 20
Aktivni zabér 10

Celkovy index zavaznosti %:

Poznamka: jestlize index zavaznosti prekro¢i 100%, znamena to, ze podminky jsou mimo mez pfijatelnosti; v tomto pfipadé se doporucuje pouziti
modelu vétsi velikosti.
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2.2) Typicky systém
Obrazek 2 predstavuje typicky systém pro automatizaci posuvnych vrat pomoci RUN.

Klicovy spina¢ 7 Hreben

Pfijima¢ FT210B 8 Majak s vestavénou anténou
Fotoburiky 9 RUN

Vysila¢ FT210B 10 Konzola koncového spinace ,zavieno”
Primarni posuvna hrana 11 Sekundéarni posuvna hrana (volitelnd)
Konzola koncového spinace ,otevieno” 12 Radiovy vysila¢

/

\
-

A Pouzité kabely museji byt vhodné pro dany typ instalace; napfiklad kabel typu HO3VV-F se doporucuje pro vnitini aplikace,

2.3) Seznam kabell
Typicky systém vyobrazeny na obrazku 2 rovnéz podava kabely pozadované pro pfipojeni riznych zafizeni, jejichz Gdaje jsou uvedeny
v tabulce 5.

zatimco HO7RN-F je vhodny pro vnéjsi aplikace.

Tabulka 5: Seznam kabelu

Spojeni Typ kabelu Maximalni pfipustna délka

A: Sitovy privod Kabel €. 1, 3x1,5mm? 30m (poznamka 1)

B: Majék s anténou Kabel ¢. 1, 2x0,5mm? 20m

Stinény kabel €. 1 typu RG58 20m (doporucuje se méné nez 5m)

C: Fotoburky Kabel €. 1, 2x0,5mm? 30m (poznémka 2)

D: Kli¢ovy spina¢ Kabel €. 2, 2x0,5mm? (poznamka 3) 50m

E: Konektor mezi 2 posuvnymi hranami Kabel €. 1, 2x0,5mm? (poznamka 4) 20m

F: Spojeni posuvnych hran Kabel €. 1, 2x0,5mm? (poznamka 5) 30m

Poznamka 1: silovy napéjeci kabel del$i nez 30 m Ize pouzit za predpokladu, Ze méa vétsi rozmér, napt. 3x2,5mm?, a Ze je pobliz
jednotky automatiky zajistén bezpeénostni zemnici systém.

Poznamka 2: Je-li kabel “BLUEBUS” del$i nez 30 m, a to az do 50 m, je tfeba pouzit kabel 2x1mmz.

Poznamka 3: Namisto dvou kabell 2x0,5mm? Ize pouZit jednotlivy kabel 4x0,5mmz.

Poznamka 4: Vsituacich kde je vice nez jedna hrana se ohledné informaci o typu spojeni doporu¢eném vyrobcem obratte na kapitolu “7.3.2
Vstup STOP”.

Poznamka 5: Pro pfipojeni posuvnych hran k posuvnym kfidlim je tfeba pouzit zvlastnich zafizeni umozniujicich pfipojeni i kdyz se

kfidlo pohybuje. )




3) Instalace

Pokyny a upozornéni pro montaz

Alnstalaci RUN musi provadét kvalifikovany personal v souladu s platnou legislativou, normami a predpisy a v souladu

s pokyny danymi v této pfirucce.

(" 3.1) Predb&zné kontroly

Predtim nez budete pokracovat s instalaci RUN:

* Provérte, Zze vSechny materialy jsou ve vyborném stavu,
vhodném k pouziti a v souladu s platnymi normami.

» Zajistéte, aby konstrukce vrat byla pro automatiku vhodna.

= Zajistéte, aby hmotnost a rozméry kfidla spadaly do danych
provoznich mezi uvedenych v kapitole “2.1 Provozni meze”.

* Prekontrolujte, ze sila potfebna k uvedeni kfidla do
pohybu je men$i nez polovina “maximalniho silového
momentu*, a Ze sila potfebna pro udrZzeni tohoto kfidla v pohybu
je méné nez polovina “jmenovitého silového momentu”. Vysledné
hodnoty srovnejte stémi jez jsou uvedeny v Kapitole “8
Technické charakteristiky”. Vyrobce doporucuje 50%-ni rezervu
pro silu, vzhledem k tomu, Ze nepfiznivé klimatické podminky
mohou zpusobit zvySeni tfeni.

= Zajistéte, aby pfi oteviracim nebo zaviracim posuvu kfidel vrat nebyly
zadné body vétsiho tfeni.

 Zajistéte, aby nehrozilo nebezpedi vykolejeni vrat.

- Zajistéte, aby mechanické zarazky byly dostate¢né odolné a aby
nevznikalo riziko deformace ani kdyz bude kfidlo do
mechanické zarazky prudce narazet.

- Zajistéte, aby byla vrata dobre vyvazena: at' uz jsou umisténa
do jakékoli polohy, nesmi se sama pohybovat.

- Zajistéte, aby oblast, v niz je pfevodovy motor upevnén nebyla
ohrozena zaplavenim. Je-li to nezbytné namontujte prevodovy
motor do urcité vySky od zemé.

- Zajistéte, aby oblast instalace umoziiovala uvolnéni pfevodového
motoru a aby bylo bezpe¢né a snadné jej uvolnit.

~N

= Zajistéte, aby montazni polohy rGznych zafizeni byly chranény pied
narazem a aby montazni podklady byly dostate¢né stabilni.

= Soucasti se nesméji ponofovat do vody ani do jinych kapalin.

= Méjte RUN vzdy z dosahu zdroju tepla a otevienych plamend;
kyselého, slaného nebo pfipadné vybusného ovzdusi; to by
mohlo RUN poskodit a zpUsobit poruchy nebo rizikové situace.

= Jsou-li v kiidle nebo v dosahu pohybu vrat pfistupové dvefe, zajistéte,
aby neblokovaly bézny posuv. Je-li to nezbytné, namontujte
vhodny systém vzajemného blokovani.

- Ridici jednotku pfipojujte pouze k elektrické napéjeci siti vybavené
bezpe€nostnim zemnicim systémem.

= Elektricka napajeci sit musi byt chranéna vhodnymi jistici.
vloZeno rozpojovaci zatizeni (vzdalenost mezi kontakty musi byt
pro pfepétovou kategorii lll nejméné 3.5 mm) nebo ekvivalentni
systém, napiiklad zasuvka a pfislusna zastrcka. Jestlize
rozpojovaci zafizeni napajeciho pfivodu neni namontovano
pobliz automatiky, musi mit blokovaci systém proti
nechténému neopravnénému zapojeni.

EE—————_
Y

3.2) Instalace prevodového motoru

Prevodovy motor musi byt pfipevnén piimo k jiz existujici montazni

plode, a to vhodnymi prostfedky, napf. rozpérnymi Srouby. Jinak

musi pracovnik montaze pro pfipevnéni pfevodového motoru:

1. Podle Obrazku 3 vykopat zakladovou jamu vhodnych rozméra.

2. Pfipravit jeden nebo vice obvodu pro elektrické kabely, jak je
znazornéno na obrazku 4.

3. Sestavit 4 svorky na podkladové desce s umisténim jedné
matice pod a jedné na horni ¢ast desky. Matice pod deskou
musi byt pfipevnéna dle na Obrazku 5 tak, aby cast se
zavitem prec¢nivala nad desku maximalné o 40 mm.

4. Vlijte beton a jesté nez zaéne tvrdnout, nastavte podkladni desku
na hodnoty zndzornéné na Obrazku 3. Zajistéte, aby byla
rovnobézna s kiidlem a zcela rovna (Obrazek 6). Pockejte, az
beton zcela zatvrdne.

5. Sejméte horni 4 matice na desce a pak umistéte prevodovy
motor. Zajistéte, aby byl zcela rovnobézny s kfidlem a pak
znovu namontujte a dotahnéte pfilozené ¢&tyfi matice a
podlozky dle znazornéni na Obrazku 7.

Max. 40mm
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f 6. Prevodovy motor uvolnéte dle znazornéni v odstavci “Uvolnéni a

ruéni pohyb” v kapitole “Pokyny a upozornéni pro uzivatele
pfevodového motoru RUN”.

7. Kridlo zcela oteviete a prvni zub ozubené tyCe umistéte na

ozubené kolo. Zajistéte, aby pocatek ozubené tyce
odpovidal zac¢atku kfidla, dle zndzornéni na Obrazku 8. Mezi
ozubenou ty¢i a ozubenym kolem ponechejte vali 1+2 mm a
pak ozubenou ty¢ pomoci vhodnych prostfedkd pfipevnéte ke
kfidlu.

~N

byste zabranili plsobeni vahy kfidla na pFfevodovy
motor, je dulezité, aby byla mezi ozubenou ty¢i a
ozubenym kole¢kem 1+2 mm vlle dle znazornéni na
Obrazku 9.

\,

8. Posurite kiidlem, pouzivaje ozubené kolec¢ko za vztazny bod pro
zajisténi dalSich prvkd ozubené tyce.

. Prebyte¢nou ¢ast ozubené tyce odfiznéte

10. Neékolikrat vrata otevfete a zavrete a ujistéte se, Zze ozubena ty¢ je
s ozubenym koleckem srovnana s maximalni toleranci 5 mm.
Navic provéfte, Ze mezi ozubenym koleckem a ozubenou ty¢i byla
dodrZzena vlle 1+2 mm, a to po celé délce.

11. Pevné dotahnéte dvé upeviiovaci matice prevodového motoru ,
aby byl pevné pfichycen k zemi. Upevriovaci matice zakryjte
prislusnymi ¢epickami dle znazornéni na Obrazku 10.

12. Dle popisu nize pfipevnéte konzolu koncového spinace (pro verze
RUN1800P a RUN2500P, pfipevnéte konzolu dle popisu v odstavci

“3.3 Pfipevnéni konzoly koncového spinace u verzi s indukénim

koncovym spinacem”):

= Nastavte kfidlo ru¢né do oteviené polohy s ponechanim

pfinejmendim 2-3 cm od mechanické zarazky.

» Posurite konzolu podél ozubené ty¢e ve sméru otevirani dokud
se neuplatni koncovy spina¢. Pak konzolu vysurite dopfedu
pfinejmensim o0 2 cm a pfipevnéte ji k ozubené tyci, jak je

znézornéno na obr. 11.

= Ten samy Ukon provedte pro koncovy spina¢ zavirani.
13. PFevodovy motor zajistéte dle popisu v odstavci “Uvolnéni a
ruéni pohyb” v kapitole “Pokyny a upozornéni uzivatelim”.

\.8

3.3) Pfipevnéni konzoly vnitfniho koncového spinace u verzi s indukénim koncovym spinacem

U verzi RB600P a RB1000P, které vyuzivaji indukéni koncovy spinac
musi byt konzola koncového spinace pfipevnéna podle nize
uvedeného popisu.

1. Nastavte kfidlo ru¢né do oteviené polohy s ponechanim nejméné
2-3 cm pro mechanickou zarazku.

2. Posouvejte konzolou podél ozubené ty¢e ve sméru otvirani dokud
se nezhasne odpovidajici LED, jako na obr. 12. Pak konzolu
posurite dopfedu piingimensim o 2 cm a pfipevnéte ji vhodnymi
zavrtnymi Srouby k ozubené tyci.

3. Nastavte kfidlo ruéné do zaviené polohy s ponechanim mezery
pfinejmensim 2-3 cm pro mechanickou zarazku.

4. Posouvejte konzolu podél ozubené tyce v zaviracim sméru dokud
nezhasne pfislusna LED . Pak konzolu vysurite asi o 2cm
dopredu a pfipevnéte ji pfislusnymi zavrtnymi Srouby k ozubené
tyci.

A

Upozornéni: idealni vzdalenost konzoly pro indukéni koncovy
spinac je mezi 3 a 8 mm, jak je znazornéno na obr. 13.

AN

3+8mm
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3.4) Instalace rldznych zafizeni
Jsou-li pozadovéna jina zafizeni, nainstalujte je podle pokynt poskytnutych v pfislusnych navodech. Toto naleznete v odstavci “3.6
Popis elektrickych zapojeni” a zafizeni, ktera Ize k RUN pfipojovat na obrazku 2.

1

3.5) Elektricka zapojeni
A Elektricka zapojeni provadéjte pouze poté co byl pfivod
elektrické energie do systému vypnut.

. Pro pfistup k elektronické fidici jednotce RUN sejméte ochranny
kryt. Je tfeba odebrat postranni Sroub a kryt nadzvednout.

2. Vyjméte gumovou membranu tésnici dva otvory pro provieceni

kabell; do mensiho otvoru vlozte napdjeci kabel a do vétsiho
v§echny ostatni kabely pro rlzna zafizeni, s ponechanim délky o
20+30 cm delsi nez je nezbytné. Pro informace ohledné typl
kabell viz tabulka 5 a ohledné zapojeni Obrazek 2.

3. Ke shromazdéni a spojeni kabelt provlec¢enych vétSim otvorem

pouzijte pfichytku a umistéte ji pod vstupni otvor kabelu. Do
gumové membrany udélejte otvor o néco mensi nez je pramér
kabell prichytkou spojenych a posouvejte membranou podél

4.

5.

6.

7.

kabelG dokud nedorazi k pfichytce. Pak dejte pfichytku zpét
na jeji misto. Pro shromazdéni kabelu které jsou nastaveny
tésné nad membranou umistéte druhou pfichytku.

Na mensSi membrané vyfiznéte diru o néco mensi nez je
pramér silového kabelu a posurite membranu podél kabelu
dokud nezapadne do své misto.

Silovy kabel pfipojte k pfislusné svorce jak je znazornéno na
obrazku 14 a pomoci objimky kabel zajistéte.

Ostatni kabely zapojte podle schéma na Obrazku 16. Pro
usnadnéni tohoto postupu Ize svorky vyjmout.

Kdyz jsou spojeni hotova, zajistéte kabely spojené prichytkami
pojistnymi krouzky kabell. Pfebyteény anténni kabel musi byt
pfichycen k ostatnim kabelim pomoci dalSi pfichytky dle
znazornéni na Obrazku 15.
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ro pfipojeni dvou motoru k protilehlym kidlim, viz odstavec “7.3.5 RUN v rezimu Slave*.
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3.6) Popis elektrickych zapojeni

Nésleduje stru¢ny popis elektrickych zapojeni; pro dalsi informaci si
prosim preététe odstavec “7.3 Pfidavani a odebirani zafizeni.
FLASH: vystup pro jeden nebo dva majaky “LUCYB” nebo
podobného typu se samostatnou zarovkou 12V, 21W.

S.C.A.: Vystup “Indikator oteviené brany”. Lze pfipojit
indikatorové svétlo (24V, max. 4W). Lze jej rovnéz
naprogramovat pro jiné funkce; viz odstavec “7.2.3 Funkce
Urovné dva”.

BLUEBUS: k této svorce Ize pfipojovat kompatibilni zafizeni.

postupl na vstupu. Pro dalsi uzite¢né informace o STOP viz
odstavec “7.3.2 Vstup STOP”.

STEP-BY-STEP: vstup pro zafizeni ktera fidi pohyb Krokovani.
K tomuto vstupu je mozno pfipojit “Spinaci” zafizeni.

OPEN: vstup pro zafizeni ovladajici pouze otviraci pohyb.

K tomuto vstupu je mozno pfipojit “Spinaci” zafizeni.

CLOSE: vstup pro zafizeni fidici pouze zaviraci pohyb.

K tomuto vstupu je mozno pfipojit “Spinaci” zatizeni.

AERIAL: vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace (anténa je
vestavéna v LUCY B).

Pripojuji se paralelné pouzitim pouhych dvou dratd, po nichz se
Sifi jak dodavana elektricka energie, tak komunikacni signaly. Pro
dalsi uzite¢né informace o BlueBUS viz rovnéz odstavec “7.3.1
BlueBUS”.

STOP: vstup pro zafizeni ktera blokuji nebo pfipadné zastavuiji
postupujici operaci. Kontakty jako “Spinaci”, “Rozpinaci” nebo
zafizeni s konstantnim odporem Ize pfipojit pomoci specialnich

4)

Zavérecné kontroly a spusténi

Vyrobci doporuéuji umistit kfidlo pfed zahajenim faze kontroly automatiky a jejiho uvedeni do provozu. To zajisti, Ze kfidlo se bude volné pohybovat
jak pfi otevirani, tak pfi zavirani.

[

\

4.1) Volba sméru

Smér operace otvirani je tfeba zvolit podle polohy prevodového
motoru vagéi kfidlu. Ma-li se kfidlo pfi otvirani pohybovat smérem
doleva, je tfeba posunout pfepinac¢ doleva, jak je znazornéno na
Obrazku 17; pfipadné, ma-li se kfidlo pfi otvirani posouvat
doprava, musi se prepina¢ posunout smérem doprava dle
znazornéni na Obrazku 18.

J
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4 2) Pripojeni elektrického napajeni

A

Pripojeni RUN krozvodné siti musi byt provedeno 3. Ujistéte se, Zze majak pfipojeny kvystupu FLASH a LED
kvalifikovanym a  zkuSenym  personalem  pouzivajicim pfipojena k vystupu “Indikatoru otevienych vrat” jsou zhasnuty.
odpovidajici nastroje, a to za Uplného dodrzovani Jestlize vySe uvedené podminky nejsou spinény, okamzité od fidici

platnych zakond, ustanoveni a norem. jednotky odpojte pfivod proudu a peclivé provérte elektricka spojeni.
Na dalSi informace o nalézani z&vad a jejich rozboru se prosim
Ihned jak bude RUN pfipojen do elektfiny, provéfte nasleduijici: podivejte do Kapitoly “7.6 Reseni problémii”.
1. Ujistéte se, ze LED “BLUEBUS” pravidelné blika, a to asi jednim

bliknutim za sekundu.
2. Ujistéte se, ze LED na fotoburikéach blikaji (jak na vysilaci, tak na

pfijimaci); typ blikani neni dulezity a zavisi také na jinych

faktorech.

-

4.3) Rozpoznani zafizeni )
Po pfipojeni zdroje elekirického proudu se musi fidici jednotka “naucit” zafizeni pfipojena ke vstupiim BLUEBUS a STOP. Pred touto fazi

budou LED L1 a L2 blikat na znameni, Ze je tfeba provést rozpoznani zafizeni.

1. Stisknéte a podrzte tlacitka [A] a [Set]

2. Az diody L1 a L2 zaénou velmi rychle blikat (po cca. 3 s), tladitka uvolnéte

3. Pockejte nékolik sekund nez kontrolni jednotka dokon&i samouceni zafizeni.

4. Kdyz je faze samouceni skonéena, musi LED dioda STOP zustat svitit, zatimco L1 a L2 museji
zhasnout (diody L3 a L4 nakonec za¢nou blikat).

Fazi samouceni pfipojenych zafizeni Ize kdykoli zopakovat, dokonce i po instalaci (napfiklad je-li instalovano nové zafizeni);
pro opakovani samouceni viz odstavec “7.3.6 Samouceni ostatnich zafizeni”.
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4.4) Rozpoznani délky kfidla

otevfeni.
1. Stisknéte a podrzte tladitka [V] a [Set]

Po ulozeni zafizeni se LED L3 a L4 rozblikaji; Fidici jednotka se musi sama naucit délku vrat. BE€hem této faze_se mé
kfidla od koncového spinace zavirani po koncovy spina¢ otevirani. Tohoto méfeni je tfeba k vypoctu bodu zgj
oy

N

2. Pfi zahajeni pohybu (po cca. 3 s) tlacitka uvolnéte

e et délka.,
Qe Pd[“%%ﬂeénéh
, (@ S o

o

3. Ujistéte se, ze probihajicim pohybem je otvirani. Jinak stisknéte tlacitko [Stop] a pozorné
se podivejte na odstavec “4.1 Volba sméru”; pak proces zopakujte pocinaje Bodem 1.

4. Pockejte, az ridici jednotka otevre vrata az po koncovy spinac otevirani; operace zavirani zapoc¢ne
ihned nato.
5. Pockejte, az fidici jednotka vrata zavre.

Pro uzitecnéjsi informace viz rovnéz kapitolu “7.6 ReSeni problémd”.

\,

Nejsou-li vySe uvedené podminky spinény, okamzité vypnéte dodavku proudu do fidici jednotky a peclivéji zkontrolujte elektricka zapojeni.

( 4.5) Kontrola pohybt vrat

Po dokonéeni rozpoznani délky kfidla by mélo byt provedeno nékolik

operaci k zajisténi spravného posuvu vrat.

1. Pro otevieni stisknéte tlacitko [Open]. Ujistéte se, ze otvirani
vrat probiha rovhomérné bez jakychkoli zmén rychlosti. Kfidlo se
musi zpomalit a zastavit teprve az kdyz je 70 az 50 cm od
mechanické zardzky otevirani. Pak, 2+3 cm od mechanické
zarazky otevirani dojde ke spusténi koncového spinace.

2. Pro zavreni vrat stisknéte tlacitko [Close]. Ujistéte se, zZe
zavirani vrat probiha rovnomérné bez jakychkoli zmén rychlosti.
Kfidlo se musi zpomalit a zastavit teprve az kdyz je 70 az 50
cm od mechanické zarazky zavirani. Pak, 2+3 cm od
mechanické zarazky zavirani dojde ke spusténi koncového
spinace.

.

Z
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3. Bé&hem operace provéfte, zda majak blika s frekvenci 0.5
s zapnuto a 0.5 s vypnuto. Je-li pfitomno, provéfte rovnéz
blikéni svétla pfipojeného ke svorce indikatoru otevienych vrat:
pomalé blikani pfi otevirani, rychlé blikani pfi zavirani.

4. Nékolikrat branu otevrete a zaviete, abyste se uijistili, Ze nejsou
body nadmérného tfeni a Ze nejsou zadné zavady v montazi
ani v sefizeni.

5. Prekontrolujte, zda pfipevnéni pfevodového motoru RUN,

ozubené ty¢e a konzol koncovych spinacu jsou pevna, stabilni a
dostate¢né odolnd, i pfi velkych zrychlenich/zpomalenich vrat.

J

(

4.6) Pfedem nastavené funkce

Ridici jednotka RUN ma& urgity podet programovatelnych funkci.
Tyto funkce jsou nastaveny na konfiguraci, kterd by méla vétSinam
automatik vyhovovat. Nicméné funkce Ize modifikovat pomoci
specialniho programovaciho postupu.

~N

“7.2 Programovani”.

-
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4.7) Radiovy pfijimac

Na Fidici jednotce je namontovan “SM” konektor pro volitelné radiopfijimace typu SMXI nebo SMXIS k umoznéni dalkového ovladani RUN.
Odpoijte privod proudu a pro instalaci pfijimace postupujte v souladu s Ukony naznaéenymi na obr. 21. Souvislost mezi vystupy
radiopfijimac¢e SMXI a SMXIS a mezi pfikazem ktery provede RUN je popséana v tabulce 6:

kPro dal$i informace se obratte na pfiru¢ku pokynu k radiovému prijimaci.

y
)

Tabulka 6: pfikazy pro vysila¢

Vystup €. 1 Povel “Krokovani”
Vystup €. 2 Povel “Césteéné otevieni”
Vystup ¢. 3 Povel “Oteviit”

Vystup €. 4 Povel “Zavfit”

J

5) Zkousky a uvedeni do provozu

4

z hlediska zajisténi maximalni Urovné bezpeénosti. Zkousky Ize
rovnéz zaveést jako metodu periodické kontroly zda rtizné zafizeni
v systému spravné pracuji.

\

A ZkouSka celého systému musi byt provedena
kvalifikovanym a zkuSenym personalem, ktery musi na
zakladé souvisejicich rizik urcit které zkousky se maji provést
a ovéfit shodu systému s platnymi predpisy, zakony a
normami, zejména s ustanovenimi normy EN 12445, ktera
zavadi zkuSebni metody pro systémy automatiky vrat.

b
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5.1) Zkousky

Kazda soucast systému jako bezpecnostni hrany, fotoburiky,

nouzova zarazka, atd. vyzaduje zvlastni fazi zkouSek. Tudiz

doporu€ujeme dodrzeni postupl uvedenych v pfislusnych
priruckach pokynu. Pro vyzkouseni RUN postupujte nasledovné:

1. Ujistéte se, Ze pokyny pfedepsané v této pfirucce a zejména
v kapitole 1 “UPOZORNENI“ byly dodrzeny v Gipinosti;

2. Dle zndzornéni v odstavci “Uvolnéni a ruéni pohyb” v kapitole
“Pokyny a upozornéni pro uzivatele prevodového motoru RUN”
uvolnéte pfevodovy motor.

3. Ujistéte se, ze vraty Ize pohybovat jak pfi otvirani, tak pfi zavirani
silou maximéalné max. 390N (cca. 40 kg).

4. Pfevodovy motor zamknéte.

5. Pouzitim ovladacich zafizeni (klicovy spina¢, ovladaci tlacitka

\ nebo radiovy vysilag) prezkousejte

otvirani, zavirani a zastavovani vrat a ujistéte se, Ze kfidla se \
pohybuji v pozadovaném sméru.

6. Zajistéte spravné fungovani vSech bezpecnostnich zafizeni, a
to jednoho po druhém (fotoburiky, snimaci hrany, nouzové
zarazky, atd.) a provéfte, Ze vrata funguji jak maji. Zejména
pokazdé kdyz je aktivovano zafizeni, LED “BlueBUS” na fidici
jednotce dvakrat rychle blikne na potvrzeni, Ze Fidici jednotka
udalost rozpoznala.

7. Pokud byly rizikové situace zplsobené pohybem kfidla
zabezpeCeny omezenim nérazové sily, je tfeba narazovou silu méfit
dle normy EN 12445. Jestlize je za u€elem napomoci systému
snizit narazovou silu pouzito sefizeni “citlivosti detekce
prekazek” a fizeni “momentu motoru”, zkuste najit sefizeni pfi
némz dostavéate optimalni vysledky.

J

f5.2) Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu smi probihat jediné poté co byly vSechny faze

zkousek RUN a ostatnich zafizeni Uspésné uzavieny. Neni

pfipustné provadét ¢astecné uvedeni do provozu ani dovolovat
pouziti systému za improvizovanych podminek.

1. Pfipravte a nejméné na 10 let uloZte technickou dokumentaci
k automatice, kterd musi obsahovat pfinejmensim nasledujici:
montazni vykres automatiky, diagram zapojeni, analyzu rizik a
pfijata feSeni, prohlaseni vyrobce o shodé vSech instalovanych
zafizeni (pro RUN pouzijte pfilozené prohlaseni o shodé CE);
kopii pfiru¢ky pokynt a plan tdrzby automatiky.

2. Kvratim pfipevnéte datovy Stitek poskytujici pfinejmensim
nasledujici data: typ automatiky, jméno a adresu vyrobce (osoby
zodpovédné za “uvedeni do provozu”), vyrobni €islo, rok vyroby
a znacku “CE”.

\

3. Pobliz vrat pfipevnéte trvaly Stitek nebo cedulku s podrobnostmi o
Ukonech pro uvolnéni a ruéni provoz.

4. Pfipravte prohlaseni o shodé systému automatiky a predejte jej
majiteli.

5. Pripravte “Pokyny a upozornéni pro pouziti systému automatiky” a
doructe je majiteli.

6. Pripravte plan udrzby systému automatiky a doructe jej majiteli;
tento plan musi poskytovat vSechny pokyny ohledné udrzby
jednotlivych zafizeni automatiky.

7. Pfed uvedenim systému automatiky do provozu informujte
majitele pisemné o zbyvajicich rizicich a nebezpecich (napf. v
“Pokynech a upozornénich pro pouziti systému automatiky”).

y

2

Udrzba a likvidace

)

Tato listina poskytuje informace o tom jak vypracovat plan Gdrzby, a o likvidaci RUN.

AYAR

6.1) Udrzba

Automatika musi na pravidelné bazi prochazet (drzbarskymi
pracemi, aby se zajistila dlouhodobé Zivotnost; za timto u¢elem ma
RUN pocitadlo operaci a systém upozorfiovani na Udrzbu; viz

X9

odstavec “7.4.4 Upozornéni o Udrzbé”.

Operace udrzby je tfeba provadét v prisném souladu
s bezpecnostnimi pokyny uvedenymi v této pfiruc¢ce a
podle platnych zdkonu a norem.

Jsou-li pFitomna jina zafizeni, postupujte podle pokynl uvedenych
v pfislusném planu udrzby.

N

)

1. RUN vyzaduje planované Gdrzbarské prace kazdych 6 mésicu

nebo 20,000 operaci (max.) od pfedchozi Gdrzby.

2. Odpojte veskeré privody proudu.

3. Poohlédnéte se po jakémkoli poskozeni soucasti jez
automatiku tvofi, prikladajice zvl&stni pozornost erozi nebo
oxidaci strukturnich souc¢asti. Jakékoli soucasti jez budou pod
pozadovanou Urovni vymérite.

4. Provéfte opotiebeni a poskozeni pohyblivych soucasti:
ozubeného kola, ozubené tyce a soucasti kfidla; je-li to
nezbytné, vymérite je.

5. Opét pripojte zdroje elektrické energie a provedte zkousky a
kontroly provedené v odstavci “5.1 Zkousky”.

( 6.2) Likvidace

Stejné jako v pfipadé instalace, postupy instalace na konci Zivotnosti
musi provadét kvalifikovany personal.

Tento vyrobek sestava z riznych typl materiald, z nichz nékteré Ize
recyklovat, zatimco jiné se museji zlikvidovat. Seznamte se s
informacemi o postupech recyklace a likvidace podle mistni
legislativy pro tento typ vyrobka.

Neékteré ¢asti vyrobku mohou obsahovat znecistujici
nebo nebezpecné latky; pokud jsou vyhozeny do prostiedi,
mohou pfedstavovat zavazné riziko pro prostredi a verejné

J
\
Jak je zndzornéno symbolem na obrézku
22, nikdy tento vyrobek nevyhazujte do
domovniho odpadu. K likvidaci pouzijte
klasifikované postupy sbéru odpadu
v souladu s mistnimi predpisy nebo
vyrobek pfi zakoupeni nového modelu

vratte vyrobci. @

Mistni legislativa miize pro pfipad nelegalni likvidace tohoto vyrobku
pocitat se zavaznymi pokutami. J

\“ zdravi.
=
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7) Dodate¢né informace

CV této kapitole bude probrano programovani, personalizace a to jak vyhledavat a fesit zavady na RUN. )

[7.1) Tlacitka programovani
Ridici jednotka RUN je vybavena tfemi tlagitky ktera Ize pouzit k ovladani fidici

Li
:

Stop L3
jednotky béhem zkous$ek i programovani: o @ L4
L5

Open Tlagitko “OPEN” (OTEVRIT) umozfuje uzivateli Fidit otevirani vrat

L6

A nebo posouvat bod programovani nahoru. L7
L8

Stop Tlagitko “STOP” uzivateli umoznuje zastavit operaci. PFi stisku na -

Set vice nez 5 sekund uzivateli umozZriuje vkladat programovani. \ //‘\\@
Close | Tlagitko “CLOSE” (ZAVRIT) uzivateli umozriuje Fidit zavirani vrat \ -
v nebo posouvat bod programovani dolu. @

\_

\_

(7.2) Programovani
Na fidici jednotce RUN je dostupnych nékolik programovatelnych — Uroveri jedna: funkce lze sefizovat v rezimech ON-OFF (aktivni
funkci. Funkce se sefizuji pomoci 3 tlagitek nastavenych na Fidici  nebo neaktivni). Vtomto pfipadé kazdad z LED L1....L8 indikuje
jednotce: [A] [Set] [ V] a pouZivaji se pomoci 8 LED: L1....L8. funkci. Sviti-li LED , je funkce aktivni, pokud je zhasnuta, je funkce
Programovatelné funkce dostupné na RUN jsou rozdéleny do 2 neaktivni. Viz Tabulka 7.

arovni:

Uroven dva: parametry Ize sefidit na stupnici hodnot (od 1 do 8).

V tomto pfipadé, kazda z LED L1...L8 indikuje nastavenou hodnotu

/

(je 8 moznych nastaveni). Podivejte se prosim do Tabulky 9.

J
\

7 7.2.1) Funkce urovné jedna (funkce ON-OFF).

Tabulka 7: Seznam programovatelnych funkci: trover jedna:

N

Led Funkce Popis

L1 Automatické zavirani| Tato funkce zplisobuje automatické zavieni vrat po uplynuti naprogramované doby. Tovarné nastavena doba
zastaveni je 30 sekund, ale Ize ji zménit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 nebo 180 sekund.

Je-li funkce neaktivni, bude fungovani "poloautomatické”.

L2 Zaviit po “Foto” Tato funkce umozriuje vratim zlstat oteviena pouze po nezbytnou dobu prdchodu. Ve skute¢nosti “Foto” vzdy

zpUsobi automatické zavfeni s dobou zastaveni 5s (bez ohledu na naprogramovanou hodnotu).

Ukon se méni v zavislosti na tom zda je funkce “Automatického zavirani” aktivni nebo ne.

Je-li “Automatické zavirani” neaktivni: Vrata vzdy dojedou do zcela oteviené polohy (i kdyz se Foto
nejprve deaktivuje). Kdyz se Foto deaktivuje, nastane automatické zavreni s pauzou 5s.

Kdyz je “Automatické zavirani” aktivni: Operace otvirani skon¢i ihned poté co fotoburiky vypnou. Po 5
sekundach se vrata za¢nou automaticky zavirat. Funkce “Zavfit po Foto” je u operaci preruSovanych
pfikazem Stop vzdy zakazana.

Jestlize je funkce “Zavfit po foto” neaktivni, pak je dobou zastaveni doba ktera byla naprogramovana nebo, je-li
funkce neaktivni, nenastava zadné automatické zavirani.

L3 Vzdy zavfit Funkce “VZdy zavieno” je aktivovand, coz zplsobi zavieni pfi detekci otevienych vrat pfi obnoveni dodavky
proudu.

5 sekund pred zahajenim operace blika z bezpe¢nostnich dtvodi majak. Je-li funkce pfi obnoveni dodavky
proudu neaktivni, zGistanou vrata nehybna.

L4 Zpomaleni Aktivaci této funkce je aktivovana faze zpomaleni na konci operace otevieni nebo zavreni.

Rychlost zpomaleni odpovida cca. 60% jmenovité rychlosti.

Pozor: béhem zpomalovani motor vyvine pouze polovinu jmenovitého silového momentu; faze zpomaleni
neni mozna u tézkych vrat nebo u téch jez vyzaduji maximalni silovy moment.

Neni-li zpomaleni aktivni, zlstane rychlost béhem operace konstantni.

L5 Spicka Pfi aktivaci této funkce je postupné zrychlovani na zacatku kazdé operace vypnuto; to umoziuje maximalni
$pickovou silu a je to uzite€né v situacich s vysokymi Grovnémi statického tfeni, jako v pfipadé Ze kFidlo
Zablokuje snih nebo led. Neni-li Spigka aktivni, za¢ina operace fazi postupného zrychleni.

L6 Predbézné blikani S funkci pfedbézného blikani je pfidana pauza 3 sekundy mezi zapnuti majaku a zac¢atek operace, aby byl
uzivatel s predstihem varovan o potencialné nebezpeéné situaci. Neni-li pfedbézné blikani aktivni, zapne se majak
pfi zahajeni operace.

L7 “Zavrit* se ménina | Aktivaci této funkce vSechny piikazy “zavfit” (vstup “CLOSE” — ZAVRIT nebo radiovy pfikaz “zaviit”) aktivuji

“Castec€né oteviit” operaci ¢aste¢ného otevreni (viz LED L6 na tabulce 9).

L8 Rezim “Slave”

Aktivaci této funkce se RUN stavé zafizenim “Slave”: timto zplisobem je mozno synchronizovat fungovani dvou

motord na protilehlych kiidlech kde jeden motor funguje jako Master (primarni zafizeni) a ten druhy jako Slave

(sekundarni zafizeni); pro dals$i informace viz odstavec “7.3.5 RUN v rezimu “Slave”.

Pfi béZném fungovani RUN, budou LED L1...L8 budto svitit nebo budou vypnuté podle stavu funkce kterou predstavuji. Napfiklad L1 bude
zapnutd kdyz bude aktivni funkce “Automatického zavirani”.

J
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7.2.2) Programovani urovné jedna (funkce ON-OFF)

Funkce Urovné 1 jsou v§echny z tovarny nastaveny na “OFF” (Vypnuto). Nicméné, Ize je kdykoli zménit jak je zndzornéno v Tabulce 8.
Postupujte peclivé podle daného postupu, protoze existuje maximalni doba 10 sekund mezi stiskem jednoho a druhého tla¢itka. Uplyne-li delsi
¢asové obdobi, skonc&i proces automaticky a zapamatuje si Upravy do té doby provedené.

Tabulka 8: zména funkci ON-OFF Priklad

1. Stisknéte a podrzte tlacitko [Set] (na cca. 3 s)

SET 3s
2. Tlagitko [Set] uvolnéte az zacne LED dioda L1 blikat
L1 SET
3. Tisknéte tlacitka [A] nebo [ V] pro posun blikajici LED na LED oznadujici funkci, ktera ma byt zménéna.
0
4. Pro zménu stavu funkce stisknéte tlacitko [Set] (kratké blikani = Vypnuto; dlouhé blikani = Zapnuto)
SET
5. NeZ program opustite, pockejte 10 sekund, abyste nechali uplynout maximalni dobu.
10s

Poznamka: Body 3 a 4 Ize opakovat béhem tychz fazi programovani za G¢elem nastaveni jinych funkci na Zapnuto nebo Vypnuto.

f7.2.3)

Funkce Urovné dva (nastavitelné parametry)

Tabulka 9: Seznam programovatelnych funkci: Uroven dva

LED vstupu | Parametr |Led (uroven) Hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastavuje dobu pauzy, tj. dobu ktera uplyne
L1 Doba L4 45 sekund pfed automatickym zavienim. To bude mit
zastaveni L5 60 sekund Ucinek pouze pokud je aktivni automatické
L6 80 sekund zavirani.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otevfit - zastavit - zavfit — zastavit
L2 Oteviit - zastavit - zavfit - otevrit
L3 Otevfit - zaviit - otevfit - zavfit
L2 Funkce L4 Domovni blok Spravuje posloupnost fidicich prvku
Krokovani L5 Domovni blok (vice nez 2” vygeneruje zastav{ souvisejicich se vstupem Krokovani nebo
L6 Krok-za-krokem 2 (méné ne? 2” vygeneruje &aste S Prvnim kanalem radia.
L7 Dead man
L8 Otvirani v poloautomatickém rezimu, zavirani
v Dead rezimu
L1 Velmi vysoka citlivost (lehk& vrata)
L2 Velmi vysoka citlivost Ridi citlivost detekce prekazek. Dejte si
L3 Vysoka citlivost také pozor na to, Ze citlivost je rovnéz
L3 Citlivost L4 Stfedni citlivost ovlivnéna silou motoru (viz. L5); pro zaruceni
detekce L5 Stfedné nizka citlivost spravného nastaveni citlivosti detekce
prekazek L6 Nizka citlivost prekazek by se sila motoru méla
L7 Velmi nizka citlivost nastavovat vzdy predem.
L8 Velmi nizka citlivost (vrata tézké vahy)
L1 Funkce indikatoru otevienych vrat
L2 Aktivni pfi zavieném kiidle Nastavuje funkci souvisejici s vystupem
L3 Aktivni pfi otevieném kfidle indikatoru otevieni vrat (bez ohledu na
L4 Vystup L4 Aktivni s radiovym vystupem 2 souvisejici funkci, je-li aktivni, dodava napéti
indikatoru L5 Aktivni s radiovym vystupem 3 24V -30 +50% o maximalnim vykonu 4W).
otevfenych L6 Aktivni s radiovym vystupem 4
vrat L7 Indikator udrzby
L8 Elektricky zamek
L1 Nastaveno na 40%
L2 Nastaveno na 50% Po spusténi motoru nastavte silu, abyste jej
L3 Nastaveno na 60% pfizpasobili vaze vrat. Ridici systém méfi
L5 Rizeni sily L4 Nastaveno na 80% rovnéz teplotu prostfedi s tim, Ze v pfipadé
motoru L5 Nastaveno na 100% zvIa$té nizkych teplot zvySuije silu.
L6 Poloautomaticky rezim 1=40+100% (1)
L7 Poloautomaticky rezim 2=60+100% (1)
L8 Automaticky rezim = 0+100% (2)
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(LED vstupu | Parametr |Led (troven) Hodnota Popis \
L1 0,5m
L2 1im Méfeni  Castetného  otevieni.  Césteéné
L3 1,5m otevfeni Ize Fidit druhym radiovym pfikazem
L6 Céstegné L4 2m nebo funkci “CLOSE” (“ZAVRITY); je-li
otevfeni L5 25m funkce “Zaviit’ pfitomna, stava se
L6 3m “Céstenym otevienim”.
L7 3,4 m
L8 4m
L1 Automaticka (na zakladé zavaznosti
operaci)
L2 2.000 Nastavuje poCet operaci po nichz
L3 4.000 signalizuje pozadavek na Gdrzbu
L7 Upozornéni L4 7.000 automatiky (viz odstavec “7.4.4 Upozornéni
o Udrzbé L5 10.000 0 Udrzbé”).
L6 15.000
L7 20.000
L8 30.000
L1 Vysledek operace 1 (nejnovéjsi)
L2 Vysledek operace 2
L3 Vysledek operace 3 Lze ur¢it typ zavady, ktera nastala béhem
L8 Seznam zdvad L4 Vysledek operace 4 poslednich 8 operaci (viz odstavec “7.6.1
L5 Vysledek operace 5 Archiv poruch”).
L6 Vysledek operace 6
L7 Vysledek operace 7
L8 Vysledek operace 8
Poznamka: “ ” znamena tovarni nastaveni

Poznamka (1): Automaticky reguluje pozadovanou silu, za udrZzovani minimalni zaru¢ené drovné sily.

Poznamka (2): Automaticky reguluje pozadovanou silu.

Veskeré parametry Ize nastavit jak je tfeba, a to bez jakychkoli vnitfnich rozpor(, pouze “citlivost detekce prekazek” a “fizeni sily motoru”

mohou vyzadovat zvlastni pozornost:

* Nedoporucuje se pouziti vysokych hodnot sily jako kompenzace skute¢nosti, ze kfidlo ma anomalni tfeci body; nadmérna sila maze
ohrozit bezpec¢nost systému a poskodit kfidlo.

» Je-li pouzita “Citlivost detekce prekazek” na podporu systému pro snizeni sily narazu, je tfeba provést po kazdém nastaveni postup
meéfeni sily, jak je popséno v normé EN 12445.

= Opotfebeni a atmosférické podminky ovliviiujici pohyb vrat; nastaveni sil by méla byt pravidelné kontrolovana.

J
~

7.2.4) Programovani urovné dva (nastavitelné parametry)

Nastavitelné parametry maji sva tovarni nastaveni, jak je vyznaceno v tabulce 9: “ ”. Nicméné Ize je kdykoli zménit, jak je vyznaceno
v Tabulce 10. Postupuijte peclivé podle navodu, protoZze mezi stiskem jednoho a dal$iho tlagitka existuje maximalni doba 10 sekund. Pokud
uplyne del$i ¢asovy interval, proces automaticky skonéi a ulozi do paméti Upravy do té doby provedené.

Tabulka 10: zména nastavitelnych parametru Priklad
1. Stisknéte a podrzte tlacitko [Set] (cca. 3 s)
SET 3s
2. Az zacne LED L1 blikat, tla¢itko [Set] uvolnéte
L1 SET
3. Tisknéte tlacitko [A] nebo [ V] pro posun blikajici LED diody na LED vstupu oznadujiciho parametr,
ktery ma byt zménén nebo
4. Stisknéte tlacitko [Set] a béhem krokl 5 a 6 jej podrzte.
SET
5. Pockejte cca. 3 sekundy, nacez se LED predstavujici Urover modifikovaného parametru rozsviti.
6. Tisknéte tlacitko [A] nebo [ V] pro posun LED predstavujici hodnotu parametru.
nebo
7. Uvolnéte tlacitko [Set].
SET
8. NeZ program opustite, pockejte 10 sekund, abyste nechali uplynout maximalni dobu.
10s

Poznamka: Body 3 az 7 Ize pro nastaveni ostatnich parametrd béhem téze faze programovani zopakovat.

. J
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(7.2.5) Pfiklad z programovéni urovné jedna (funkce ON-OFF).
Postupy, jejichz nasledovanim Ize zménit tovarni nastaveni funkci pro aktivaci “Automatického zavirani” (L1) a “Vzdy zavieno” (L3)
byly uvedeny jako pfiklady).

~

Tabulka 11: Programovani Grovné jedna Priklad
1. Stisknéte a podrzte [Set] (cca. 3 s)
SET 3s
2. Tlagitko [Set] uvolnéte az zaéne blikat LED dioda L1.
L1 SET
3. Stisknéte jedenkrat [Set] pro zménu stavu funkce pfifazené diodé L1 (Automatické zavirani).
LED L1 ted bude blikat dlouhymi bliknutimi. SET L1
4. Stisknéte dvakrat [ V] pro posuv blikajici LED diody na LED L3.
L3
5. Stisknéte jedenkrat tladitko [Set] pro zménu stavu funkce pfifazené diodé L3 (VZdy zavieno).
LED L3 ted bude blikat dlouhymi bliknutimi. SET '3
6. NeZ program opustite, pockejte 10 sekund, abyste nechal uplynout maximalni dobu.
10s

Po dokonéeni téchto Ukonl, musi LED L1 a L3 zlstat rozsviceny na znameni, Ze funkce “Automatické zavieni” a “Vzdy zavieno” jsou

k aktivni.

7.2.6) Pfiklad z programovani Urovné dva (nastavitelné parametry)

Priklad ukazuje postup, ktery je tfeba nasledovat pro zménu tovarnich nastaveni parametrd a zménu “doby pozastaveni” na 60 sekund (vstup na

L1 a droven na L5) a snizeni “Momentu motoru” na 60% (vstup na L5 a uroven na L3).

Tabulka 12: Programovani urovné dva Priklad

1. Stisknéte a podrzte [Set] (cca. 3 s)
SET 3s
2. Uvolnéte [Set] az zac¢ne blikat LED dioda L1.
L1 SET
3. Béhem kroku 4 a 5 stisknéte a podrzte [Set]
SET
4. Pockejte cca. 3 sekundy dokud se nerozsviti LED dioda L3 predstavujici aktuélni troveri “Doby
pozastaveni”. L3 3s
5. Stisknéte dvakrat [ V] pro posuv LED ktera je rozsvicena na LED L5, ktera pfedstavuje novou hodnotu
“Doby pozastaveni” L5
6. Uvolnéte [Set]
SET
7. Stisknéte ctyfikrét tlacitko [ V] pro posuv blikajici LED na LED L5
L5
8. Béhem krokl 9 a 10 stisknéte a podrzte tlagitko [Set].
SET
9. Pockejte cca. 3 sekundy dokud se nerozsviti LED dioda L5 predstavujici aktualni Grover “Momentu
motoru”. 3s L5
10.  Stisknéte dvakrat [A] pro posunuti LED ktera je rozsvicena na LED L3, ktera pfedstavuje novou
hodnotu “Momentu motoru”. L3
11.  Uvolnéte [Set]
SET
12.  Nez program opustite, pockejte 10 sekund, abyste nechal uplynout maximalni dobu.
10s

7.3) Pridani nebo odstranéni zafizeni

K systému automatiky RUN Ize kdykoli pfidavat nebo odstrariovat
zafizeni. Zejména lze rtzné typy zafizeni pfipojovat ke vstupim
“BlueBUS” a “STOP”, jak je vysvétleno v nasledujicich odstavcich.

\

Po pfidani nebo odstranéni jakychkoli zafizeni musi
systém automatiky opét projit samoucicim procesem
podle pokynu obsazenych v odstavci 7.3.6 “Rozpoznani
zarizeni”.

Y4

7.3.1) BlueBUS

Technologie BlueBUS umoziiuje pfipojeni kompatibilnich zafizeni
s pouzitim pouhych dvou vodi€hd vedoucich jak napdjeci, tak
komunika¢ni signaly. VesSkera zafizeni jsou pFipojena
paralelné ke dvéma vodi¢im na BlueBUS samotném. Neni tfeba
dodrzovat  zadnou polaritu; kazdé zafizeni je
rozpoznavano samostatné, protoze je mu pfi instalaci
pfifazena jednoznacna adresa. K BlueBUS Ize pfipojit fotoburiky,
bezpecnostni zafizeni, ovladaci tlacitka, signalni svétla atd.

Ridici jednotka RUN rozeznava veskera pfipojena zatizeni
individuéiné vhodnym samoucicim procesem a muze detekovat
vesSkeré mozné abnormality s absolutni pfesnosti. Z tohoto divodu
musi Fidici jednotka pokazdé kdyz je kBlueBUS pfidano nebo
odebrano zafizeni projit procesem samouceni; viz odstavec

7.3.6 “Samouceni ostatnich zafizeni”.

1o



7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktery zpUsobi okamzité preruSeni operace (s kratkym
zpétnym chodem). K tomuto vstupu lze pfipojovat zafizeni
s vystupem podporujicim spinaci kontakty (“NO*) a zafizeni
s rozpinacimi kontakty (“NC”), jakoz i zafizeni svystupem o
konstantnim odporu 8,2 kQ, jako snimaci hrany.

Béhem faze samouceni fidici jednotka, tak jako v pfipadé BlueBUS,
rozpozna typ zafizeni pfipojeného ke vstupu STOP (viz odstavec
7.3.6 “rozpoznani ostatnich zafizeni”); nasledné pokazdé kdyz
nastane zména rozpoznaného stavu, vyda STOP.

Ke vstupu STOP Ize pfipojovat vicero zafizeni, a to i rGznych typu,
jsou-li u¢inéna vhodna opatteni:

= Jakykoli pocet spinacich zafizeni Ize spolu propajit paralelné.

= Jakykoli pocet rozpinacich zafizeni Ize spolu propojit sériove.

Pokyny a upozornéni pro montaz

= Lze paralelné zapojit dvé zafizeni s vystupem s
konstantnim odporem 8,2 kQ; je-li to nezbytné, je tfeba zapoijit
vice zafizeni “do kaskady” s jedinym koncovym odporem 8,2 kQ.

= Spinaci a rozpinaci kontakty je moZné zkombinovat zapojenim
dvou kontaktu paralelné s upozornénim o umisténi odporu 8,2 kQ
do série s rozpinacim kontaktem (to rovnéz umozriuje zkombinovat 3
zatizeni: Spinaci, Rozpinaci a 8,2 kQ).

Je-li pro pfipojeni zafrizeni s bezpecnostnimi
funkcemi pouzit vstup STOP, pak pouze zafizeni se
vstupem o konstantnim odporu 8,2kQ  zarucuji
kategorii bezporuchovosti 3 dle normy EN 954-1.

7.3.3) Fotobunky

Pomoci adresovani s pouzitim specialnich muistk(, umozniuje
systém “BlueBUS” fidici jednotce rozeznat fotoburiky a pfifadit jim
spravnou detekéni funkci. Postup adresovani musi byt proveden jak
na vysila¢i (TX), tak na pfijimaci (RX) (nastavenim mustkd stejnym
zplsobem), aby se zajistilo, Ze nebudou existovat zadné dalsi pary
fotobunék se stejnou adresou.

V automatice pro posuvna vrata umoznuje RUN instalaci fotobunék dle
vyobrazeni na Obrazku 24.

Pokazdé kdyz je pfidana nebo odebrana fotoburika, musi Fidici
jednotka projit procesem rozpoznani; viz odstavec 7.3.6 “Rozoznani

ostatnich zarizeni”.

Tabulka 13: Adresovani fotobunék
Fotoburika

Fotoburika Mustky

FOTOBUNKA
Vnéjsi fotoburika h=50 cm
aktivovana pfi zavieni vrat

FOTOBUNKA 2
Vnéjsi fotoburika
aktivovana pfi otevieni vrat

FOTOBUNKA I
Vnitini fotoburika h=100 cm
aktivovand pfi zavieni vrat

FOTOBUNKA 2 11
Vnitini fotoburika
aktivovand pfi otevieni vrat

FOTOBUNKA 1
Vnitini fotoburika h = 50 cm
aktivovand pfi zavreni vrat

FOTOBUNKA 3
Jednotliva fotoburika pro l
cely systém automatiky

FOTOBUNKA 1 11
Vnitini fotobunika h=100 cm
aktivovana pfi zavreni vrat

“ V pfipadé spole¢né instalace FOTO 3 a FOTO Il musi poloha prvku
fotobunék (vysilac TX pfijima¢ RX) odpovidat ustanovenim

\_
-

-

7.3.4) Fotosenzor FT210B

Fotosenzor FT210B kombinuje zafizeni omezujici silu (typu C dle
normy EN1245) a pfitomnost detektoru, ktery detekuje pfitomnost
prekazek na optické ose mezi vysilatem TX a pfijima¢em RX (typu D
dle normy EN12453). Stavové signély snimaci hrany na fotosenzoru
FT210 jsou pfenaSeny pomoci paprsku fotoburiky, ¢imz jsou oba
systémy integrovany do jediného zafizeni. Pfenosova cast je
umisténa na pohyblivém kfidle a je napajena baterii, ¢imz se
odstrafiuje potfeba propojovacich systém(; spotfebu baterie
redukuji speciélni obvody zarudujici trvanlivost az 15 let (viz
podrobny odhad v navodu k vyrobku).

Kombinaci zafizeni FT210B se snimaci hranou (napfiklad TCB65)
Ize dosdhnout drovné bezpecnosti “primarni hrany”
pozadované normou EN12453 pro vSechny “typy pouziti” a
“typy aktivace”.

obsazenym v pFiru¢ce pokynu k fotoburikam. j

FT210B je v kombinaci se snimaci hranou “odporového“ typu
(8,2kOhm) bezpec€ny proti jednotlivym zavaddm. Je vybaven
specialnim protikoliznim obvodem branicim interferenci s dal§imi
detektory, a to i nesynchronizovanymi, a umozfiuje montaz
dodate¢nych fotobunék; napfiklad v pfipadech prijezdu tézkych
vozidel kdy se druha fotoburika bézné umistuje 1 m od zemé.

Pro dal$i informace ohledné metod zapojeni a adresovani viz pFirucku
pokynt k FT210B.
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(" 7.3.5) RUN v rezimu “Slave” )
Je-li spravné naprogramovan a zapojen, mize RUN fungovat v rezimu

“Slave” (sekundarni zafizeni); tento typ funkce se pouziva kdyz je ‘
tfeba automatizovat dvé protilehla vrata se synchronizovanym Q Ql
pohybem dvou kfidel. V tomto rezimu RUN funguje jako primarni

zafizeni (Master) popisujici pohyby, zatimco druhy RUN funguje

jako sekundarni zafizeni (Slave) nasledujici pfikazy vyslané

primarnim zafizenim (v8echny RUN jsou v okamzZiku kdy vychazeji E @
z tovarny nastaveny jako primarni zafizeni).

Abyste RUN nakonfigurovali jako sekundarni zafizeni, je tfeba @
aktivovat “rezim Slave” Urovné jedna (viz tabulka 7).

= Pfipojte 2 motory dle vyobrazeni na obr. 26.

Spojeni mezi primarnim a sekundarnim zafizenim RUN je pomoci = Zvolte smér otevirani motoru dle vyobrazeni na obr. 25

BlueBus. (viz rovnéz odstavec “4.1 Volba sméru”).

A Viomto pfipadé musi byt dodrZzena polarita spojeni = Pfipojte k ob&ma motorim napajeni.

mezi dvéma RUN, jak je zndzorn&no na obr. 26 (ostatni = Naprogramuijte “rezim Slave” na sekundarnim (Slave) RUN

dvé zafizeni zistavaji bez polarity). (viz tabulka 7).

= Provedte rozpoznani zafizeni na sekundarnim (Slave) RUN
(viz odstavec “4.3 Rozpoznani zafizeni”).

= Provedte rozpoznani zafizeni na primarnim (Master) RUN
(viz odstavec “4.3 Rozpoznani zafizeni”).

= Provedte rozpoznani délky kfidla na primarnim (Master) RUN
(viz odstavec “4.4 Rozpoznani délky kFidla”).

Pro instalaci dvou RUN v rezimech primarniho (Master) a

sekundarniho (Slave) zafizeni postupujte podle niZze uvedenych Gkon(:

+ Nainstalujte dva motory dle zndzornéni na obr. 25. Neni
dulezité ktery motor bude fungovat jako sekundarni nebo primarni;
pfi volbé musite uvazit snadnost zapojeni a skutec¢nost, ze u
sekundarniho zafizeni pfikaz Step-by-Step (Krokovani)
umoznuje sekundarnimu kfidlu pouze Uplné otevfeni.

it
I rr il
LUCYB % LUCYB

S.CAA. x MOFBgx  OPEN CLOSE MOSE 4 S.C.A. STOP PP

e Bl

é e

—1
B
= @)

p——

[FL\® O O O\=

-

<
>
®)
_l
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0

PFi zapojovani 2 RUN v rezimu Master-Slave dusledné dodrZujte nasledujici:
= V8echna zafizeni museji byt pfipojena k primarnimu zafizeni RUN (Master, jako na obr. 26), véetné radiového pfijimace.

= Veskeré programovani provedené na sekundarnim zafizeni RUN (Slave) je ignorovano (to na primarnim zatizeni RUN prebiji ta ostatni) kromé
\ téch jez jsou uvedena v tabulce 14. )
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Tabulka 14: Programovani sekundarniho RUN nezavisle na primarnim RUN

Funkce Urovné jedna (funkce ON-OFF)

Funkce Urovné dva (nastavitelné parametry)

Odstavka Citlivost detekce prekazky
Spicka Vystup indikatoru otevienych vrat
RezZim Slave Rizeni silového momentu motoru

Seznam zévad

K sekundarnimu zafizeni je mozno
pfipojit:

= Majak (Flash)

< Indikator otevienych vrat (S.C.A.)
= Snimaci hranu (Stop)

= Povelové zafizeni (krokovani), které Fidi celé otvirani pouze sekundarniho

kfidla.
= Vstupy “Otevfit* a “Zavfit" nejsou u sekundarniho zafizeni pouZity.

(" 7.3.6)Rozpoznani ostatnich zafizeni
Bézné rozpoznani zafizeni pfipojenych k BlueBUS a ke vstupu STOP probiha béhem faze instalace. Nicméné, jsou-li pfiddna nova zafizeni
nebo odstranéna ta stard, Ize proces rozpoznani zopakovat postupem dle vyobrazeni na Obrazku 15.

~N

Tabulka 15: Samouceni ostatnich zafizeni Priklad
1. Stisknéte a podrzte tlacitka [A] a [Set]
SET
2. Tlagitka uvolnéte az zacnou diody L1 a L2 velmi rychle blikat (po cca. 3 s)
SET L1 L2

3. Pockejte na kontrolni jednotku nékolik sekund dokud nedokon¢i samouceni zafizeni.
4. Az bude faze samouceni hotova, LED diody L1 a L2 zhasnou, LED dioda STOP musi zUstat rozsvicena,

Zatimco LED diody L1...L8 se rozsviti podle stavu pfislusné funkce ON-OFF. L1 L2

\

A’o pfidani nebo odstranéni jakychkoli zaFizeni je tfeba systém automatiky opét piezkouset dle pokynt v odstavci 5.1 “Zkousky”.

J

7.4) Specialni funkce

f7.4.1) Funkce “Vzdy otevieno”

umoznuje fidit operaci otvirani trva-li povel “Krokovani” vice nez 2
sekundy. Je to uZite¢né napiiklad pro pfipojeni kontaktu ¢asovace ke
svorce “krokovani” za G¢elem udrZet vrata oteviena po urcité

N

Casové obdobi. Tento rys plati pro jakékoli naprogramovani vstupu
“Krokovani”, vyjma “Domovni blok 2”. Podivejte se na parametr

f7.4.2) Funkce “Presto posunout”
V pfipadé Ze nékteré z bezpecnostnich zafizeni nefunguje spravné nebo

je mimo provoz, stale je mozné vrata ovladat a pohybovat jimi v
\“Dead man” rezimu.

“Funkce Krokovani” v Tabulce 9.

Na dal$i informace se prosim podivejte do odstavce “Ovladani pfi
nefunkénich bezpecnostnich zafizenich” v pfFiloze “Pokyny a
varovani pro uzivatele pfevodového motoru RUN”.

(7.4.3) Ridici systém ohFivani a chlazeni

RUN je vybaven pokro€ilym systémem fizeni teploty motoru. Vnitini
hodnotu RUN odecitd specialni senzor a pouziva se pro
spravu klimatizaéniho systému, aby se umoznilo vyhfivani kdyz
\vnéjéi teploty poklesnou pod prah priblizné 0°C (je-li funkce

“ohfivani“ povolena pomoci jednotky dalkového programovani

“OperaView”); nebo aby se umoznilo zrychlené chlazeni motoru
kdyz teploty pfesahnou hodnotu pfiblizné 40°C.

J

(" 7.4.4) Upozornéni o udrzbé

U zafizeni RUN je uZzivatel vzdy zpraven o tom, kdyz automatika
vyzaduje prohlidku v ramci Udrzby. Po&et operaci po upozornéni Ize
vybrat z 8 Urovni, pomoci nastavitelného parametru “Upozornéni o
adrzb&” (viz tabulka 9). Urovef sefizeni 1 je “automaticka“ a bere
v potaz z&vaznost operace, coz je sila a doba trvani operace,
zatimco jin& sefizeni se nastavuji podle poc¢tu operaci.

POZO e O G oe d|aKe d elie a
Pocet operaci

Majak

N

Upozornéni o pozadavcich Udrzby probihd pomoci majaku nebo na
vystupu indikatoru otevienych vrat, je-li naprogramovan jako
“Indikator udrzby” (viz tabulka 9).

Majak “Flash” a svétlo udrzby poskytuji signaly uvedené v
tabulce 16, a to v zavislosti na poc¢tu provedenych operaci vici
naprogramovanym mezim.

Signal indikatoru udrzby

Méné nez 80% meze

Bézny (0.5s zapnuto, 0.5s vypnuto)

Na pocatku otvirani rozsvicen na 2s

Mezi 81% a 100% meze

Na pocatku operace zlstava na 2s
rozsvicen a pak pokracuje normalné

Bé&hem operace blika

Vice nez 100% meze

Na pocatku a na konci operace zustava na
2s rozsvicen a pak pokracuje normalné

Blik& spojité

N
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f Kontrola poctu provedenych operaci
Pocet provedenych operaci vyjadreny jako procento nastavené meze Ize ovéfovat pomoci funkce “Upozornéni o Udrzbé”. P¥i této kontrole
postupujte podle pokynu v tabulce 17.

Tabulka 17: kontrola poctu provedenych operaci Priklad

Stisknéte a podrzte [Set] (cca. 3 s)

-

SET 3s

2. Az zacne LED L1 blikat, uvolnéte [Set]
L1 SET

3. Stisknéte tlacitko [A] nebo [ V] pro posun blikajici LED na vstupni LED L7 pfedstavujici
parametr “Upozornéni o Gdrzbé” nebo L7
4. Béhem kroku 5, 6 a 7 stisknéte a drzte [Set]

SET
5. Pockejte 3 sekundy, nacez se rozsviti LED predstavujici aktualni Grover parametru
“Upozornéni o Gdrzbé”. 3s
6. Stisknéte a okamzité uvolnéte tlacitka [A] a [V].
a
7. Ta LED ktera odpovida vybrané Urovni blika. Pocet bliknuti oznacuje procento vykonanych operaci

(v n&sobcich 10%) vici nastavené mezi.

Napriklad: pfi nastaveni upozornéni o udrzbé na L6 rovném 10000, je 10% rovno 1000 operacim;

blikne-li LED 4-krat, znamena to, Ze bylo dosazeno 40% operaci (mezi 4000 a 4999 operacemi). n="?
LED nebude blikat, jestlize dosud nebylo dosazeno 10% operaci.

8. Uvolnéte tlacitko [Set]

Vynulovani pocitadla operaci
Po provedeni Udrzby systému je tfeba vynulovat pocitadlo operaci. Postupuijte dle popisu v tabulce 18.

Tabulka 18: Vynulovani pocitadla operaci Priklad
1. Stisknéte a podrzte [Set] (na cca. 3 s)
SET 3s
2. Az za¢ne LED L1 blikat, [Set] uvolnéte
L1 SET

3. Stisknéte tlacitko [A] nebo [ V] pro posun blikajici LED na vstupni LED L7 predstavujici
parametr “Upozornéni o Udrzbé” nebo L7
4. B&hem kroku 5 a 6 stisknéte a drzte [Set]

SET
5. Pockejte 3 sekundy, nacez se rozsviti LED pfedstavujici aktualni Grovern parametru
“Upozornéni o Gdrzbé”. 3s
6. Stisknéte a podrzte tlacitka [A] a [¥], na nejméné 5 sekund a pak je uvolnéte.
LED dioda odpovidajici vybrané trovni rychle blika na znameni, Ze pocitadlo operaci bylo vynulovano.
a
7. Uvolnéte tlacitko [Set].
SET

\_

(" 7.5) Pripojeni jinych zafizeni

AN

Jestlize uzivatel potfebuje pripojit vnéjéi zafizeni jako bezdotykovou Gtecku §iip B
transponderovych karet nebo osvétlovaci svétlo klicového spinace, wiwiliiwiw
je mozné napojit pfivod energie podle obrazku 27. Napajeci napéti je IEE B R
24Vdc -30% - +50% s maximalnim dostupnym proudem 100mA. — =
Lo
A\ v
-+

‘ 24Vce
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7.6) Reseni problém0

Tabulka 19 obsahuje pokyny pro pomoc pfi feSeni zavad nebo chyb které
by mohly nastat béhem faze instalace nebo v pfipadé poruchy.

Tabulka 19: Regeni problémd

Priznaky

Doporucené kontroly

Radiovy vysila¢ neovlada vrata a LED na vysilaci
se nerozsviti.

Zkontrolujte zda nejsou vybité baterie vysilace a v pfipadé potreby je vymérite

Radiovy vysila¢ neovlada vrata, ale LED na
vysilaci se rozsviti

Zkontrolujte zda byl vysila¢ spravné uloZzen do paméti v radiovém pfijimaci

Neni zahajena zadna operace a LED “BlueBUS”
neblika

Zkontrolujte zda je RUN napéjen ze sité o napéti 230V.
Zkontrolujte zda nejsou prepalené pojistky; je-li to tfeba, lokalizujte pfi¢inu selhani a pak
pojistky vymeérite za jiné o stejné jmenovité hodnoté proudu a charakteristikach.

Neni zahdjena Zadna operace a majak nesviti

Ujistéte se, Ze je povel skute¢né pfijiman. Jestlize povel pfichdzi na vstup
KROKOVANI, pfislusna LED “KROKOVANI" se musi rozsvitit; pouzivate-li radiovy vysilag.
musi LED “BlueBus” udélat dvé rychla bliknuti.

Neni zahdjena Zadna operace a majak
nékolikrat blikne

Spocitejte bliknuti a ovérte prislusnou hodnotu v tabulce 21

Operace je zahajena, ale ihned poté
nasleduje zpétny chod

Vybran4 Uroven citlivosti detekce piekazky by mohla byt pro dany typ vrat pfili§ vysoka.
Podivejte se, zda jsou néjaké prekazky; je-li to nezbytné, zvolte nizsi stupen citlivosti.

Operace je provedena, ale nefunguje majak

Ujistéte se, ze na svorce FLASH majéku je b&hem operace napéti (vzhledem k tomu Ze j¢
preruSované, neni hodnota napéti podstatna: cca. 10-30Vdc); je-li tam napéti, je problém
zpusoben svétlem; v tom piipadé svétlo vymérite za jiné o stejnych charakteristikach; neni-li
tam napéti, maze se jednat o pretizeni na vystupu FLASH. Zkontrolujte zda
nebyl zkratovan kabel.

Operace je provedena, ale indikator otevienych vrat
nefunguje

Zkontrolujte typ funkce naprogramované pro vystup indikatoru otevienych vrat (L4 v
tabulce 9). Kdyz ma indikator svitit, zkontrolujte zda je na svorce indikatoru otevienych
vrat napéti (cca. 24 Vdc); je-li napéti pfitomno, je problém zplsobovan svétlem, které
bude potfeba vyménit za jiné o stejnych charakteristikach. Neni-li tam napéti, mize se
jednat o pretizeni na vystupu indikatoru otevienych vrat. Zkontrolujte zda
nebyl zkratovan kabel.

/

.

4 7.6.1) Archiv poruch

N

RUN umoznuje uzivateli prohlizet mozné zavady které nastaly béhem poslednich 8 operaci; napfiklad preruseni operace v disledku
intervence fotoburiky nebo snimaci hrany. Pro provéfeni seznamu zévad , postupujte jako v tabulce 20.

Tabulka 20: Archiv poruch Priklad
1. Stisknéte a podrzte [Set] (cca. 3 s)
SET 3s
2. Az zaéne LED dioda L1 blikat, uvolnéte [Set]
L1 SET
3. Stisknéte tlacitko [A] nebo [V] pro posun blikajici LED diody na vstup LED L8 predstavujici
parametr “seznam zavad” nebo L8
4. Bé&hem kroku 5 a 6 stisknéte a drzte [Set]
SET
5.Pockejte asi tak 3s, nacez se rozsviti LED diody odpovidajici operacim pfi nichz zavada nastala.
LED dioda L1 oznaduje vysledek posledni operace a L8 oznaduje vysledek osmé operace. Je-li LED
rozsvicena, znamena to, Ze b&hem té operace nastala zavada; je-li LED zhasnuta, znamena to, ze béhem 3s
oné operace zadnd zavada nenastala.
6. Pro zvoleni poZzadované operace stisknéte tladitka [A] a [V ]:
Odpovidajici LED zablika stejném poctem bliknuti jako blikavé svétlo po poruse (viz tabulka 21).
a
7. Uvolnéte tlacitko [Set].
SET

7.7) Diagnostika a signalizace

fidici jednotka pomoci rliznych zafizeni vydava zvlastni signaly umozriujici identifikaci provozniho stavu nebo moznych poruch.
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pauzou mezi blikanim.

7/~ 7.7.1) Signalizace majakem

Bé&hem operace majak FLASH blik& jedenkrat za sekundu. Je-li néco v neporadku, jsou bliknuti etnéjsi; svétlo blika dvakrat s jednosekundovgu

Tabulka 21: Signalizace majdkem FLASH

.

Rychla bliknuti Pricina ZAKROK
— Na zacatku operace zafizeni pfipojena k BLUEBUS neodpovidaji tém, ktera
1 bliknuti : N . . - . e
byla rozpoznana b&hem faze samostatného uceni. Jedno nebo vice zafizeni
1 sekunda pauza Chyba na BlueBUS . , L . . o . . . e
o muze byt vadné; prekontrolujte je a v pfipadé potfeby je vyménte;
1 bliknuti v . L oo .
v pfipadé Uprav zopakujte proces rozpoznani (7.3.4 Samouceni ostatnich
2 bliknuti Na po&atku operace ji jedna nebo vice fotobunék prerusi; podiveijte se zda jsou
1 sekunda pauza Aktivace fotoburiky n&jaké prekazky.
2 bliknuti Toto je normalni pokud je néjaka prekazka branici pohybu.
3 bliknuti
1 sekunda pauza Al(tiv’avce “"detekce Vrata byla béhem pohybu vystavena nadmérnému tfeni; zjistéte pficinu.
3 bliknuti prekazek
st Na pocatku operace nebo béhem pohybu byl aktivovan vstup STOP; zjistéte
1 sekunda pauza Aktivace vstupu STOP ap P ponybu by P 4
L pricinu.
4 bliknuti
5 bliknuti Chyba v parametrech Pockejte nejméné 30 sekund a pak zkuste vydat povel. Jestlize stav pretrvava,
1 sekunda pauza lektronické Fidici i . . h lektronick KU ie {F Y
5 bliknuti v elektronické Fidici jednotce | znamena to, Ze je tam porucha a elektronickou desku je tfeba vyménit.
6 bliknuti Prekro¢ena horni mez poctu | Nékolik minut pockejte dokud zafizeni omezuijici operace nepoklesne pod horni mez.
1 sekunda pauza ; .
Lo operaci za hodinu
6 bliknuti
7 bliknuti I Odpojte na nékolik sekund v§echny elektrické obvody a pak zkuste pfikaz vydat
Chyba ve vnitfnich Y . L . . e
1 sekunda pauza L znovu. Jestlize stav pretrvava, znamena to, ze je tam zavazna porucha
; . elektrickych obvodech ; S L
7 bliknuti a elektronickou desku je tfeba vyménit.
8 bliknuti Jiz je pritomen prikaz, ktery . - L - . ” P
1 sekunda pauza zabrafiuje vykonani ostatnich Zkvontroluvjte typ pfikazu ktef‘y je vvzdy pfitomen; napfiklad by to mohl byt pfikaz
. . v o z ¢asovace nebo ze vstupu “otevfit”.
8 bliknuti prikazd

4 7.7.2) Signaly na fidici jednotce
Na fidici jednotce RUN je sada LED diod z nichz kazda
poskytuje zvlastni znameni jak pfi béZném provozu, tak i v pfipadé

poruch.
ab a D dioad a orka d edno
LED BLUEBUS Pricina ZAKROK
. Ujistéte se, Ze je pfivod proudu; prekontrolujte, zda nejsou prepalené pojistky;
Vypnuta Porucha v pfipadé potieby zjistéte pricinu zavady a pak pojistky nahradte jinymi stejnych charakteristik
- s Nastala zavazna porucha; zkuste fidici jednotku na nékolik sekund vypnout; jestiize stav
Sviti Z&vazna porucha

pretrvava, znamené to, Ze je tam porucha a je tfeba vyménit elektronickou desku

Blikne kazdou sekundu

Ve v poradku

BéZny provoz fidici jednotky

2 rychla bliknuti

Nastala zména stavu vstupu

Toto je normalni, nastava-li zména na nékterém ze vstupt: STEP-BY-STEP, STOP,
OPEN, CLOSE, aktivace fotobunék nebo je pouzit radiovy vysila¢

Rada bliknuti oddglenych

. Rizné Stejny signal jako u blikavého svétla. Viz tabulka 21

jednosekundovou pauzou

LED STOP Pricina ZAKROK

Vypnuta Aktivace na vstupu STOP | Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu STOP

Sviti V$e v poradku Vstup STOP je aktivni

LED P.P. Pricina ZAKROK

Vypnuta Ve v pofadku Vstup Krokovani je aktivni

Sviti Aktivace na vstupu P.P. Normalni pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu krokovani efektivné aktivni
LED OPEN Pricina ZAKROK

Vypnuta Ve v pofadku Vstup OPEN neni aktivni

Sviti Aktivace na vstupu OPEN Normalni pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu OPEN efektivné aktivni
LED CLOSE PFi¢ina ZAKROK

Vypnuta Ve v poradku Vstup CLOSE neni aktivni

Sviti Aktivace na vstupu CLOSE | Normalni pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu CLOSE efektivné aktivni




O ——
Led 1 Popis
Vypnuta Ptibézném provozu znacf, Ze “Automatické zavirani” neni aktivni
e vy - . o o
= Probih& programovani funkce
Blika = Jestlize blika L2, znaci to potfebu faze rozpoznani zafizeni (viz odstavec “4.3 Rozpoznani zafizeni”).
tedt2
—Vypautd—————
-~ On
Blika = Probiha programovani funkcve.
Led L3
— Vypnuta |
_ Svitt |
Blika = Probiha programovani funkce.
= Jestlize blika L4, znaci to potfebu faze rozpoznani zafizeni (viz odstavec “4.3 Rozpoznani zafizeni”)
Led L4 Popis
Vypnuté Pfi béZném provozu zafizeni znadi, ze “Odstavka” neni aktivni.
Sviti Pri béZném provozu zafizeni znaci, Ze “Odstavka” je aktivni.
= Probiha programovani funkce.
Blika = Jestlize blika L3, znaci to potfebu faze rozpoznani délky kidla (podivejte se na odstavec “4.4 Rozpoznani
délky k¥idla”).
Led L5 Popis
Vypnuta Pfi b&zném provozu oznaluje, ze “Tah” neni aktivni.
Sviti Pfi bézném provozu oznacduje, ze “Tah” je aktivni.
Blika Probiha programovani funkce.
Led L6 Popis
Vypnuta PFi béZném provozu oznaduje, ze “Pfedbézné blikani” neni aktivni.
Sviti Pfi b&Zzném provozu oznacuje, ze “Predbézné blikani” je aktivni.
Blika Probiha programovani funkce.
Led L7 Popis
Vypnuta Pfi bézném provozu oznaduje, ze vstup CLOSE aktivuje operaci zavieni
Sviti Pfi béZném provozu oznaduje, zZe vstup CLOSE aktivuje operaci ¢aste¢ného otevreni.
Blika Probiha programovani funkce.
Led L8 Popis
Vypnuta Pfi béZném provozu oznacuje, ze RUN je konfigurovan jako primarni zafizeni (Master)
Sviti Pfi b&zném provozu oznacuje, ze RUN je konfigurovan jako sekundarni zafizeni (Slave)
\ Biika Probih& programovéni funkce )
(" 7.8) Prislugenstvi )
Pro RUN je dostupné nasledujici doplrikové vybaveni: » OperaView; Jednotka dalkového programovani.
* SMXI nebo SMXIS: Radiovy pfijima¢ na 433.92MHz Na Uplny a aktualizovany seznam doplfiku se podivejte do
s kédovanim pomoci digitalniho plovouciho kédu. produktového katalogu Nice S.p.a.

* ONEXI: Radiovy pfijima¢ na 433.92MHz s kédovanim pomoci
digitalniho plovouciho kédu; vybaveny Modo Il pro posilani az
15 typl pfikazl do kontrolni jednotky.

e

/
7.8.1) Jednotka dalkového programovani )
Konkrétnéji, konektor BusT4.8 (viz obrdzek 30) umoZzriuje pfipojeni  Dalsi informace jsou dostupné v piiru¢ce pokynl pro programétory
jednotky dalkového programovani OperaView, kter4& umoznuje  OperaView
Uplnou a rychlou spravu instalace, udrzby a feSeni problémud s
jakymikoli zavadami.
Pro pristup ke konektoru vylomte zaslepku jak je naznaceno na
obrazku 31. Jednotka dalkového programovani lze umistit do urcité
vzdalenosti od Fidici jednotky, a to pomoci az 100m kabelu; Ize ji
pfipojit soucasné az k 16 zafizenim a muZe zUstat pfipojena béhem
bézného provozu RUN; vtomto pfipadé konkrétni “uzivatelské”
menu umoziuje dorucovat do Fidici jednotky povely.
Je-li do fidici jednotky pfipojen radiovy vysila¢ typu ONEXI, umoznuje
jednotka dalkového programovani pfistup k parametrim vysilagl
ulozenych v paméti.
Pro tyto funkce je vyzadovan c¢tyizilovy kabel (BusT4), zatimco
osmizilovy kabel maximalni délky 1m (BusT8) umozfiuje rovnéz
aktualizace firmware na fidici jednotce RUN.
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8) Technické charakteristiky

Za Ucelem vylepSovani vyrobkl si Nice S.p.a vyhrazuje pravo technické charakteristiky kdykoli bez upozornéni zménit pfi zachovani stejné

funkénosti a uzitného urcent.

Veskeré technické charakteristiky zde uvedené se vztahuiji k teploté okoli 20°C (+5°C).

~

Technické charakteristiky RUN

Typ modelu

RUN 1800 - RUN 1800P ‘ RUN 2500 - RUN 2500P

Typ

Elektromechanicky prevodovy motor pro automaticky pohyb posuvnych vrat pro primyslové
pouziti kompletni s elektronickou Fidici jednotkou.

Ozubené kolo

Pocet zubt 18; Modul 4 *

Maximalni silovy moment pfi spusténi

[odpovida schopnosti vyvinout silu (fgglor’r\})
potfebnou k uvedeni kfidla do pohybul]
Jmenovity silovy moment

i~ . . . 32,5Nm
[odpovida schopnosti vyvinout silu (900N)

potfebnou k udrzeni kfidla v pohybul]

Rychlost (bez zatéze)

10m/min (12m/min verze /V1)

Rychlost (pfi nomindlni sile)

8,5m/min (8.9m/min verze /V1)

Maximalni ¢etnost provoznich cyklu (pfi
jmenovitém silovém momentu)

11 cykld/hodinu (264 cykl(/den),
pro 15m vrata (rovna se cyklu 63%),
(Fidici jednotka omezuje pocet cykli na
maximalni pocty uvedené v tabulkach 2 a 3)**

Maximalni doba nepfetrzitého provozu (pfi
jmenovitém silovém momentu)

40 minut (fidici jednotka omezuje
nepretrzity provoz hornimi mezemi
uvedenymi v tabulkdch 2 a 3)***

Provozni omezeni

V&eobecné je RUN navrZen pro automatizaci
vrat pfi vahach a mirach jaké jsou uvedeny
v tabulkach 2, 3 a 4

Trvanlivost

Odhaduje se mezi 150.000 cykly a 450.000 cykly dle podminek uvedenych v tabulce 4

Zdroj proudu RUN 1800 - 2500

230Vac (+10% -15%) 50 Hz

Zdroj proudu RUN 1800/V1-2500/V1

120Vac (+10% -15%) 60 Hz

Maximalni spotfeba proudu pfi spousténi
[Al

700 W [3 A] [5 A verze V1]

Odebirany proud pfi jmenovitém silovém
momentu [ A]

400 W [1.8 A] [3 A verze V1]

Ttida izolace

1 (pozadovano bezpecnostni uzemnéni)

Vystup majaku

Pro 2 majaky LUCYB (svétlo 12V, 21W)

Vystup indikatoru otevienych vrat

Pro 1 24V svétlo vykonu maximélné 4W (vystupni napéti maze byt rizné od -30 po
+50% a lze jej rovnéz pouzit k Fizeni malych relé)

Vystup BLUEBUS

Jeden vystup s maximalnim zatizenim 15 jednotek BlueBus

Vstup STOP

Pro rozpinaci kontakty, spinaci kontakty nebo kontakty s konstantnim odporem 8,2KQ; pfi
samouceni (zména vici hodnoté ulozené v paméti vyvola pfikaz STOP).

Vstup Step-by-step (Krok-za-krokem)

Pro spinaci kontakty (sepnuti kontaktu vyvola pfikaz S.S.)

Vstup OPEN (OTEVRIT)

Pro spinaci kontakty (sepnuti kontaktu vyvola pfikaz OPEN)

Vstup CLOSE (ZAVRIT)

Pro spinaci kontakty (sepnuti kontaktu vyvolé pfikaz CLOSE)

Radiovy konektor

SM konektor pro pfijima¢e SMXI; SMXIS nebo ONEXI

Vstup radiové ANTENY

Vstupni radiova ANTENA 52Q pro typ kabelu RG58 nebo obdobny

Programovatelné funkce

8 funkci typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci (viz tabulky 7 a 9)

Funkce v rezimu rozpoznani

Rozpoznani zafizeni pfipojenych k vystupu BlueBus.
Rozpoznani zafizeni typu "STOP" (zapinaci nebo vypinaci kontakt nebo odpor 8,2KQ)
Rozpoznani délky vrat a vypocet zpomaleni a bodu ¢asteéného otevieni.

Provozni teplota

-20°C + 50°C

Pouziti zejména v kyselych, slanych nebo
potencialné vybusnych atmosférach

Ne

Stupen ochrany

IP 44

Rozméry a vaha

400 x 255 h 390; 24.5Kg \

*Volitelné je dostupné Sestimodulové ozubené kolecko s 12-zuby
** PFi 50°C a pfi délce vrat 15 metrd, je maximalni provozni frekvence 7 cykli/hodinu (rovna se cyklu 40%).
*** PFi 50°C je maximalni doba nepfetrzitého provozu 10 minut.
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Pokyny a upozornéni pro uzivatele pfevodového motoru RUN

Gratuluieme Vam kvybéru vyrobku Nice pro Vas
systém automatiky! Nice S.p.A. vyrabi soucasti pro
automatizaci vrat, dvefi, rolovacich bran, rolet a markyz:
prevodové motory, Fidici jednotky, radiova ovladani,
blikava svétla, fotobunky a rizné doplnky. Nice pouziva
pouze nejkvalitngjSi materialy a prvotfidni femesiné
zpracovani. Zameéfuje se na vyvoj inovacnich feSeni
navrzenych pro zjednodu$eni pouzivani jim vyrdbéného
vybaveni, pfikladajice Uzkostlivou péci studiu jeho
technickych, estetickych a ergonomickych
charakteristik:  Vas technik jisté ze Sirokého spektra
vyrobkd Nice vybral ten, ktery nejlépe vyhovuje Vasim
specifickym pozadavkam. Nicméné Nice neni vyrobcem
Vaseho systému automatiky, ktery je spiSe vysledkem
UkonU provedenych Vasim instalaénim technikem,
zejména analyz, odhadu, volby materiald a implementace
systému. Kazdy systém automatiky je unikatni. Vas
instalacni technik je jedinou osobou majici zkuSenost a
profesionalitu potfebnou k sestaveni systému schopného
vyhovét VasSim pozadavkim, systému ktery je bezpecny,
spolehlivy, ma dlouhou Zivotnost a je postaven v souladu
s platnymi predpisy. Systém automatiky nejenze velmi
prispiva k pohodli; rovnéz zvySuje Uroven zabezpeceni
ve Vasi domacnosti. Navic pretrva mnoho let s velmi
malou Udrzbou. Ackoli systém automatiky ktery vlastnite
splfiuje bezpeénostni pozadavky platné legislativy, neni tim
vylouCena existence “zbytkového rizika”, tj. moznosti, ze
mohou vzniknout nebezpeci, a to vétdinou nasledkem
nespravného nebo neuvazeného uzivani. Abychom Vam
pomohli vyhnout se jakymkoli nehodam, pfipravili jsme
nasledujici seznam doporuceni zakaz(:

Pfedtim nez svUj systém automatiky poprvé
pouzijete, pozadejte pracovnika montaze, aby vam
vysvétlil plvod zbyvajicich rizik; udélejte si nékolik
minut ¢asu a prectéte si uzivatelskou pfirucku pokynd,
kterou Vam pracovnik montdze da. Tuto pfirucku si
uschovejte pro pozdéjsi pouZiti a poskytnéte ji jakémukoli
budoucimu majiteli systému automatiky.

*Va$ systém automatiky je strojem ktery bude vérné
plnit Vase pfikazy; neuvazené nebo nepatfi¢né pouziti
mlze vyvolat nebezpedi: systém nespoustéjte, jsou-li
v jeho provonim dosahu lidé, zvifata nebo véci.

Déti: systémy automatiky jsou navrzeny tak, aby
zarucily vysokou Uroven bezpec¢nosti a jistoty. Jsou
vybaveny detekénimi zafizenimi zabrarfiujicimu pohybu
jestlize v cesté stoji lidé nebo véci, ¢imz je zarucena
spolehlivd a bezpeéna aktivace. Nicméné, détem by
nemélo byt dovoleno hrat si v blizkosti automatizovanych
systému; abyste predesli jakymkoli nahodnym
aktivacim, méjte dalkova ovladani vzdy z dosahu déti:
nejsou to hracky!

=Zavady: Jestlize si povSimnete, ze VaSe automatika
nefunguje spravné, odpojte pfivod proudu

do systému a pouZijte ruéni uvolfovaci zafizeni.
NepokouSejte se provadét opravy; zavolejte instalacniho
technika a mezi tim systém pouzivejte jako
neautomaticka vrata, poté co podle popisu vySe uvolnite
prevodovy motor.

-Udrzba: Stejné jako u jakéhokoli jiného stroje, i Vase
automatika potfebuje k zajisténi své dlouhé zivotnosti
a naprosté bezpecnosti pravidelnou periodickou udrzbu.
Se svym instalaénim technikem si domluvte periodicky
plan Gdrzby. Nice doporuduje, aby byly bézné prohlidky
Udrzby provadény kazdych Sest mésicl pro bézné domaci
pouziti, ale tento interval se muze velmi lisit
v zavislosti na intenzité pouzivani. Prohlidky, udrzbu a
opravy je opravnén provadét pouze kvalifikovany
personal.

-Systém ani jeho naprogramovani a jeho parametry
nastaveni zadnym zpusobem neupravuijte, i kdybyste
se citili byt schopnymi tak ucinit: za Va$ systém
zodpovida Va$ instalacni technik.

«Zavérecna zkouSka, periodické operace Uudrzby a
jakékoli opravy museji byt zdokumentovany osobou
kterd je provadéla; tyto dokumenty museji zustat v
drzeni majitele systému.

Jedinymi doporu¢enymi ukony, které smi uzivatel
periodicky provadét se tykaji ¢isténi skel fotobunék
a odstranovani listi a nanosu, které by mohly
automatice branit v pohybu. Chcete-li v§em zabranit
v aktivaci vrat, uvolnéte systém automatiky (jak je popsano
nize). K ¢€isténi pouzivejte mirné vihky hadfik.

eLikvidace: Na konci uzitné zivotnosti musi automatiku
rozebrat kvalifikovany personal a materialy museji byt
recyklovany nebo zlikvidovany v souladu s mistni
platnou legislativou.

*V pfipadé zavad nebo vypadku proudu. Kdyz
Cekate na prichod technika (nebo na obnoveni dodavky
proudu, neni-li V&§ systém vybaven zaloznimi bateriemi),
muzete systém pouzivat stejné jako jakékoli jina
neautomaticka vrata. Abyste to mohli délat, budete
potfebovat ruéné uvolnit pfevodovy motor (tento Ukon je
jedinym, ktery je uzivatel automatiky opravnén provést):
Tento Ukon byl firmou Nice peclivé vyvinut tak, aby byl
extrémné snadny a bez jakékoli potfeby nastrojli nebo
fyzické namahy.
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Ruéni pohyb a uvolnéni: pfed provedenim tohoto Ukonu si prosim povSimnéte, Ze uvolnéni mize nastat

jediné kdyz je kfidlo zastaveno.

|
|

1| Posurite Tryci disk zamku.
\

N

Pro zamceni: provedte ty samé Ukony pozpatku.

Ovladani pfi porouchanych bezpecénostnich
zafizenich: Pokud bezpecnostni zafizeni nefunguiji,
stale je mozné vrata ovladat.

* Pouzijte zafizeni k ovladani vrat (dalkové ovladani nebo
klicovy spina¢, atd.). Pokud bezpec€nostni zafizeni
takovy Ukon umoZznuji, vrata se normalné oteviou a
zaviou, jinak nékolikrat blikne majak, ale operace
nezacne (pocet bliknuti zavisi na dlvodu pro¢ neni
operace umoznéna).

= Vtomto pfipadé béhem 3 sekund znovu stisknéte
ovladani a podrzte jej stisknuté.

* Po cca. 2s se zacnou vrata pohybovat v rezimu “dead
man”, tj. dokud potrva aktivace ovladani, budou vrata
pokracovat v pohybu; ihned po uvolnéni ovladani se
vrata zastavi.

Jsou-li bezpecnostni zafizeni nefunkéni, je
tfeba automatiku opravit co nejdfiv jak to bude
mozné.

~N

2|Vlozte Kiid a otocte jim Ve §méru hodinovych rugicek.
|

|

4 Rucné posunte kfidlem.

Vyména baterie dalkového ovladani: jestlize se
zda, ze vas radiovy pfijimac po urcitém ¢asovém obdobi
nefunguje pfiliS dobfe nebo nefunguje vibec, mize to
byt prosté tim, ze je vybita baterie (v zavislosti na typu
pouzivani muze vydrzet od nékolika mésicu az do jednoho
roku a vice). Vtom pripadé zpozorujete, Ze svétlo
potvrzujici pfenos zeslabne, nebo se nerozsviti, nebo
se rozsviti pouze kratce. Predtim nez budete volat
instala¢niho technika zkuste vyménit baterii za néjakou
z jiného funguijiciho vysilace:

je-li problém zplsoben slabou baterii, prosté ji vymérte za
jinou stejného typu. Baterie obsahuji znecistujici latky:
nevyhazuijte je spole€né s jinym odpadem, ale pouzijte
metody zavedené mistnimi pfedpisy.

Jste spokojeni? Prejete-li si ve své domacnosti
nainstalovat dals$i systém automatiky, zavolejte svého
starého instalaéniho technika a pouzijte vyrobky Nice.
Dostane se Vam sluzeb specialisty a nejpokrocilejSich
produktd dostupnych na trhu, Spi¢kové vykonnosti a
maximalni kompatibility systému. Dékujeme Vam za
precteni tohoto navodu. Citime se ujiSténi, ze budete se
svym novym systémem dobre spokojeni: ohledné
jakychkoli sou¢asnych nebo budoucich pozadavki
kontaktujte prosim svého spolehlivého instalacniho
technika.
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