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1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VAROVANIA
A OPATRENIA

& UPOZORNENIE! Pokyny dolezité pre bezpecnost. Do-
drzujte vSetky uvedené pokyny, pretoze nespravna
inStalacia mo6ze sposobit vazne Skody.

& UPOZORNENIE! Pokyny délezité pre bezpecnost. Pre
bezpecénost osob je ddlezité dodrziavat tieto pokyny. Sta-
rostlivo uschovaijte tento navod.

& Podla najnovSej europskej legislativy musi realizacia
automatizacie vyhovovat harmonizovanym normam,
uréenym platnou smernicou Strojné zariadenia, ktoré
umoznuju vyhlasit’ predpokladant zhodu automatizacie.
S ohladom na tito skutoénost musia byt vSetky tkony
pripojenia vyrobku do elektrickej siete, jeho kolaudacia,
uvedenie do prevadzky a udrzba, vykonané vyhradne
kvalifikovanym a kompetentnym technikom.

& Aby sa predislo akémukolvek nebezpecenstvu sposob-
enému nahodnym obnovenim ¢innosti tepelného zaria-
denia na prerusenie ¢innosti, toto zariadenie nesmie byt
napdjané externym odpinacim zariadenim, ako je ¢asov-
ac, ani nesmie byt pripojené k obvodu, ktory je pravidelne
napajany a odpajany.

UPOZORNENIE! Dodrzujte nasledovné varovania:

- Pred zahdjenim inStaldcie skontrolujte ,Technické parametre
vyrobku®, a hlavne to, ¢i je tento vyrobok vhodny pre automa-
tizaciu daného dielu. Ak nie je vhodny, NEINSTALUJTE ho.

- Wrobok nie je mozné pouzit skor, ako bude uvedeny do prevad-
zky podla pokynov v kapitole ,Zavere¢na kontrola a uvedenie do
prevadzky".

- Pred zaciatkom inStalacie vyrobku skontrolujte, ¢i su vSetky po-
trebné diely v dokonalom stave, a ¢i su vhodné na poutZitie.

- VWrobok nesmu pouzivat osoby (vratane deti) so znizenymi fy-
zickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo
s nedostato¢nymi skusenostami a znalostami.

- Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

- Nedovolte detom, aby sa hrali s ovliadacimi prvkami zariadenia.
Udrziavajte dialkové ovladanie mimo dosahu deti.

- V sieti napajania zariadenia zabezpecCte vypinaci prvok (ak nie
je sucastou) so vzdialenostou kontaktov, ktora umoznuje Uplné
odpojenie v podmienkach urCenych kategoriou prepatia Ill.

- PriinStalacii manipulujte s vyrobkom opatrne, zabrarite pritlacen-
iu, narazom, padom alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek
druhu. VWrobok neumiestriujte do blizkosti zdrojov tepla a ne-
vystavujte ho otvorenému ohriu. VSetky tieto Ukony by ho mohli
poskodit a zapriGinit nespravnu c¢innost alebo nebezpecné
situacie. Ak k tomu dbjde, okamZite pozastavte inStalaciu a
obratte sa na servisnu sluzbu.

- WWrobca neprijima Ziadnu zodpovednost za ublizenie na zdra-
vi alebo Skody na majetku, vyplyvajuce z nedodrzania pokynov
pre montaz. V tychto pripadoch je vyliCend zéruka na chyby
materidlu.

- Vazena Uroven emisie akustického tlaku A je nizSia ako 70 dB(A).

Cistenie a udrzbu, ktoré ma vykonavat pouzivatel, nesmu
vykonavat deti bez dozoru.

Pred vykonavanim ukonov na zariadeni (Udrzba, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych aku-
mulétorov.

Pravidelne kontrolujte zariadenie, predovSetkym skontrolujte
kable, pruziny a drziaky kvoli odhaleniu pripadnych nevyvéazeni
a priznakov opotrebovania alebo poskodenia. Vyrobok ne-
pouzivajte, ked je potrebna oprava alebo nastavenie, pretoze
porucha instalacie alebo nespravne vyvazenie automatizacie
mozu sposobit zranenie.

Obalovy material vyrobku je potrebné zlikvidovat v sulade s pla-
tnou miestnou legislativou.
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2 POPIS VYROBKU A JEHO CIELOVE URCENIE

MC824H/MC824Lje elektronicka riadiaca jednotka na automatizaciu kridlovych bran. MC824H/MC824Lje schopna oviadat elektromechanické
pohony typu uvedeného v "Tabulka 4". Ma systém, ktory overuje namahanie motorov, ktoré st k nemu pripojené (ampérometricky). Tento systém
automaticky detekuje koncové spinace, uklada pracovny ¢as kazdého jednotlivého motora a rozpoznava akékolvek prekazky pocas bezného pohybu.
Tieto funkcie vyrazne zjednodusuju instalaciu, pretoze nie je potrebné nastavovat pracovny ¢as a posun brany.

Riadiaca jednotka je predprogramovana s bezne pozadovanymi funkciami a obsahuje radiovy prijima¢ pre dialkové oviadace. V pripade potreby je
mozné jednoduchym postupom zvolit SpecifickejSie funkcie (pozri kapitolu “PROGRAMOVANIE®).

MC824H/MC824L je vybavena konektorom typu SM pre zasuvacie radiové priimace (pozri odsek “Pripojenie radiového prijimaca typu SM*) a
konektorom typu IBT4N, ktory prostrednictvom rozhrania IBTAN umozniuje pripojenie zariadeni BusT4, ako je programovacia jednotka Oview (pozri
odsek “Pripojenie rozhrania IBT4N").

Centrdla je pripravena na napajanie z zaloznych batériit PSS324, ktoré v pripade vypadku napajania slizia ako nidzové napajanie (pozri odsek ,Pripoje-
nie vyrovnavacej batérie PSS324*). MC824H/MC824L e tieZ pripravena na pripojenie k solarnemu napdjaciemu systému ,,Solemyo® (pozri odsek ,,
Pripojenie systému Solemyo").

Tento produkt spliia kritéria stanovené nariadenim ,,Standby*“. Produkt prejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po spravnom
dokonéeni manévru.

Ovplyvriuje aj dalsie funkcie uvedené nizSie:

- vystup Bluebus bude deaktivovany. Ak je pritomny, napajanie pre pomocny vystup bude deaktivované;

- prislusenstvo pripojené ku konektoru IBT4N bude vZdy napajané a celkova spotreba sa zvysi;

- prijimace pripojené ku konektoru SMTYPE budu vzdy napdjané a celkova spotreba sa zvysi.

Pozrite si prislusné kapitoly a technické Specifikacie prisluSenstva.

Tento vyrobok moéze byt vybaveny systémom nudzového napéjania, ktory zaru€uje prevadzku aj v pripade absencie sietového napdjania. Nudzové
napajanie je prostrednictvom batérii, ktoré sa musia udrziavat nabité. Funkcia nabijania batérif je jednou z hlavnych funkcii tohto vyrobku; pohotovostny
rezim sa aktivuje az po dokonceni funkcie nabijania batéril. Maximalny ¢as potrebny na Uplné nabitie batérii najdete v ndvode na pouzitie systému nud-
zového napdjania.

UPOZORNENIE! Akékolvek iné ako tu uréené pouzitie alebo pouzitie v podmienkach odliSnych od tych, ktoré st uvedené v
tomto navode, sa povazuje za nevhodné, a teda zakazané!

2.1 ZOZNAM CASTi, KTORE TVORIA RIADIACU JEDNOTKU

Riadiaca jednotka pozostava z riadiacej a kontrolnej elektronickej dosky, ktoré je umiestnena a chranena vo vnutri skrinky. Na "Obrazok 1" st zobrazené
hlavné Casti, ktoré tvoria dosku.

4 N
o J K M NOA QR 3
| | |
¥ — Bluebus| Stopﬁ Sbs OpenHCIose— :
L |
S If fi g §r l
RO I Y AR T 1 !
Open A E ,I
I T Stop/Set g;
r ! Z Close ¥ g
o P2
o0 )
H oL I%] L i ® = Ui P3
¢—i 0
) [ P N =g 2
F '8[@ ERe m []]Z J g
E ] E% " g iﬂ |\§ T
ﬁ - 00000000000000000000000
D——2 e 38886550000335066660000
i 28880855558333385055508
=m] 28280855558333385055558
C ED :)K@ 00000000000000000000000
[
5_ = Pei il sl 0
sl 1] =& T/——=j75—Vu
A - — v
\ J
A Konektor napajania 24 V~ (0] Vstupny terminal SbS (krok za krokom)
B Svorka motora M2 (prvy sa pohybuije pri otvarani) Q Otvorena vstupna svorka
C Svorka motora M1 (prvy sa pohybuje pri zatvarani) R Zatvorte vstupnu svorku
D Svorka vystupu blikajiceho svetla P1..P3 Tlagidla pre programovanie centrainej jednotky
E Vystupna svorka elektrického zamku L1..L8 Programovacia LED
F Vystupna svorka OGI (indikator otvorenia brany) L9..L13  Vstupné LED
G Vstupna svorka enkodéra motora M2 (MC824Lnepouziva sa) | S Zasuvka pre IBT4N
H Vgtupné svorka enkgdérq mc.)ltloravl\/ﬁ (MC824Lnepouzivasa) | T Poistka sluzieb (2A, typ F) B ) ,
| Zasuvka ,SM“ pre radiovy priimac U Konektor pre vyrovnavaciu batériu PSS324 / solarny systém
J Svorka pre radiovu anténu (len pre OXI) Solemyo
K Voli¢e typu motora \'} Poistka motora (15A pre MC824H; 10A pre MC824L)
M Vstupny terminal Bluebus w Napéjanie siete (L-Linea; N-Neutro)
N Vstupna svorka Stop (alt) X Kéablova svorka
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3 INSTALACIA

3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACII

Pred vykonanim inStalacie vyrobku je potrebné:

- skontrolovat neporusenost dodavky;

- skontrolovat, i je vetok material uréeny na pouzitie v dokonalom stave,
a Ci je vhodny pre uréené pourzitie;

- skontrolujte, Gi vSetky podmienky pouzitia zodpovedaju tomu, €o je uve-
dené v odseku “Vymedzené pouZitie vyrobku* a kapitole “TECHNI-
CKE PARAMETRE"

- skontrolujte, Ci je prostredie vybrané pre instalaciu kompatibilng s celko-
vym rozmerom produktu (pozri “Obrazok 2”)

- skontrolujte, i je povrch vybrany pre instalaciu produktu pevny a moze
zaruGit stabilné upevnenie

- skontrolujte, ¢i miesto upevnenia nie je nachylné na zaplavenie; v

pripade potreby zabezpecte montaz produktu dostatocne nad zemou

skontrolujte, ¢i priestor okolo produktu umoznuje lahky a bezpedény pris-
tup

- overte, Ci su vSetky elektrické kable, ktoré sa maju pouzit, typu uve-

deného v "Tabulka 1"

skontrolujte, Ci sU v automatiz&cii pritomné mechanické dorazy pri zat-

varani aj otvarani.

3.2 VYMEDZENE POUZITIE VYROBKU

Vyrobok sa mdze pouzivat len s prevodovymi motormi uvedenymi v "Ta-
bulka 4" a v sulade s prislusSnymi obmedzeniami pouZitia.

3.3 IDENTIFIKACIA A VONKAJSIE ROZMERY

Rozmery a Stitok (A), ktory umoziuje identifikaciu produktu, su uvedené v
“Obrazok 2.

4 N\

3.4 TYPICKA INSTALACIA

Na "Obrazok 3" je zobrazeny priklad automatizacného systému realizo-
vaného pomocou Nice komponentov.

==

~.
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O
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\

A Riadiaca jednotka

B Elektroprevodovka

C Blikajuci majak

D Fotobunka y

E Digitalna klavesnica - Citacka transpondérov - Klti¢ovy spina¢
F Stlpik pre fotobunku

G Mechanické zarazky otvarania

H Mechanicky doraz pri zatvarani

I Elektricky zdmok

Viy$Sie uvedené komponenty su umiestnené podla typického a obvyklého
vzoru. Na zéklade diagramu "Obrazok 4" ako referencného prikladu urcte
pribliznd polohu, v ktorej budu nainstalované jednotlivé komponenty pre-
dpokladané v systéme.

Pred inStalaciou si pripravte potrebné elektrické kable
pre vas systém podla "Obrazok 4" a "TECHNICKE PARA-
METRE".

MC824H
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Tabulka 1
!;lz?lr;tgélr(‘?ecne Parametre kabla
Kabel NAPAJANIE RIADIACEJ JEDNOTKY
a 1 kabel 3 x 1,6 mm?
Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]
Kabel MAJAKA
b 1 kébel 2 x 0,5 mm?

Maximalna dizka 20 m

Kabel ANTENY
c 1 tieneny kabel typ RG58
Maximalna dlzka 20 m; odporuca sa < 5 m

Kabel ZARIADENIA BLUEBUS
d 1 kébel 2 x 0,5 mm?
Maximalna dizka 20 m [poznamka 2]

Kébel VOLICA S KLUCOM
e 2 kable 2 x 0,5 mm?
Maximalna dizka 50 m [poznamka 3]

Kabel ENGINE POWER
f 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalna dizka 10 m [poznamka 4]

ELEKTRICKE PRIPOJENIE Kabel
g 1 kabel 2 x 1 mm?
Maximalna dlzka 10 m

KABEL PREPOJENIA ENCODERA
h 1 kdbel 2 x 1 mm?

Maximaina dizka 10 m [poznamka 4]

Poznamka 1 Ak je napdjaci kabel dlhsi ako 30 m, je potrebné pouzit
kabel s vacsim prierezom(3 x 2,5 mm?) a v blizkosti automa-
tizacie je potrebné nainstalovat ochranné uzemnenie.

Poznamka 2 Ak je kabel BlueBus dihsi ako 20 m, maximalne 40 m,
musf sa pouzit kabel s vAESim prierezom (2 x 1 mm?).

Poznamka 3 Tieto dva kéable mbzu byt vymenené za jediny kabel 4
x 0,5 mm?.
Poznamka 4 Tieto kable mozno nahradit' jednym kablom 5 x 1,5

mm?. Pripojenie ENCODER sa vo verzii MC824L nevyZaduje.

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia, v kto-
rom prebieha instalacia.

& Pocas kladenia potrubi pre prechod elektrickych kablov
a ich vstupu do skrinky riadiacej jednotky skontrolujte,
¢i sa vo vnutri rozvodnych Sacht nenachadza voda ale-
bo kondenzacia v spojovacich rdrach. Pritomnost vody
a vihkosti moze poskodit elektronické obvody produktu.

INSTALACIA RIADIACEJ JEDNOTKY

©w
(3]

Upevnite riadiacu jednotku na pevnu, zvislu, rovnu a do-
stato¢ne chranenu plochu. Spodna ¢ast' jednotky musi
byt aspon 40 cm nad zemou.

Riadiaca jednotka je vhodna aj na vonkajSiu inStalaciu,
pretoze je dodavana v kryte, ktory pri spravnej instalacii
zarucuje stupen ochrany IP54.

B
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Na upevnenie riadiacej jednotky ("Obrazok 6" a "Obrazok 7"):

1. odskrutkujte skrutky (A) a odstrante kryt (B) jednotky

2, identifikujte predrezané otvory (C) na spodnej strane skrinky a vy-
vftajte tie, ktoré budu pouzité na prechod kablov

bocny vstup pre kable (D) je mozné pouzit len v pripade,
Ze je jednotka inStalovana vo vnutri, v chranenom pro-
stredi.

4 N

®

vyvitajte stenu (E) podlia rozmerov uvedenych na obréazku a pripra-
vte vhodné hmozdinky (nie su sucastou dodavky)

umiestnite skrinku (F) a upevnite ju skrutkami (G) (nie su stuc¢astou
dodavky)

5. pripravte kablové priechodky pre prechod pripojovacich kablov

6. vykonajte elektrické zapojenia podla kapitoly “ELEKTRICKE ZA-
POJENIE”.

&

Na instalaciu dalSich zariadeni v automatizacii sa riadte
prislusnymi navodmi.

7. Po dokonceni elektrickych zapojeni nasadte spat kryt (B) a
zaskrutkuijte skrutky (A).

~




/4  ELEKTRICKE ZAPOJENIE A

4.1

Elektrické prepojenie réznych zariadeni v automatizacii (fotobunky, di-
gitélne klavesnice, Citacky transpondérovych kariet atd.) s riadiacou je-
dnotkou sa musi uskutoénit prostrednictvom systému Nice "Blugbus”.
Ostatné pripojenia néjdete v nasledujucom texte.

/N
N

PRIPRAVNE KONTROLY

VSetky elektrické zapojenia musia byt vykonané bez
pritomnosti elektrického napajania a s odpojenym nudz-
ovym napajanim (ak je suc¢astou automatizacie).

Spojovacie ukony musia byt vykonané vyhradne kvali-

fikovanym personalom.

Na elektrickom vedeni je potrebné pocitat so zariadenim,
ktoré zaisti upIné odpojenie automatizacie od siete.

- Odpojovacie zariadenie musi mat kontakty s rozpinacou vzdia-
lenostou, ktora umoznuje Uplné odpojenie za podmienok sta-
novenych v kategorii prepétia Ill v stlade s pravidlami inStalécie.
V pripade potreby toto zariadenie zaruCuje rychle a bezpecné
odpojenie napajania; musi byt preto umiestnené v dosahu auto-
matizécie. Na druhej strane, ak je umiestnené na nenapadnom
mieste, musi mat systém, ktory blokuje akékolvek nahodné ale-
bo neopravnené opatovné pripojenie napajania, aby sa zabran-
ilo akémukolvek nebezpecenstvu.

4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENIA
4.2.1 SCHEMA ZAPOJENIA
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4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Popis oznaceni na elektronickej doske pri prislusnych svorkach.
Tabulka 2
ELEKTRICKE ZAPOJENIE
Svorky Funkcia Popis Typ kabla
MAM Motor 1 Pripojenie motora M1 [poznamka 1] 3x1,5mm?
MAM Motor 2 Pripojenie motora M2 3x1,5mm?
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Svorky Funkcia Popis Typ kabla
Flash Majdk Wstup pre vystrazng svetlo s“1 2V Ziarovkou (maximaine 21 W). Vystup Jemozne |5 4 5 mme
naprogramovat (pozri odsek “Programovanie prvej turovne (ON-OFF)").
ELS Elektricky zamok Vystup pre elek’tromalgnehckx zamok 12 V~ _(maxmglrje 15 VA). Vystup jeMOZNE |5\ 4 ) e
naprogramovat (pozri odsek “Programovanie prvej urovne (ON-OFF)’).
oGl oGl Viystup ,Otvorena brana“ pre signalizanu lampu 24 V, maximalne 4 W. Vystup je 1505 mm?
mozné naprogramovat (pozri odsek “Programovanie prvej urovne (ON-OFF)”). '
ENC
[poznamka |Kddovac 1 Vstup pre enkéder motora 1. Nie je potrebné dodrZiavat polaritu 2 x 1,0 mm?
2]
ENC
[poznamka |Kddoval 2 Vstup pre enkdder motora 2. Nie je potrebné dodrZiavat polaritu 2x1,0mm?
2]
* Anténa fnp_OJefne gnte’ny_ ra@ovehq_prumgaca (len pre”OXI). Pre OXIBD pozri odsek 1 tieneny kébel typ RG58
Pripojenie radiového prijimaca typu SM”.
Vstup pre kompatibilné zariadenia: EPMORB, F210B, EPSB, EPMB, EPLB.
Zariadenia su paralelne prepojené dvoma vodiémi, ktorymi prechadza napajanie
aj komunika¢né signdly. Dodrziavanie polarity sa nevyzaduje. PoCas fazy uCenia
Bluebus BlueBus sa kazdé zariadenie pripojené k riadiacej jednotke rozpozna individudine vdaka 2 x 0,5 mm?
jedinecnému kodu. Pri kazdom pridani alebo odstraneni zariadenia bude potrebné,
aby riadiaca jednotka vykonala ucenie (pozri odsek "UEenie sa o pripojenych
zariadeniach").
Vistup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom spsobia okamzité zastavenie
prebiehajuceho manévru a nasledné kratke cuvanie. Na tento vstup mozno pripojit
kontakty NO (normalne otvorené), NC (normélne uzavreté) alebo zariadenia s
vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ, ako su citlivé hrany. Kazdé zariadenie
pripojené k tomuto vstupu riadiaca jednotka pocas fazy ucenia rozpozna
samostatne (pozri odsek "Uéenie sa o pripojenych zariadeniach"). Ak poCas
tejto fazy riadiaca jednotka zisti akukolvek odchylku od nauceného stavu, spusti )
Stop Stop STOP. Na tento vstup méze byt pripojené jedno alebo viac zariadeni, aj ked' sa 1x0,5mm
navzajom liSia: paralelne niekolko zariadeni NO, bez obmedzenia mnozstva;
sériovo niekolko zariadeni NC, bez obmedzenia mnozstva; paralelne 2 zariadenia s
vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ. Ak je zariadeni viac ako 2, je potrebné
ich zapojit kaskadovito s jednym ukon&ovacim rezistorom 8,2 kQ; paralelne 2
zariadenia NO a NC, umiestnenim rezistora 8,2 kQ do série s kontaktom NC (to
umoznuje aj kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).
Sbs Krok za krokom \k/;sgﬁg nﬁ)re tlacidlo NA (normélne otvorené), na odosielanie prikazov v reZzime krok za 1x0,5 mm?
Vstup pre ovladacie zariadenia, ktoré spdsobia iba otvorenie. K tomuto vstupu je )
Lzl Open mozné pripojit kontakty typu NA (normélne otvorené). 1x0,5mm
Vstup pre ovladacie zariadenia, ktoré spdsobia iba zatvorenie. K tomuto vstupu je )
Close Close mozné pripojit kontakty typu NA (normaine otvorené). 1x0,5mm
Poznamka 1 Nepouziva sa pre jednokridlové brany (riadiaca jednotka automaticky rozpozng, €i je nainstalovany len jeden motor).
Poznamka 2 ENC vstupy sa vo verzii MC824L nepouzivaju.
4.2.3 POSTUP ZAPOJENIA e
Elektrické pripojenie ("Obrazok 8"): 0

1. vyberte svorky z ich pozicif
2 pripojte rbzne zariadenia k poskytnutym svorkam podfa schémy v
"Obrazok 8"
3. vratte svorky spéat na svoje miesto. 1
4 pripojte napajaci kabel k svorke (A) a zaistite ho kablovou vyvodkou
(B) ("Obrazok 9").

Ak je v systéme len jeden motor s prevodovkou, pripojte
ho na svorku M2 a svorku M1 nechajte volnu.

D0 000 ODOOQ
0 ® 0000 O
0 ® 60 6 0 0a
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4.3 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI K RIADIACEJ
JEDNOTKE

V pripade potreby napajania externych zariadeni, napriklad bezdotyko-
vého spinaCa reagujuceho na priblizenie pre preukazy s transpondérom
alebo pre osvetlenie voli¢a s kiui¢om, je mozné pouzit napajanie v sulade
s obrazkom.

Napdjacie napétie je 24V= -30% + +50% s maximalnym dostupnym
prudom 200mA.

4 N\
@ sTop | | sBs
Voo
() &
24V~
N J
|| Napitie dostupné na svorkach “Sbs” a “STOP” zostava

pritomné aj po aktivacii funkcie “Stand By” na doske.

(1]

Elektrické pripojenie zariadeni alebo snimacov, ktoré
musia byt pre svoju €innost vzdy napajané, sposobuje
zvySenie spotreby energie tohto vyrobku. Spotreba ener-
gie uvedena v kapitole "TECHNICKE PARAMETRE" ne-
zohladniuje pripojené externé zariadenia.

[l

4.4 ADRESOVANIE PRIPOJENYCH ZARIADENI
POMOCOU SYSTEMU BLUEBUS

Aby centralna jednotka rozpoznala zariadenia pripojené systémom "Blue-
Bus", je potrebné vykonat ich adresovanie.

Tato operéacia musi byt vykonana spravnym umiestnenim elektrického mo-
stika pritomného v kazdom zariadeni (pozri aj navod na pouzitie kazdého
jednotlivého zariadenia). NizSie je uvedena schéma adresovania fotobu-
niek podla ich typu.

~

Tabulka 3

ADRESY FOTOBUNIEK

Fotobunka Poloha mostikov

FOTO @ %

FOTO Il
Vonkajsia fotobunka h = 100 so zasahom pri
zatvarani (zastavi a obrati pohyb)

Vonkajsia fotobunka h = 50 so zasahom pri
==

FOTO 1
Vnutorna fotobunka h = 50 so zasahom pri
zatvarani (zastavi a zmeni smer) aj pri otvarani

zatvarani (zastavi a obrati pohyb)

(zastavi a pokracuje po uvolneni fotobunky)

ADRESY FOTOBUNIEK

Fotobunka Poloha mostikov

FOTO 11l
oy

Vnutorna fotobunka h = 100 so zasahom pri
zatvarani (zastavi a zmeni smer) aj pri otvarani

o o

P
©
Exy

(zastavi a pokracuje po uvolneni fotobunky)

FOTO 2
Vnutorna fotobunka so zasahom pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb)

Na konci postupu instalacie alebo po odstraneni fotobu-
niek alebo inych zariadeni sa musi vykonat postup uc¢enia
(pozri ¢ast "UcCenie sa o pripojenych zariadeniach").

FOTO 21I
Vnutorna fotobunka so zasahom pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb)

FOTO3 )
KONFIGURACIA NIE JE POVOLENA

4.5 PRVE ZAPNUTIE A KONTROLA ZAPOJENI

Po napéjani riadiacej jednotky vykonajte nasledujice kontroly ("Obrazok

12").

1. po niekolkych sekundach skontrolujte, ¢i kontrolka "Bluebus" (A)
pravidelne blika s frekvenciou jedného bliknutia za sekundu

2. Skontrolujte, ¢i LED diddy fotobuniek TX (vysielanie) aj RX (prijem)
blikaju. Typ blikania v tejto faze nie je dolezity

3. skontrolujte, Ci je blikajuce svetlo pripojené k vystupu "Flash" vyp-

nuté.
4 N
(12
A
— — K BIuebus’: Stop i SbS fOpen:CIose—
== (i = S

ol [al

1 [ ] -I\Eﬂ-ﬁﬁ
[ Ty
—

)
/
- J

uadQ
as0|)

Ak niektora z kontrol nedopadne UspesSne, je potreb-
né odpojit napajanie riadiacej jednotky a skontrolovat
vSetky predchadzajlice elektrické zapojenia.

4.6 UCENIE SA O PRIPOJENYCH ZARIADENIACH

Po prvom zapnuti je potrebné, aby riadiaca jednotka rozpoznala zariadenia
pripojené k vstupom "Bluebus” a “Stop”.

|| Faza uéenia sa musi vykonat aj v pripade, ze k riadiacej
jednotke nie je pripojené Ziadne zariadenie.

SLOVENSKY -9



Riadiaca jednotka je schopna individualne rozpoznat rézne pripojené za-
riadenia vdaka uceniu a detekovat mozné poruchy.

Z tohto dévodu je potrebné vykonat ucenie zariadeni vzdy, ked' sa niektoré
z nich prida alebo odstrani.

/® N
f — Bluebus| Stop: SbS fOpen:CIoseﬁ
B 1234567891012 BH B B B
U] | dnlelsn
[l i&\l ol [al [+
@ 2IN 24 94 9l
Z 5 NCTI VO O
| Open A :/ é*fL‘l
| Stop/Set N L2
Close ¥V E
N\ J

LED diédy “L1” a “L2” na riadiacej jednotke (“Obrazok 13") blikaju po-

maly, Co signalizuje potrebu vykonat uCenie.

Postupujte pritom nasledovne:

1. stlacte sti¢asne a drZte stlacené tlacidla [Open A]a[Stop/Set]

2. uvolnite tlacidla, ked LED ,,L1“ a ,,L2% zacnu blikat rychlo (priblizne
po 3 sekundéch)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukonci
nacitanie zariadeni

4 na konci tejto fazy musi byt LED diéda “Stop” (S) rozsvietena a
LED diddy “L1” a “L2” musia zhasndt (LED diédy “L3" a “L4” mozZu
zaCat blikat).

4.7 VYBER MOTORA

Riadiaca jednotka je vybavena volicom (A - "Obrazok 14), ktory umozfiuje
urcit typ pouzitého motora (pozri "Tabulka 4).

4 N\

A
—¥ —— BluebusH| Stop H SbS [{OpenyClosei—
| o0 00 BEl0E B
[ | [al & [al =] =] (=]
——
\ Y

Nastavenie prepinac¢a motora sa musi vykonat pred akti-
vaciou ucenia pol6h mechanickych dorazov.

w Ina konfiguracia ako 'Tabulka 4' nie je povolena.
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Tabulka 4

VYBER TYPU MOTORA

Typ motora Vyber motora (Z)?,:)er;zenie iE
MC824H
N - 0123456738 910112

Hyross-tnaios | MuWNEEAuRE |02
8123456789101112

MFAB3024 : HHHHHHHHH ME3024

- - 0123456738 910112

agiose o T |0
0123456738 910112

TO5024 - TO50241 E HHHHHHHHH TO5024
0123456738910112

TO7024 - TO6024HS E HHHHHHHHH TO7024
0123456738910112

BFAB5024 E HHHHHHHHH BM5024

A grasssereanE |

S 8 afa{afel, Tt

WINGOELITE

) guagdsengsmE |

B AN N S(afarar Jaje

TTN6024HS

MC824L
0123456738 910112

OLTRE1824 by N S(a[s{arurua} [fa ey k22

4.8 UCENIE POLOH MECHANICKYCH DORAZOV

Po uceni zariadeni je potrebné vykonat ucenie poléh mechanickych dora-
zov (maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie). Tento postup mdze byt
vykonany tromi spdsobmi: automaticky, manudlny a zmieSany.

V reZime automatico vykona riadiaca jednotka uc¢enie mechanickych do-
razov, vypocita najvhodnejSie fazové posuny kridel a vypocita body spo-
malenia “SA” a “SC” ("Obrazok 15").

V rezime manuale sa pozicie (“Obrazok 15”) programuju jednotlivo,
posuvanim kridel do pozadovanych bodov. Poziciu na naprogramovanie
mozno identifikovat podla blikania jedného z ésmich led diéd “L1...L8”
(Pozrite si ,Tabulka 5").

V rezime misto je mozné vykonat automaticku proceduru a nasledne po-
mocou manualnej procedury upravit jednu alebo viac pozicii, s vynimkou
pozicii “0” a “1”, ktoré zodpovedaju mechanickym dorazom.

4 N\

A




Tabulka 5
Poloha LED |Popis
Poloha maximalneho zatvorenia: ked kridlo
Poloha 0 IR . L
L1 prisltichajuce motoru 1 narazi na mechanicky
(motor 1) a .
oraz zatvorenia
Poloha 0 Poloha maximalneho zatvorenia: ked kridlo
L2 prisltichajuce motoru 2 narazi na mechanicky
(motor 2) q :
oraz zatvorenia
Poloha SA L3 Féazovy posun pri otvarani: ked kridlo motora 2
(motor 2) prekro¢i tuto poziciu, zacne sa otvaranie kridla 1
Pozadovana pozicia otvorenia: pozicia, v ktorej
sa ma kridlo pripojené k motoru 1 zastavit na
Pozicia A L4 konci otvaracieho pohybu. Tato pozicia nemusi
(motor 1) zodpovedat mechanickému dorazu otvorenia,
mdbze byt zvolena lubovolne medzi poziciou “0” a
g
PoZadovana pozicia otvorenia: pozicia, v ktorej
sa ma kridlo pripojené k motoru 2 zastavit na
Pozicia A L5 konci otvaracieho pohybu. Tato pozicia nemusi
(motor 2) zodpovedat mechanickému dorazu otvorenia,
mbze byt zvolena lubovolne medzi poziciou “0” a
oy
Fazovy posun pri zatvarani: ked sa kridlo 1
el L6 nachadza pod touto poziciou, zatne sa zatvaranie
(motor 1) ]
kridla 2
Poloha 1 Poloha maximalneho otvorenia: ked' kridlo
L7 prislichajuce motoru 1 narazi na mechanicky
(motor 1) q .
oraz otvorenia
Poloha 1 Poloha maximalneho otvorenia: ked' kridlo
L8 prislichajice motoru 2 narazi na mechanicky
(motor 2) .
doraz otvorenia
4.8.1 AUTOMATICKE UCENIE
e @ N
I Open A =
| Stop/Set :/ Eki L3
i c L4
Close Vv g
- J
Na vykonanie automatického ucenia:
1. stlaSte a sti¢asne drzte tlacidla [Stop/Set] a [Close V]
2. uvolnite tlacidla, ked'led diddy “L3” a “L4” zacnu rychlo blikat (po
priblizne 5 sek.)
3. skontrolujte, Ci automatizécia vykondva nasledujluce sekvencie

Y

maneévrov:

a. pomalé zatvaranie motora M1 az po mechanicky doraz
b. pomalé zatvaranie motora M2 az po mechanicky doraz
c. pomalé otvaranie motora M2 a motora M1 az po doraz
d. rychle zatvorenie motorov M1 a M2,

Ak prvy pohyb (a) nezatvara kridlo ovladané motorom M1,
ale to ovladané motorom M2, stlacte tlacidlo [Open A]
alebo [Close ¥] na zastavenie fazy ucenia. Nasledne
prehodte pripojenia motorov M1 a M2 na svorkach ria-
diacej jednotky a tiez ich prisluSnych enkdderov. Potom
zopakujte proceduru automatického ucenia.

B

4.8.2

Ak prvé dva manévre (a a b) nie su “zatvorenia” ale “otvo-
renia”, stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close ¥]na zasta-
venie fazy ucenia. V tomto bode, na motoru, ktory vykonal
manéver otvorenia, prehodte vodic¢e prikazu (vonkajSia
poloha na svorke) a zopakujte postup automatického
ucenia.

na konci manévru zatvorenia (d) oboch motorov sa LED diédy “L3”
a “L4” vypnu, Co naznacuje, Ze postup bol vykonany spravne.

Ak pocas automatického uéenia déjde k zasahu fotobu-
niek alebo zariadenia pripojeného k vstupu “stop”, postup
sa prerusi a LED diéda L1 zacne blikat. V tomto pripade je
potrebné zopakovat postup automatického ucenia.

Postup automatického ucenia moéze byt vykonany ke-
dykolvek, aj po instalacii; napriklad po zmene polohy me-
chanickych dorazov.

MANUALNE UGENIE

Postup ué¢enia ma maximalny ¢as 10 sekund medzi st-
laéenim jedného tlacidla a druhého. Po uplynuti tohto
¢asu sa postup automaticky ukonéi a ulozi vykonané
zmeny az do toho momentu.

4 m N\
| Open A [
| Stop/Set :/ E”i L3
; “| L4
Close ¥ g
- J
|| Poéas blikania LED diéd "L1..L8" na presun z jednej LED

L

na druhu stacéi kratke stlacenie tlacidla [Open A] alebo
[Close V] (LED diéda blika, ¢o indikuje aktualnu polohu).

Pocas blikania led "L1..L8" je na pohyb motora v jed-
nom alebo druhom smere potrebné nepretrzité stlacenie
tlacidla [Open A]alebo [Close V1.

Na vykonanie manualneho ucenia:

1.
2,

3.

stlacte a sticasne drzte tlacidia [Stop/Set] a [Close V]

uvolnite tlacidla, ked' led diéda “L1” zacne blikat (po priblizne 3

sek.)

LED didda “L1” blika: poloha 0 M1

- na ovladanie a privedenie motora 1 do pozicie “0” (“Obrazok
15”): stlaGte a drzte tladidio [Open A]alebo[Close V1. Po do-
siahnuti pozicie tlacidlo uvolnite na zastavenie pohybu

- na uloZenie polohy stlaéte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolnite (po 2 sek. LED didda “L1” zostane
svietit a po uvolneni tlaGidla [Stop/Set] zacne blikat LED didda
“L27)
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4, LED didda “L2” blika: poloha 0 M2
na ovladanie a privedenie motora 2 do pozicie “0” (“Obrazok
15”): stlacte a drzte tlacidlo [Open A]alebo[Close V1. Po do-
siahnuti pozicie tlacdidlo uvolnite na zastavenie pohybu
- na uloZenie polohy stlatte a drzte tladidio [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolhite (po 2 sek. LED didda “L2” zostane
svietit a po uvolnent tladidia [Stop/Set] zacne blikat LED didda
“L3")
5. LED diéda “L3” bliké: poloha SA M2
na ovladanie a privedenie motora 2 do pozicie “SA” (“Obrazok
15”) stladte a drzte tlacidlo [Open A]alebo[Close ¥]. Po do-
siahnuti pozicie tlaGidlo uvolnite na zastavenie pohybu
- na ulozenie polohy stlacte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspor 3
sekundy a potom ho uvolnite (po 2 sek. LED didda “L3” zostane
svietit a po uvolneni tlacidla [Stop/Set] zacne blikat LED didda
“L4”)
6. LED diéda “L4” bliké: poloha A M1
- na ovladanie a privedenie motora 1 do pozicie “A” (“Obrazok
15”): stlaCte a drzte tlaGidio [Open A]alebo [Close V1. Po do-
siahnuti pozicie tlaCidlo uvolnite na zastavenie pohybu
- na uloZenie polohy stlacte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolhite (po 2 sek. LED diéda “L4” zostane
svietit' a po uvolneni tladidla [Stop/Set] zacne blikat LED didda
“L5”")
7. LED diéda “L5” blika: poloha A M2
na ovladanie a privedenie motora 2 do pozicie “A” (“Obrazok
15”) stlacte a drzte tladidio [Open A]alebo[Close V1. Po do-
siahnuti pozicie tladidlo uvolnite na zastavenie pohybu
- na uloZenie polohy stlatte a drzte tladidio [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolhite (po 2 sek. LED diéda “L5” zostane
svietit a po uvolnent tladidia [Stop/Set] zacne blikat LED diéda
“L6”)
8. LED diéda “L6” blika: poloha SC M1
na ovladanie a privedenie motora 1 do pozicie “SC” (“Obrazok
15"): stlaGte a drzte tladidio [Open A]alebo[Close V1. Po do-
siahnuti pozicie tlaGidlo uvolnite na zastavenie pohybu
- na ulozenie polohy stlacte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspor 3
sekundy a potom ho uvolnite (po 2 sek. LED didda “L6” zostane
svietit a po uvolneni tlacidla [Stop/Set] za¢ne blikat LED didda
“L7)
9. LED diéda “L7” bliké: poloha 1 M1
- na ovladanie a privedenie motora 1 do pozicie “1” (“Obrazok
15”): stlaCte a drzte tlaGidio [Open A]alebo [Close V¥]. Po do-
siahnuti pozicie tlacidlo uvolnite na zastavenie pohybu
- na ulozenie polohy stlacte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolhite (po 2 sek. LED diéda “L7” zostane
svietit' a po uvolneni tladidla [Stop/Set] zacne blikat LED diéda
“L8")
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10.

4.8.3

LED diéda “L8” blika: poloha 1 M2

na ovladanie a privedenie motora 2 do pozicie “1” (“Obrazok
15”): stlacte a drzte tlaGidlo [Open A]alebo [Close V1. Po do-

siahnuti pozicie tlacidlo uvolnite na zastavenie pohybu

- na ulozenie pozicie stlaGte a drzte tlacidlo [Stop/Set] aspori 3
sekundy a potom ho uvolnite (po 2 sek. zostane led “L8” svietit
a po uvolneni tlacidla [Stop/Set] sa ukonéi manudine progra-
movanie).

V pripade systému s jednym motorom:

- pokracujte podia bodov 1 a2

- v bodoch 3 a 9 stlatte a drzte tladidio [Stop/Set] aspon 3
sekundy a potom ho uvolhite

- po 2 sek. prislusna led zostane svietit az do uvolnenia tlacidla
[Stop/Set]. Nasledne zacne blikat dalSia.

Neprogramujte pozicie zodpovedajuce led L3 (SA moto-

ra M2), L4 (A motora M1) a L6 (SC motora M1). Na pre-

chod medzi jednotlivymi led staci kratke stlacenie tlacidla

[Open A]alebo [Close V] (led blika, ¢o oznacuje aktualnu

poziciu).

ZMIESANE UCENIE

Postup ué¢enia ma maximalny ¢as 10 sekund medzi st-
laéenim jedného tlacidla a druhého. Po uplynuti tohto
C¢asu sa postup automaticky ukonéi a ulozi vykonané
zmeny az do toho momentu.

(&

(18) )
Open A =
L N
i —El&
Stop/Set [~z —L3
_ | L4
Close ¥ g
H I g
J

Na vykonanie zmieSaného ucenia:

1.

2.
3.
4

vykonajte automatické ucenie podia odseku “Automatické ucen-
ieﬂ

stladte a sticasne drzte tlacidla [Stop/Set] a [Close V]

uvolnite tlacidla, ked LED diéda "L1" za¢ne blikat

kratkym stlacenim tlaGidia [Open A] alebo [Close V] presunte
blikajicu LED diddu (L1...L8) na pozadovanu polohu

opakuijte tento postup pre vSetky ostatné polohy, ktoré chcete
upravit.

Ak chcete ukoncit manudine ucenie, opakovane stlacajte tlacidlo
[Close V], kym sa blikajlica LED nepresunie za poziciu 'L8'.



49 KONTROLA POHYBU BRANY

Po ukonceni fazy uCenia sa odportca, aby centrdina jednotka vykonala
niekolko manévrov otvarania a zatvarania, aby sa overil spravny pohyb
brany a pritomnost pripadnych montaznych a nastavovacich chyb.

' N\

Open A 1=
e
1%
Stop/Set N
15
15
Close ¥ |
1%
- J

—

Postupujte pritom nasledovne:

2. stlacte tlacidlo [Open A] (“Obrazok 19”). Overte, ze pocas ot-
varacieho pohybu prebieha faza zrychlenia, faza konstantnej
rychlosti a faza spomalenia. Po ukonceni pohybu sa kridla musia
zastavit niekolko centimetrov pred mechanickym dorazom otvo-
renia

3. stlacte tlacidlo [Close V] (‘Obrazok 19") a overte, Zze pocas
zatvaracieho pohybu prebieha faza zrychlenia, faza konstantnej
rychlosti a faza spomalenia. Na konci musia byt kridla Uplne zatvo-
rené na mechanickom doraze zatvorenia

4. overte, ze vSetky predtym nastavené funkcie boli riadiacou jed-

notkou naucené.

5 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENIE DO
PREVADZKY

Jedna sa o najdblezitejSiu fazu realizacie automatizacie pre zaistenie ma-
ximalnej bezpecnosti zariadenia. Zavere¢na kontrola pred uvedenim do
prevadzky mbze byt pouZzita aj na pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvo-
ria automatizaciu.

Fazy testovania a uvedenia automatizacie do prevad-
zky musia vykonavat kvalifikovani a skuseni pracovnici,
ktori musia uréit potrebné testy na overenie prijatych ri-
eseni voci pritomnym rizikdm a overit sulad s platnymi
zakonmi, normami a predpismi: najma vSetky poziadavky
normy EN 12445, ktora stanovuje metddy testovania na
overenie automatizacie bran.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specifickej zaverecnej kontro-
le pred uvedenim do prevadzky, jednak z hladiska funkénosti a jednak z
hladiska spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Vychadzajte preto z
navodov k jednotlivym zariadeniam.

5.1 ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO

PREVADZKY

Postupnost operécil, ktoré sa maju vykonat pri testovani, opisana nizSie,

sa vztahuje na typicku inStalaciu ("Obrazok 3").

Pre vykonanie zaverecnej kontroly postupuijte nasledovne: i

1. Skontrolujte, ¢i bol presne dodrzany obsah kapitoly ,VSEOBECNE
BEZPECNOSTNE VAROVANIA A OPATRENIA® (strana 3)

2. Odblokujte motory na ru¢né ovladanie, ako je opisané v prislusSnom
navode na obsluhu. P&sobenim na kridlo v mieste uréenom na
ruéné ovladanie skontrolujte moznost pohybu kridla pri otvarani a
zatvarani silou menSou ako 390 N

3. uzamknite motory, ako je popisané v prislusnom navode na ob-
sluhu

4, pomocou oviadacich zariadeni (vysiela¢, oviadacie tlacidlo, kiti¢ovy
voli¢ atd'.) vykonajte testy otvarania, zatvérania a zastavenia brany,
aby ste overili, ¢i pohyb kridel zodpoveda ocakavaniam. Odporuca
sa vykonat niekolko testov na posudenie pohybu kridel a overenie
pripadnych montaznych a nastavovacich chyb, ako aj pritomnosti
Specifickych bodov trenia

5. postupne skontrolujte spravnu ¢innost vSetkych bezpecnostnych
zariadeni v systéme (fotobunky, citlivé hrany atd). V pripade zasahu
zariadenia vyda kontrolka "Bluebus" (A - "Obrazok 12) na riadiacej
jednotke dve rychlejSie bliknutia na potvrdenie rozpoznania

6. Ak by boli nebezpecné situacie, spdsobené pohybom kridel dveri,
odvratené prostrednictvom obmedzenia sily nérazu, je potreb-
né odmerat silu podla pokynov uvedenych v norme EN 12445 a
pripadne, ked' sa kontrola ,sily motora“ pouziva ako pomoc pre
systém obmedzenia sily nérazu, skuste ndjst reguléciu, ktora
ponukne najlepsie vysledky

5.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

N
N

Pri uvedeni do prevadzky postupujte nasledovne:

1. Vytvorte technicky spis automatizacie, ktory ma obsahovat nasle-
dujice dokumenty: celkovy vykres automatizacie, schému vyko-
nanych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode vSetkych pouzitych za-
riadeni a vyhlasenie o zhode, vyplnené technikom vykonavajicim
inStalaciu

2. Umiestnite na branu Stitok, na ktorom su uvedené minimaine tieto
Udaje: typ automatizacie, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného
za ,uvedenie do prevadzky"), vyrobné Cislo, rok vyroby a oznaCenie

Uvedenie do prevadzky moze prebehnut az po vykonani
vSetkych faz kolaudacie s kladnym vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky informujte
vlastnika o nebezpeéenstvach a zvySkovych rizikach,
ktoré su stale pritomné.

,CE"

3. Viyplrite a doructe viastnikovi automatizécie vyhlasenie o zhode au-
tomatizacie

4, Vyplnte a doructe viastnikovi automatizacie ,navod na pouzitie” au-
tomatizacie

5. Vyplite a dorudte viastnikovi automatizécie ,plan udrzby*, ktory
obsahuije nariadenia pre udrzbu vSetkych zariadeni automatizacie.

Pre vSetku uvedenu dokumentaciu firma Nice poskytuje
prostrednictvom svojej servisnej sluzby: navody a
prirucky.
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O PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke st 3 tlacidla: [Open A], [Stop/Set] a [Close V]
(“Obrazok 20”), ktoré mozno pouzit na oviadanie jednotky pocas testova-
nia aj na programovanie dostupnych funkcii.

Tlacidlo [Radio =24)] sa nepouziva.

4 N

I Open A =
15

1%

Stop/Set N

15

15

Close ¥V 1%

15

- J

Dostupné programovatelné funkcie su usporiadané na dvoch urovniach
aich prevadzkovy stav je signalizovany 6smimi LED diédami L1 ... L8 na
riadiacej jednotke (LED svieti = aktivna funkcia; LED zhasnuta = neaktivna
funkcia).

6.2 PROGRAMOVANIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)

6.1 POUZITIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

[Open A] Tlagidlo na ovladanie otvarania brany
Tlacidlo na vyber v programovacej faze.

[Stop/Set] Tlagidlo na zastavenie manévru
Ak je stlaCené viac ako 5 sekund, umoznuje vstup do programova-
cej fazy.

[Close V] Tla¢idlo na oviadanie zatvarania brany
Tlacidlo na vyber v programovacej faze.

[Radio =2)]

- Tlacidlo sa nepouziva.

VSetky funkcie prvej Urovne su z vyroby nastavené na "OFF" a moZete ich kedykolvek zmenit. Ak chcete skontrolovat rézne funkcie, pozrite si "Tabulka

6"

6.2.1 PROGRAMOVACIi POSTUP PRVEJ UROVNE

Programovaci postup ma medzi stlac¢enim jedného tlacidla a dalSieho tla¢idla maximalny €as 20 sekund. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukonéi, pricom sa zapamétajui zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie prvej Urovne:

uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked' LED didda “L1” zacne blikat

L=

stlacte tlacidlo [Stop/Set] na zmenu stavu funkcie:

- rychle blikanie = OFF

- pomalé blikanie = ON

5. Cakajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

Stlacte a podrzte stlacené tladidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat

Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajicej LED na LED predstavujiicu funkciu, ktord méa byt zmenena

pocas tejto fazy.

LED Funkcia Popis

Pre naprogramovanie dalSich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF*“ poc¢as vykonavania postupu je potrebné zopakovat body 2 a 3

Tabulka 6

FUNKCIE PRVEJ UROVNE (ON - OFF)

Automatické

L1 P—
zatvaranie

Aktivna funkcia: po manévri otvorenia sa vykona pauza (rovna naprogramovanému ¢asu pauzy), po ktorej centraina
jednotka automaticky spusti manéver zatvorenia. Viyrobna hodnota ¢asu pauzy je 30 sekund.
Neaktivna funkcia: prevadzka je typu “polautomaticka”.

“X

na naprogramovany
L2 Zatvorit po foto

aktivna.

Funkcia AKTIVNA: ak po&as otvérania alebo zatvérania zasiahnu fotobunky, &as pauzy sa skréti na 5 sekund bez ohladu
Cas pauzy”. Pri deaktivovanej “automatickej zatvaracej funkcii”, ak pocas otvérania alebo zatvarania
zasiahnu fotobunky, aktivuje sa “automatické zatvaranie” s naprogramovanym “Casom pauzy”.

Neaktivna funkcia: ¢as pauzy bude naprogramovany alebo nebude Ziadne automatické zatvorenie, ak funkcia nie je

L3 | Vady zatvorit predblikdvania.

Aktivna funkcia: v pripade vypadku elektrickej energie, aj kratkeho, po 10 sekundach od obnovenia napajania
riadiaca jednotka zisti, Ze brana je otvorena, a automaticky spusti zatvaraci manéver, pred ktorym nasleduje 5 sekund

Funkcia NEAKTIVNA: po obnoveni napgjania zostane brana tam, kde bola.

L4

Stand-by tutto

Funkcia ACTIVE: po 5 minutach od ukon¢enia manévru riadiaca jednotka vypne vystup "Bluebus" (pripojené zariadenia) a
vSetky kontrolky okrem kontrolky Bluebus, ktora bude blikat pomalSie. Ked' riadiaca jednotka prijme prikaz, obnovi normalnu
prevadzku (s kratkym oneskorenim). Tato funkcia je uréena na znizenie spotreby, ¢o je doleZity aspekt pri napajani z batérif
alebo fotovoltickych panelov.

Funkcia je predvolene aktivna.
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FUNKCIE PRVEJ UROVNE (ON - OFF)
LED |Funkcia Popis
Elektrozamok / Aktivna funkcia: vystup “elektrozamok” prepne svoju funkciu na “lampu zdvorilosti”.
L5 S . LI ! )
Lampa zdvorilosti Neaktivna funkcia: vystup funguje ako elektrozamok.
Aktivna funkcia: vystrazné svetlo sa aktivuje 3 sekundy pred zaciatkom manévru, aby vopred signalizovalo
L6 Blikanie vopred nebezpecenstvo.
Neaktivna funkcia: vystrazné svetlo zacne blikat pri Starte manévru.
“Zatvara” sa zmeni . ;
L7 na “Ciasto¢né Funkcia AKTIVNA: vstup “Close” na riadiacej jednotke zmeni svoju funkciu na “Ciasto¢né otvorenie 1”.
otvorenie 1”
“Kontrolka .
L8 otvorenej brany” Funkcia AKTIVNA: vystup “kontrolka otvorenej brany” na riadiacej jednotke zmeni svoju funkciu na “kontrolka UdrZoy”.
alebo “Kontrolka Funkcia NEAKTIVNA: vystup funguje ako “kontrolka otvorenej brany”.
udrzby”

6.3 PROGRAMOVANIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

VSetky parametre druhej Urovne su naprogramované z vyroby, ako je uvedené v "colour grey" v "Tabulka 7" a mozno ich kedykolvek zmenit. Parame-
tre sU nastavitelné na stupnici od 1 do 8. Ak chcete skontrolovat hodnotu zodpovedajucu kazdej LED, pozrite si "Tabulka 7".

6.3.1 PROGRAMOVACI POSTUP DRUHEJ UROVNE

Programovaci postup ma medzi stlac¢enim jedného tlacidla a dalSieho tla¢idla maximalny ¢as 20 sekund. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukon¢i, pricom sa zapamatajui zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie druhej Urovne:

Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezac¢ne blikat

uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED didda “L1” zacne blikat

Stlacte tladidlo [Open A] alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajlicej LED na LED predstavuijticu ,vstupnt LED“ upravovaného parametra
stlaGte a drzte tlacidlo [Stop/Set]. Stéle s tlacidlom [Stop/Set] stlacenym:

LD

- Pockajte priblizne 3 sekundy, kym neddjde k rozsvieteniu LED, ktora predstavuje aktualnu Urover upravovaného parametra
- Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu LED predstavujticej hodnotu parametra

oo

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set]
Cakajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

B

operacie od bodu 2 do bodu 4.

Pre naprogramovanie viacerych parametrov po¢as vykonavania tohto postupu je potrebné pocas tejto fazy zopakovat

|| Nastavena hodnota zvyraznena sivou farbou ("Tabulka 7") znamena, Ze tato hodnota je naprogramovana z vyroby.
Tabulka 7
FUNKCIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)
\Ifztll;pné Parameter tﬁgveﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastavtie & o & g
p astavuje Cas pauzy, teda ¢as pre
L1 Doba pauzy t4 45 Sel;L:lﬂd automatickym zatvorenim. Ma ucinok iba
5 60 sekund vtedy, ak je aktivované zatvaranie.
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund

SLOVENSKY - 15



\Ifztslpna Parameter tjergveﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 Otvorit — zastavit - zatvorit — zastavit
L2 Otvorit - zastavit - zatvorit- otvorit
L3 Otvorit — zatvorit - otvorit — zatvorit
BYTOVY REZIM
Pocas otvarania prikazy “Krok za krokom” a “Otvara” nemaju ziadny
U¢inok; prikaz “Zatvara” sposobi zmenu smeru pohybu, teda zatvorenie
L4 kridel.
Pocas zatvarania prikazy “Krok za krokom” a “Otvara” sposobia
zmenu smeru pohybu, teda otvorenie kridel; prikaz “Zatvara” nema
Ziadny UCinok. Nastavuje sekvenciu prikazov
BYTOVY REZIM 2 priradenych k vstupu “SbS”, “Open”,
L2 Funkcia Krokovy Pocas otvarania prikazy “Krok za krokom” a “Otvéra” nemajli Ziadny | “Close” alebo k radiovemu prikazu.
rezim usinok; prikaz “Zatvéra” sposobi zmenu smeru pohybu, teda zatvorenie | Poznamka:
L5 kridel. Ak prikaz trva viac ako 2 sekundy, vykond sa “Stop”. nastavenim L4, L5, L7 a L8 sa meni gj
Pogas zatvarania prikazy “Krok za krokom” a “Otvéra” sposobia spravanie prikazov “Otvara” a “Zatvara”.
zmenu smeru pohybu, teda otvorenie kridel; prikaz “Zatvara” nema
Ziadny ucinok. Ak prikaz trva viac ako 2 sekundy, vykonéa sa “Stop”.
L6 KROK ZA KROKOM 2 (menej ako 2 sekundy spdsobi Ciastocné
otvorenie)
PRITOMNOST OSOBY
L7 Pohyb sa vykona len vtedy, ak prikaz pretrvava; ak sa prikaz prerusi,
pohyb sa zastavi.
L8 Otvorenie v “polautomatickom” rezime, zatvorenie v rezime “pritomnost
osoby”.
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
L3 Stredny
L3 Rychlost L4 Rychly Nastavuje rychlost motorov pocas
motorov L5 Velmi rychly bezneho chodu.
L6 Vel'mi rychly
L7 Otvara rychlo, zatvara pomaly
L8 Otvara velmi rychlo, zatvara stredne
L1 Ziadne vybijanie
L2 Uroveri 1 — Minimélne vybijanie (priblizne 100 ms)
Vybijanie L3 L}roverj 2-.. Nastavuje trvanie ,kratkej rejverza'/cie“.
L4 BRI L4 Qroverj 3-... oboch motorov po vykonani zatvaracieho
zatvoreni L5 Uroven 4 — ... manévru s cielom znizit zvysny tlak na
L6 Urover 5 — ... konci pohybu.
L7 Uroveri 6 — ...
L8 Uroveti 7 - Maximéalne vybijanie (priblizne 800 ms)
L1 Uroveri 1 - Minimélna sila
L2 Uroveri 2 — ...
L3 Uroveri 3 - ...
L5 Sila motorov L Qrover; 4= Nastavuje silu oboch motorov.
L5 Uroven 5 - ...
L6 Uroveri 6 — ...
L7 Urovei 7 — ...
L8 Uroveri 8 — Maximaina sila
L1 Pesi 1 (otvorenie kridla M2 na 1/4 celkového otvorenia)
L2 Pesi 2 (otvorenie kridla M2 na 1/2 celkového otvorenia) . . ’
” s - : Nastavuije typ otvorenia priradeny k
L3 Pesi 3 (otvorenie kridla M2 na 3/4 celkového otvorenia) prikazu “Sastoné otvorenie 1”.
Pesia alebo L4 Pesi 4 (upIné otvorenie kridla 2) Na Urovniach L5, L6, L7, L8; “minimalne”
L6 Ciastoéna L5 Ciastodné 1 (otvorenie oboch kridel na 1/4 “minimalneho” otvorenia) otvorenie znamena menSie otvorenie
otvorenie L6 Ciastoné 2 (otvorenie oboch kridel na 1/2 “minimaineho” otvorenia) medzi M1 a M2; napriklad ak M1
. P . p PRI p . otvara na 90° a M2 na 110°, minimaline
L7 Qlastocne 3 (otvorenie oboch kridel na 3/4 “minimélneho” otvorenia) otvorenie je 90°.
L8 Ciastoéné 4 (otvorenie oboch kridel zodpovedajuce “minimalnemu”
otvoreniu)
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\Ifztslpna Parameter tjergveﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 500
L2 1000
L3 1500 Upravuje po&et manévrov, po ktorych sa
L7 Upozornenie na L4 2500 ma signalizovat poZlialdavlka na drzbu
udrzbu L5 5000 automatizacie (pozri Cast "Funkcia
L6 10000 »Upozornenie na udrzbu®").
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (najnovsi)
L2 \Wysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru o 5 )
) L4 Vysledok 4. manévru Umozhuje gvent typ po/ruchy, ktorg
L8 Zoznam poruch L5 Vsledok 5. manévru nastgla pocas p_oslfeo_lnych 8 mgnevrov
: (pozri odsek “Historia portch”).
L6 Viysledok 6. manévru
L7 \iysledok 7. manévru
L8 Viysledok 8. manévru

6.4 SPECIALNE FUNKCIE

6.4.1 FUNKCIA ,POHYBOVAT V KAZDOM PRiPADE*

Tato funkcia umoZnuje zaistit Cinnost’ automatizacie tiez v pripade, ked

niektoré bezpecnostné zariadene nefunguje spravne, alebo ked' je Uplne

nefunkéné. Automatizaciu je mozné ovladat v reZime ,kontrola pritomn-

osti obsluhy“ a postupovat pritom nasledovne:

1. odoslat’ prikaz na ovladanie brany, pomocou vysielaca alebo
klucového volica atd. Ak vSetko funguje spravne, brana sa bude
pohybovat pravidelne, inak pokraCujte bodom 2

2. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho aktivovany

3. po priblizne 2 sekundach brana vykona pozadovany manéver v
rezime “pritomny ¢lovek”, teda bude pokracovat v pohybe iba
dovtedy, kym bude prikaz udrziavany.

6.4.2 FUNKCIA ,,UPOZORNENIE NA UDRZBU*

Tato funkcia umoznuje upozornit pouzivatela, ked je potrebné vykonat Ud-
rzbu automatizacie. Upozornenie na potrebu Udrzby sa signalizuje pomo-
cou lampy pripojenej k vystupu “OGI”, ak je tento vystup nakonfigurovany
ako “Kontrolka tdrzby”.

Konfiguracia je mozna len prostrednictvom programatora ‘Oview' (pozri '
Pripojenie rozhrania IBT4N').

|| Rozne signalizacie kontrolky st uvedené v “Tabulka 8.

Tabulka 8
SIGNALIZACIA “KONTROLKA UDRZBY”

Pocet manévrov Signalizacia
Pod 80 % limitu Lampa svieti 2 sekundy na zaciatku

otvaracieho pohybu.
Medzi 81 % a 100 % limitu | Lampa blika pocas celého pohybu.
Nad 100 % limitu

Lampa nepretrzite blika.

6.5 VYMAZANIE PAMATE

Postup popisany nizSie vrati riadiacu jednotku na vyrobné
hodnoty naprogramovania. VSetky prisposobené nasta-
venia sa stratia.

e | N
Open A |—
pen & IE= = —1L1
-
Stop/Set N L2
Close ¥ Iy
- J

Na vymazanie paméate riadiacej jednotky a obnovenie vSetkych vyrobnych

nastaveni postupujte nasledovne:

1. stladte a drzte tladidla [Open A]a[Close V], kym led diddy “L1”
a “L2” neza¢nu blikat

2. uvolnite tlacidla.
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[ €O ROBIT, KED... (sprievodca rieSenim problémov)

Niektoré zariadenia su navrhnuté tak, aby signalizovali stav prevadzky alebo pritomnost pripadnych poruch.

7.1 SIGNALIZACIE PROSTREDNICTVOM MAJAKA

Ak je k vystupu FLASH (A) na riadiacej jednotke pripojené vystrazné svetlo,

pocas pohybu bude blikat s frekvenciou 1 sekundy.

Ak dbjde k poruche, vystrazné svetlo bude blikat dvakrat kratko, odde-
lené 1-sekundovou pauzou. V “Tabulka 9" su popisané priciny a mozné

rieSenia pre kazdy typ poruchy signalizovanej vystraznym svetlom.

—w

|

el S73 | 190 B
=
Ve

L

7

7

ve =

O0000000000
O0000000000
O0000000000
Q0000000000
O0000000000
O0000000000
Q0000000000
O0000000000
O0000000000
Q0000000000
O0000000000
O0000000000
Q0000000000
O0000000000
O0000000000
[alalalalalalalalalalal

SIGNALIZACIE VYSTRAZNEHO SVETLA PRIPOJENEHO K VYSTUPU FLASH (“OBRAZOK 227)

Tabulka 9

Blikania

Porucha

Mozné rieSenie

1 kratke cervené bliknutie
pauza 1 sekunda
1 kratke cervené bliknutie

Chyba v systéme Bluebus

Kontrola zariadeni pripojenych k systému Bluebus, vykonana na zaciatku pohybu,
nezodpoveda zariadeniam ulozenym pocas fazy ucenia. M6ze ist o odpojené alebo
chybné zariadenia, preto je potrebné ich skontrolovat a pripadne vymenit. Ak boli
vykonané zmeny, je potrebné zopakovat ucenie zariaden.

2 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
2 kratke ¢ervené bliknutia

Zasah fotobunky

Jedna alebo viac fotobuniek neddva sthlas na pohyb alebo pocas pohybu
spbsobila reverz. Skontrolujte, ¢i nie su pritomné prekazky.

3 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
3 kratke c¢ervené bliknutia

Zasah funkcie ,,Detekcia
prekazok“ z obmedzovaca sily

Pocas pohybu motory zaznamenali zvySené zatazenie. Skontrolujte pricinu a

pripadne zvyste Uroven sily motorov.

4 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
4 kratke ¢ervené bliknutia

Zasah vstupu STOP

Na zaliatku pohybu alebo pocas pohybu doslo k zasahu zariadeni pripojenych k

vstupu STOP. Skontrolujte pricinu.

5 kratkych cervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
5 kratkych ¢ervenych bliknuti

Chyba vnutornych parametrov
riadiacej jednotky

Pockajte aspon 30 sekund a potom skuste zadat prikaz znova, pripadne vypnite
napajanie. Ak stav pretrvava, moze ist o vaznu poruchu a je potrebné vymenit

elektronicku dosku.

6 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
6 kratkych cervenych bliknuti

Prekro¢eny maximalny pocet
po sebe idticich manévrov
alebo manévrov za hodinu

Pockajte par mindt, aby sa obmedzova¢ po&tu manévrov vrétil pod maximalny

limit.

7 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
7 kratkych ¢ervenych bliknuti

Porucha na elektrickych
obvodoch

Pockajte aspon 30 sekund a potom skuste zadat prikaz znova, pripadne vypnite
napdjanie. Ak stav pretrvava, moze ist o vaznu poruchu a je potrebné vymenit

elektronicku dosku.

8 kratkych cervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
8 kratkych ¢ervenych bliknuti

Je uz pritomny prikaz, ktory
neumoznuje vykonanie dalSich
prikazov

Skontrolujte povahu prikazu ,stéle aktivny” (napr. méze byt aktivny prikaz z hodin

na vstupe AUX).

9 kratkych éervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
9 kratkych ¢ervenych bliknuti

Automatizacia bola
zablokovana prikazom
“Zablokovat automatizaciu”

Odblokujte automatizaciu zaslanim prikazu “Odblokovat automatizaciu”.

10 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
10 kratkych ¢ervenych bliknuti

Zasah funkcie “Detekcia
prekazky” z enkddera (len pre
MC824H)

Pocas pohybu boli motory zablokované zvySenym trenim. Skontrolujte pricinu.
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7.2 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Na riadiacej jednotke su led diddy "L1-L8" umiestnené pri tlaCidlach a led
diédy "L9-L13" umiestnené pri svorkach riadiacej jednotky (“Obrazok

23").

Kazda z tychto LED diod mbze vysielat Specidine signaly bud' v beznej
prevadzke, alebo v pripade poruchy. V Castiach "Tabulka 10" a "Tabulka
11" je opisana pricina a mozné rieSenie kazdého typu poruchy.

Stop/Set

»
-
-
-
©

Close ¥

8119161¥1€72T 11

Tabulka 10
SIGNALIZACIE LED PRI SVORKACH RIADIACEJ JEDNOTKY
Stav Vyznam Mozné rieSenie
Vsetky LED
Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napdjana.
. . P Skontrolujte, ¢i poistka (T - "Obrazok 1") nevypadla. Ak poistka vypukla, skontrolujte
Ziadna LED nesvieti :::gir;t:erjnjr;%snto?zyajanla prféir_wu.a \J/ymeh?e ju’ za Fnovu S IrovnakYm? vlagr?ost'ami. P \./yp N !
AK nie je rozsvietena ani neblika led "BlueBus", pravdepodobne ide o0 vaznu poruchu,
ktora si vyzaduje vymenu riadiacej jednotky.
Led BLUEBUS
Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napdjana.
Zelena led stale zhasnuta | Porucha Skontrolujte, ¢i poistka (T - "Obrazok 1") nevypadia. Ak poistka vypukla, skontrolujte
pricinu a vymerite ju za novu s rovnakymi viastnostami.
. . - - Viyskytol sa vazny problém: skuste odpojit napajanie riadiacej jednotky a ak stav
el el il el S el st p?/etrzéva, bude éc?[rebné vymenit elelftrénick?] (Jdosku. . !
l e?g::}’f;za EeRince Vsetko v poriadku Riadna ¢innost riadiacej jednotky.
2 rychle bliknutia zelenej Zmena stavu vstupov Je normélng, ak d@jdej Kk zmene na jednom z0 vstupov “Sps”, “Stop”,l “Open" alebo
led “Close”, k zéasahu ovladacich fotobuniek alebo k prijatiu prikazu z vysielaca.
Séria ¢ervenych bliknuti led
oddelenych 1-sekundovou |Ro6zne Pozrite informéacie uvedené v “Tabulka 9”.
pauzou
LED STOP
Zhasnuta Zasah vstupu "Stop" Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu "Stop".
Rozsvietena Vsetko je v poriadku Vstup "Stop" aktivny.
Led SBS
Zhasnuta Vsetko je v poriadku Vstup "Sbs" nie je aktivny.
Rozsvietena Zasah vstupu "Sbs" Je normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu "Shs" skutocne aktivne.
LED OPEN
Zhasnuta Vsetko v poriadku Vstup "Open" nie je aktivny.
Rozsvietena Zasah vstupu "Open" Je normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu "Open" aktivne.
Led CLOSE
Zhasnuta Vsetko v poriadku Vstup "Close" nie je aktivny.
Rozsvietena Zasah vstupu "Close" Je normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu "Close" aktivne.
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SIGNALIZACIE LED (L1..L4) (‘OBRAZOK 23")

Tabulka 11

Stav Vyznam

Mozné rieSenie

LED L1 - L2

Zmena poctu zariadeni
pripojenych k "BlueBus"
alebo nebolo vykonané ucenie
zariadenia.

Pomalé bliknutie

VlyZaduje sa uéenie zariadenia (pozri 'UEenie sa o pripojenych zariadeniach')

LED L3 - L4

Nikdy nebolo vykonané ucenie
poléh mechanickych dorazov
alebo po uéeni bola zmenena
konfiguracia dip prepinacov.

Pomalé bliknutie

VlyZaduje sa ucenie (pozri 'UCenie sa o pripojenych zariadeniach')

7.3 HISTORIA PORUCH

Riadiaca jednotka umozriuje zobrazit pripadné poruchy, ktoré sa vyskytli
pocas poslednych 8 manévrov (napr. prerusSenie manévru zasahom foto-
bunky alebo citlivej hrany).

' N\

(24) -
Open A T——L1
IS
i &
Stop/Set N
i &
Close ¥V |1
1 T6—L8
\ J

Na overenie zoznamu poruch:

1. podrzte tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 s

2. uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED "L1" zacne blikat

3. stlacte a uvolnite tlacidla [Open A] alebo [Close W] na presunu-
tie blikania LED na "L8" (parameter ,Zoznam poruch)

4. podrzte tladidlo [Stop/Set] (musi zostat stlaGené pocas krokov 5
a o)

5. pockajte priblizne 3 s, potom sa rozsvieti LED "L1", zodpovedajlica
vysledku posledného manévru
6. stlate a uvolnite tlacidla [Open A] alebo [Close V] na vyb-

er pozadovaného pohybu: prislusna led didda blikne tolkokrat,
kolkokrat zvyCajne blika vystrazné svetlo po poruche (pozri “Ta-
bulka 9")

7. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set].

8 PODROBNEJSIE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

8.1 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM

Riadiaca jednotka ma priestor na vioZenie radiovych prijimacov s konekto-
rom SM (volitelné prisluSenstvo), ktoré umoziuju oviddanie jednotky na
dialku pomocou vysielacov, ktoré pdsobia na vstupy jednotky.

Tento vyrobok méa konektor SM_TYPE, do ktorého mozno zapajit volitelny
radiovy priimac. Spotreba energie prisluSenstva nebola zohladnena pri
vypoCte spotreby v pohotovostnom rezime. Zodpovedajicu spotrebu si
pozrite v navode na pouzitie prislusenstva.

20 - SLOVENSKY

A Pred instalaciou prijimaca odpojte napajanie riadiacej jednotky.

InStalacia prijimaca ("Obrazok 25"):

1. odstrante kryt skrinky riadiacej jednotky

2. umiestnite prijimac (A) do prislusnej zasuvky (B) na elektronickej
doske riadiacej jednotky

3. Pripojte dodavanu anténu k svorkam 1 prijimaca (C). Alternativne,
ak je potrebné zlepsit prijem radiového signalu instalaciou vonkajSej
antény s koaxialnym kablom s impedanciou 50Q (typ RG58), je ne-
vyhnutné pripojit koaxidlny kabel priamo k svorkam 1 a 2 prijimaca
(D), pric¢om sa ignoruje pripadna svorka ,anténa“ na Ustredni

4, nasadte spét kryt skrinky riadiacej jednotky.

V tomto bode je mozné znovu napajat centralnu jednotku.




V “Tabulka 12" a “Tabulka 13" su uvedené zodpovednosti medzi "Vys-
tup prijimaca" a "Vstup riadiacej jednotky".

Tabulka 12
Vystup prijimaca Vstup riadiacej jednotky
Vystup ¢. 1 Ovladaci prikaz ,SbS" (Krokovy rezim)
Vystup €. 2 Ovladaci prikaz ,Ciasto&né otvorenie 1
Vystup €. 3 Ovladaci prikaz ,Otvorit*
Vystup ¢. 4 Ovladaci prikaz ,Zatvorit*
Tabulka 13
© Prikaz Popis
1 Krokovy rezim Ovladaci prikaz ,SbS* (Krokovy rezim)
p |Ciastocneotvorenie | o qac prikaz Giastotné otvorenie 1*
3 Otvorit’ Ovladaci prikaz ,Otvorit*
4 Zatvorit’ Ovladaci prikaz ,Zatvorit*
5 Stop Zastavenie manévru
6 E;?:\?Ig rézimpré | oyjadac prikaz v rezime bytovky
7 Krokovy rezim Ovladanie aj pri zablokovanej automatizacii
vysoka predn alebo aktivnych prikazoch
8 Ciastoéné otvorenie | Ciastocné otvorenie (otvorenie kridla M2,
2 rovné 1/2 celkového otvorenia)
9 Ciastoéné otvorenie | Ciastocné otvorenie (otvorenie oboch
3 kridel, rovné 1/2 celkového otvorenia)
Spbsobi manéver otvorenia a na konci
tohto manévru zablokovanie automatizacie;
Otvorenie a centrdlna jednotka neprijima Ziadne iné
10 zablokovanie prikazy okrem “Krok za krokom vysoka
automatizacie priorita”, “Odblokovat” automatizaciu
alebo (iba z Oview) prikazy: “Odblokovat a
zatvorit” a “Odblokovat a otvorit”
Spdsobi manéver zatvorenia a na konci
tohto manévru zablokovanie automatizécie;
Zatvorenie a centrélna jednotka neprijima ziadne iné
11 zablokovanie prikazy okrem “Krok za krokom vysoka
automatizacie priorita”, “Odblokovat” automatizaciu
alebo (iba z Oview) prikazy: “Odblokovat a
zatvorit” a “Odblokovat a otvorit”
Spdsobi zastavenie manévru a
zablokovanie automatizacie; centralna
. jednotka neprijima Ziadne iné prikaz
12 gsgg::;‘i’:; é?e Jokrem “Krofzja krokom yysok% priozita”,
“Odblokovat” automatizaciu alebo (iba z
Oview) prikazy: “Odblokovat a zatvorit” a
“Odblokovat a otvorit”
13 Odbloko_va’ni_e Spésobfyodblokqvanlie autgmatizécie a
automatizacie obnovenie normalnej prevadzky
14 Oanimt’er ) P|:i éasovavnom/ vypnuti sa rozsvieti sa
Vecerné osvetlenie | vystup Vecerné osvetlenie
15 On:Off ) ) Zapne sa avypne vy’stupv\lleéerné
Vecerné osvetlenie | osvetlenie v krokovom rezime

|| Pre podrobnosti pozri Specificky navod na pouzitie pri-
jimaca.

8.2 PRIPOJENIE ROZHRANIA IBT4N

Riadiaca jednotka je vybavena konektorom typu ,IBT4N® pre rozhranie
IBT4N, ktoré umoZznuje pripojenie vSetkych zariadeni s rozhranim BusT4,
ako je programovacia jednotka Oview a Wi-Fi rozhranie IT4WIFI.
Programovacia jednotka Oview umoziuje Uplné a rychle riadenie fazy
inStalacie, udrzby a diagnostiky celej automatizacie.

Tento vyrobok ma konektor typu IBT4, do ktorého mozno zapojit pris-
luSenstvo, ako napriklad: iBT4N ; BiDiWifi; BidiZwave; ProView. Spotreba
energie prislusenstva nebola zohladnena pri vypocte spotreby v pohoto-
vostnom reZime. Zodpovedajlcu spotrebu si pozrite v navode na pouzitie
prislusenstva.

A Pred pripojenim rozhrania odpojte napajanie riadiacej je-
dnotky.

InStalacia rozhrania ("Obrazok 26"):

1. odstrante kryt skrinky riadiacej jednotky

2. umiestnite rozhranie (A) do prislusnej zasuvky (B) na elektronickej
doske riadiacej jednotky

3. umiestnite kablovanie (C) do prislusnej zasuvky (D) na rozhrani.

-

26)

~

.
V tomto bode je mozné znovu napajat’ centralnu jednotku.

|| Pre podrobnosti pozri Specifické navody na pouzitie pri-
pojenych zariadeni.
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8.3

PRIPOJENIE VYROVNAVACEJ BATERIE PSS324

Riadiaca jednotka je navrhnuta tak, aby bola napéjana z vyrovnavacich
batérii PSS324, ktoré zasiahnu v pripade vypadku sietového napajania.

AN
|

Pred instalaciou vyrovnavacej batérie odpojte napajanie
riadiacej jednotky.

Tento vyrobok moéze byt vybaveny systémom ntidzového
napdjania, ktory zarucuje prevadzku aj v pripade absen-
cie elektrickej siete. Nudzové napajanie zabezpecuju
batérie, ktoré sa musia udrziavat v nabitom stave. Fun-
kcia nabijania batérii je jednou z hlavnych funkcii tohto
vyrobku; pohotovostny rezim sa aktivuje az po dokoncéeni
funkcie nabijania batérii. Maximalny ¢as potrebny na
upiné nabitie batérii najdete v ndvode na pouzitie sy-
stému nudzového napdjania.

Na inStalaciu a pripojenie zaloznej batérie:

1. odstrante kryt skrinky riadiacej jednotky
2. zasunte konektor vychadzajuci zo zaloznej batérie do zasuvky (A)
na riadiacej jednotke
4 N
EB 000000000 OOOO0OOOOOOOOOO
000000000 OOOO0OOOOOOOOOO
000000000 OOOO0OOOOOOOOOO
0000000000000 OOOOOOOOO0
00000000 OOOOOOOOOOOOOOO
i
oo a =)= A
ClE(EER
. J
3. nasadte spat kryt skrinky riadiacej jednotky.

V tomto bode je mozné znovu napdjat centralnu jednotku.

Upozornenie: Pouzivajte zalozny akumulator uréeny na
prevadzku s ustredinami kompatibilnymi s pohotovo-
stnym rezimom. Ak namiesto neho pouzijete PS324 ba-
tériovy blok, musite pre spravnu prevadzku pouzit samo-
statne dostupny prepojovaci kabel (CABLA11) a vypnut’
(OFF) pohotovostny rezim. To bude hlasit spotrebu podla
tabulky technickych Specifikacii.
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8.4 PRIPOJENIE SYSTEMU SOLEMYO

Riadiaca jednotka je navrhnuta tak, aby sa napdjala z fotovoltaického sy-
stému Solemyo (fotovoltaicky panel a 24 V batéria). Na pripojenie batérie
Solemyo k riadiacej jednotke pouzite rovnaky konektor (A), ktory sa bezne
pouZziva pre vyrovnavaciu batériu.

4 )

eD OO000O0O0OO0OOOOOOOOOOLOOOOO
OO0000O0OO0OOOOOOOOOOLOOOOO
000000000 OOOOOOOOOOOOOO
OO000O0O0OO0OOOOOOOOOOLOOOOO
OO000O0O0OO0OOOOOOOOOOLOOOOO
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& Ked je automatizacia napajana systémom ,Solemyo“,
NESMIE BYT sucasne napajana zo siete.

Systém "Solemyo" sa modze pouzivat len vtedy, ak je
v riadiacej jednotke aktivna (ON) funkcia "Stand by
everything".

O  UDRZBA VYROBKU

Riadiaca jednotka ako elektronicka sucast nevyzaduje Ziadnu Specialnu
udrzbu. Pravidelne, aspor kazdych 6 mesiacov, skontrolujte spravnu fun-
kciu celého systému podfa kapitoly “ZAVERECNA KONTROLA A UVE-
DENIE DO PREVADZKY".

10 LIKVIDACIA VYROBKU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou sucastou automatizacie,
a preto musi byt zlikvidovany spolu s fiou.

Ako v pripade Ukonov inStalacie musia byt i po skonceni Zivotnosti toho-
to vyrobku ukony zavere¢nej demontaze vykonané kvalifikovanym per-
sonalom.

Tento vyrobok je tvoreny réznymi druhmi materidlov: niektoré moézu byt
recyklované, iné musia byt zlikvidované. Je potrebné sa informovat o sy-
stémoch recyklacie alebo likvidacie, ur€enych nariadeniami, ktoré platia na
vaSom Uzemi pre tuto kategdriu vyrobku.

& UPOZORNENIE

Niektoré casti vyrobku mézu obsahovat znedistujlice
alebo nebezpecné latky, ktoré by v pripade tniku do ziv-
otného prostredia mohli sposobit Skody na samotnom
zivotnom prostredi, aj na ludskom zdravi.

B

Ako informuje vedla zobrazeny sym-
bol, je zakazané odhadzovat ten-
to vyrobok do bezného domového
odpadu. Preto pri jeho likvidacii vyko-
najte ,separovany zber“ podl'a metod
uréenych nariadeniami platnymi na
vasom Uzemi, alebo doruéte vyrobok
spat’ predajcovi pri nakupe nového
obdobného vyrobku.

UPOZORNENIE

Nariadenia platné na miestnej Urovni moézu pocitat’ s
vyraznymi sankciami v pripade svojvolnej likvidacie tohto
vyrobku.

>



11 TECHNICKE PARAMETRE

|| VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (+ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhradzuje
pravo vykonat zmeny na vyrobku kedykolvek, ked to bude povazovat za potrebné, pri zachovani rovnakej funkénosti a

zamyslaného pouzitia.

Tabulka 14

TECHNICKE PARAMETRE

Popis

Technicky parameter

MC824H | MC824L

Napajanie zo siete

Centralny MC824H: 230 V~. +10% 50 - 60 Hz
Centralny MC824H/V1: 120 V~ +10% 50 - 60 Hz
Riadiaca jednotka MC824L: 230 V~ +10% 50 - 60 Hz
Centralny MC824L/V1: 120 V~ £10% 50 - 60 Hz
Centralny MC824H/AU01: 250 V~. +10% 50 - 60 Hz

Menovity prikon 200 W
Pohotovostny rezim Po 5 minutach
Napajanie v pohotovostnom rezime <0,5Wh

Spotreba energie konektora batérie
riadiacej jednotky pri pohotovostnej
prevadzke

(vratane prijimaca s konektorom typu SM)

menej ako 100 mW menej ako 30 mW

Vystup majaku [Poznamka 1]

1 majak ELDC

Vystup elektrického zamku [Poznamka 1]

1 elektricky zdmok 12 V~ max. 15 VA

Vystup vystrazného svetla otvorenej brany
[Poznamka 1]

1 lampa 24 V max. 4 W (vystupné napatie sa mdze menit v rozmedzi -30 az +50 %, vystup mbze ovladat aj
malé relé)

Jeden vystup s maximélnym zatazenim 15 jednotiek Bluebus (maximalne 6 parov fotobuniek, napr. EPMB

Vystup BLUEBUS alebo EPLB plus 2 parov fotobuniek adresovanych ako otvéracie zariadenia plus maximaine 4 riadiacich
zariadeni EDSB alebo ETPB)

Vstup STOP pre nor[nél.ne zatvorené, nlormig'llnel otvorené kontatfty glebo kontakty s konstantnym odporom 8,2 kQ;
samoucenie (zmena oproti ulozenému stavu spusti prikaz "STOP")

Vstup SbS pre normalne otvorené kontakty (zopnutie kontaktu sposobi prikaz "Step by Step")

Vstup OPEN pre normélne rozopnuté kontakty (zopnutie kontaktu spdsobi prikaz "OPEN")

Vstup CLOSE pre normalne rozopnuté kontakty (zopnutie kontaktu spdsobi prikaz "CLOSE")

Zasuvka radia Konektor SM pre prijimace radu SMXI, OXl a OXIFM

Vstup radiovej ANTENY 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatelné funkcie

8 funkcii ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci

Funkcie samonacitania

Automatické ucenie zariadeni pripojenych k vystupu BlueBus; Automatické ucenie typu zariadenia
pripojeného k svorke "STOP" (NO kontakt, NC kontakt alebo rezistor 8,2 kQ); Automatické ucenie pohybu
dverf a automaticky vypocet bodov spomalenia a Ciastocného otvorenia (rozliSuje sa podla typu instalacie)

Prevadzkova teplota

-20°C ... +65°C

Pouzitie v mimoriadne kyslej, mimoriadne
slanej alebo potencialne vybusnej
atmosfére

NIE

Stupen ochrany

IP 54 s neporusenym krytom

Rozmery (mm)

310x 232 xH 122

Hmotnost (kg)

4,1

Poznamka 1

Vystupy "Blikanie", "Elektricky zamok" a "Indikator otvorenej brany" mozno naprogramovat s inymi funkciami (pozri "Tabulka 6" v

odseku "Programovanie prvej urovne (ON-OFF)" alebo prostrednictvom programatora Oview, vedere paragrafo “Pripojenie rozhrania
IBT4N"). Elektrické charakteristiky vystupu su prispdsobené podla programovania; blikanie (lampa 12V=, 21 Wmax) - elektricky zamok
(12V~., 15 VAmax) - ostatné vystupy (vSetky typy: 1 lampa alebo relé 24V=, -30% + +50%, 4 Wmax).
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Vyhlasenie o zhode EU
a vyhlasenie o zac¢leneni neuplného strojového zariadenia
Nice S.p.A. vyrobca tohto zariadenia vyhlasuje, Ze je v sulade so smernicou 201 4/53/EU (RED) a smernicou 2006/42/ES (Stroje) podlia prilohy II, Sast

1, oddiel B. Navod na pouzitie a Uplny text vyhlasenia o zhode EU je k dispozicii na nasledujucej internetovej adrese: www.niceforyou.com; v sekcii
“podpora” a “stiahnutie”.

4 D
- Type - Type
Nice| mcs2an  Nice | Mcs2aL
Made in Italy P/N: MC824HR30 Made in Italy PIN: MC824LR30
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Italy Nice Spa Via callalta, 1 31046 Oderz Italy
m 230V
% °C { +55°C
S/N numero_seriale ID_Lineaese_anno 2025/05/09
@ UK c € E/ ES185601 UK
IP54
g CA cA )

Poznamka: Zobrazené stitky su kopiou Stitku produktu aktualizovaného k datumu vydania tejto prirucky.
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POKYNY A UPOZORNENIA NA POUZITIE

Pred prvym pouZitim automatizacie si nechajte technikom, vykonavajucim
inStalaciu, vysvetlit povod zvySkovych rizik a venujte par mindt precitaniu
tohto navodu a varovaniam, ktoré vam dorucCil technik vykonavajuci
inStalaciu. Uschovajte navod kvoli akejkolvek buducej pochybnosti a odo-
vzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& UPOZORNENIE!

Vasa automatizacia je strojnym zariadenim, ktoré pre-
sne vykonava vaSe prikazy. Nezodpovedné a nevhodné
pouzitie ho mdze urobit nebezpeénym:

Neovladajte pohyb automatizacie, ked' sa v jej dosahu nachad-

zaju 0soby, zvierata alebo veci

- Jejednoznacne zakazané dotykat sa Casti automatizacie pocas
jej pohybu

- Fotobunky nie st bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomoc-
nym zariadenim pre bezpe€nost. Su vyrobené technoldgiou s
velmi vysokou spolahlivostou, ale v extrémnych situdciach sa
mozu vyznaCovat nespravnou Cinnostou alebo dokonca sa
pokazit, pricom chyba by nemusela byt hned' zrejma

- Pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost fotobuniek.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANE prechadzat priestorom
automatizacie, ked' sa zatvara! Prechod je dovoleny len
v pripade, ked' je automatizacia uplne otvorena a zasta-
vena.

DETI

Zariadenie automatizacie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. So svojimi detekénymi systémami kontro-
luje a zarucuje svoj pohyb za pritomnosti osob a veci.
V kazdom pripade je rozumné zakazat detom hrat sa v
blizkosti automatizacie. Dalej nenechavajte v ich dosahu
dialkové ovladania, aby sa zabranilo neziaducim akti-
vaciam. Automatizacia nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzitie osobami (vratane deti)
so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatoénymi sktisenostami a
znalostami, s vynimkou pripadu, kedy m6zu pocas tohto
pouzitia vyuzit dozor osoby zodpovednej za ich bezpecn-
ost, dohl'ad alebo jej pokyny tykajtice sa pouzitia vyrobku.

Poruchy: Ked' si povSimnete poruchového spravania automatizacie, vyp-
nite elektrické napdjanie zariadenia a vykonajte manuélne odistenie motora
(pozri ndvod na konci kapitoly) kvdli umozneniu manualne ovliddanej inn-
osti automatizécie. Nevykondvajte ziadnu opravu, ale poZiadajte o zakrok
technika vykondvajuceho instalacie, ktorému doveruijete.

Nevykonavajte zmeny zariadeni a parametrov programo-
vania a regulacie riadiacej jednotky ovladania: tato zo-
dpovednost je vyhradena vasmu technikovi poverenému
instalaciou.

Poskodenie alebo chybaijlice napajanie: v dobe Cakania na zakrok
vasho technika povereného instaléciou alebo v dobe ¢akania na obnove-
nie dodavky elektrického prudu, ked zariadenie nie je vybavené niidzovym
napajanim, automatizacia méze byt pouzivana vykonanim manualneho
odistenia motora (pozri pokyny na konci kapitoly) a manualinym pohybom
automatizacie.
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Nepouzitelné bezpecnostné zariadenia: Tato funkcia umozfiuje zaistit

¢innost automatizécie aj v pripade, ked' niektoré bezpecnostné zariadenie

nefunguije spravne, alebo ked'je Uplne nefunkéné. Automatizaciu je mozné
ovladat v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pritom
nasledovne:

1. Prostrednictvom vysielaCa alebo volica s klu¢om odoslete prikaz
na uvedenie automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje sprav-
ne, automatizacia sa bude riadne pohybovat; v opacnom pripade
majak niekolkokrat zablika a manéver nebude zahajeny (pocet blik-
nuti zavisi od dévodu, kvdli ktorému manéver nemédze byt zahajeny)

2. V tomto pripade do 3 sekind znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho
aktivovany

3. Priblizne po 2 sekundéch automatizacia vykona pozadovany
manéver v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy, t. j. bude sa
pohybovat len po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany prikaz.

ZavereCna kontrola pred uvedenim do prevadzky, pravidelna udrzba a

pripadné opravy musia byt zdokumentované tym, kto vykona pracu a

dokumenty musia byt uchovavané vlastnikom zariadenia. Pravidelne

vykonavajte Cistenie skiel fotobuniek (s pouZitim jemnej a mierne navihéen-

ej handry) a odstranenie pripadného listia alebo kamenov, ktoré by mohli
branit v ¢innosti automatizacie.

Ked' sti bezpecénostné zariadenia nepouzitelné, odporuca
sa nechat’ ¢o najskér vykonat opravu kvalifikovanym te-
chnikom.

Pred vykonavanim akéhokolvek zakroku udrzby ma-
nualne odistite motor, aby sa zabranilo tomu, ze niekto
bez upozornenia uvedie automatizaciu do pohybu (pozri
pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pre zachovanie konstantnej trovne bezpecnosti a pre zaistenie
maximalnej Zivotnosti celej automatizacie je potrebna planovana udrzba
(najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| Akykolvek zakrok kontroly, idrzby alebo opravy musi byt
vykonany vyhradne kvalifikovanym personalom.

Likvidacia: Po skonceni Zivotnosti automatizacie sa uistite, Ze jej likvidacia
bude vykonana kvalifikovanym personalom, a ze jednotlivé materialy budu
zrecyklovangé alebo zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi predpismi.
Vymena dialkového ovladania: Ked sa vam zda, ze vase radiové ovlad-
anie po istej dobe funguje horsie, alebo ked' nefunguje vobec, mohlo by
sa jednat jednoducho o vybitie batérie (v zavislosti na pouZziti by mohlo
uplynut niekolko mesiacov alebo viac ako rok). MdZete si toho vSimnut na
zaklade toho, Ze kontrolka potvrdenia prenosu sa nerozsvieti, svieti slabym
svetlom alebo sa rozsvieti len na kratku dobu. Skor ako sa obrétite na
pracovnika vykondvajuceho intalécie, skuste vymenit batériu za batériu z
iného funkéného vysielata: ked'je pricinou poruchy batéria, staci ju vyme-
nit' za iny, rovnakého typu.
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