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.I VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A
BEZPECNOSTNE OPATRENIA

1.1 VSEOBECNE UPOZORNENIA

& POZOR! Délezité bezpeénostné pokyny. Dodrzujte

vSetky pokyny, pretoze nespravna instalacia moze sposobit’
vazne $kody.

& POZOR! Doélezité bezpecnostné pokyny. Pre zaistenie

osobnej bezpecnosti je délezité dodrziavat’ tieto pokyny. Tieto
pokyny starostlivo uschovajte. POZOR! Dodrzujte prosim
nasledujlice upozornenia:
- Pred zadatim instaldcie skontrolujte ,, Technické $pecifikacie
produktu, najma ¢i je tento produkt vhodny na automatizaciu vasej
navadzanej casti. Ak to nie je vhodné, NEPOKRACUJTE v instaldcii.
- Vyrobok nie je mozné pouzivat pred uvedenim do prevadzky, ako je
uvedené v kapitole , Testovanie a uvedenie do prevadzky®.

/\ Podlanajnovsej europskej legislativy musi byt
automatizované zariadenie skonstruované v sulade s
harmonizovanymi pravidlami $pecifikovanymi v aktualnej
smernici o strojovych zariadeniach, ktoré umoziujua vyhlasit’
predpokladani zhodu automatizacie. V dosledku toho vsetky
operacie na pripojenie vyrobku k elektrickej sieti, jeho
uvedenie do prevadzky a udrzbu musi vykonavat' vyluéne
kvalifikovany a odborny technik.

- Pred pokracovanim v instalacii produktu skontrolujte, ¢i su vsetky
materialy v dobrom prevadzkovom stave a ¢i si vhodné pre zamyslané
pouzitie.

- Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami (vratane deti) so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami, ani
osobami, ktoré nemaji dostato¢né skusenosti alebo znalosti s
vyrobkom.

- Deti sa so spotrebi¢om nesmu hrat.

- Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi zariadeniami produktu.
Uchovavajte dialkové ovladace mimo dosahu deti.

/\ Aby sa prediSlo akémukolvek nebezpecenstvu
spdsobenému neiimyselnym resetovanim tepelného
vypinacieho zariadenia, tento spotrebi¢ nesmie byt napajany
cez externé spinacie zariadenie, ako je ¢asovag, alebo
pripojeny k zdroju, ktory je pravidelne napajany alebo vypinany
obvodom.
-»,Napdjacia siet systému musi obsahovat odpajacie zariadenie (nie je
sucastou dodavky) s kontaktnou medzerou umoznujtcou tplné
odpojenie za podmienok predpokladanych III. kategdriou prepétia.
- Pocas instalacie zaobchadzajte s vyrobkom opatrne, pricom dévajte
pozor, aby ste ho nerozdrvili, neposkriabali alebo nespadli, alebo aby sa
nedostal do kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Vyrobok
uchovévajte mimo zdrojov tepla a otvoreného ohna. Nedodrzanie
vyssie uvedeného moze poskodit produkt a zvysit riziko
nebezpecenstva alebo poruchy. Ak k tomu ddjde, okamzite zastavte
instalaciu a kontaktujte zdkaznicky servis.

1.2

Vyrobca odmieta akikolvek zodpovednost za $kody na majetku,
veciach alebo osobéch, ktoré vzniknu nedodrzanim montéznych
pokynov.

V takychto pripadoch sa zdruka na chyby materialu nevztahuje.
Vazena hladina akustického tlaku emisie A je niz$ia ako 70 dB(A).
Cistenie a idrzbu vyhradené pre pouzivatela nesmii vykonavat deti
bez dozoru.

Pred zasahom do systému (udrzba, Cistenie) vzdy odpojte vyrobok
od elektrickej siete a od véetkych batérii.

Casto kontrolujte systém, najma kable, pruziny a podpery, aby ste
zistili akékolvek nevyvazenosti a znamky opotrebovania alebo
poskodenia.

Vyrobok nepouzivajte, ak je potrebné ho opravit alebo nastavit,
pretoze chybnd instaldcia alebo nespréavne vyvazenie automatiky
moZze viest k zraneniu.

Obalovy materidl produktu sa musi zlikvidovat v sulade s miestnymi
predpismi.

Pri manipulacii s branou pomocou ovladacich prvkov drzte osoby
mimo dosahu brany.

Pri ovladani brany dévajte pozor na automaticky mechanizmus a
drite vietkych okolostojacich v bezpec¢nej vzdialenosti, kym sa
pohyb nedokondi.

Vyrobok neprevadzkujte, ak v jeho blizkosti niekto pracuje; pred
povolenim vykonania takejto prace odpojte jeho napajanie.

Ak je napdjaci kébel poskodeny, musi ho vymenit vyrobca alebo
poverena servisnd spolo¢nost alebo podobne kvalifikovand osoba,
aby sa predislo akémukolvek riziku.

POZOR! Produkt prepravujte pomocou prislusného ruéného vozika
a rukovéti na obale, aby ste zaistili bezpe¢né vykondvanie operacif.

UPOZORNENIA NA INSTALACIU

- Pred instalaciou hnacieho motora skontrolujte, ¢i si dvere v dobrom
funk¢nom stave, spravne vyvazené a ¢i sa spravne otvaraju a zatvaraji.
- Pred instalaciou hnacieho motora odstréiite vietky nepotrebné lana
alebo retaze a deaktivujte vSetky zariadenia, ktoré nie su potrebné pre
motorovi prevadzku, ako st napriklad blokovacie zariadenia.

- Ak md automatizovand brana branu pre chodcov, systém musi byt
vybaveny ovlddacim zariadenim, ktoré blokuje chod motora, ked je
brana pre chodcov otvorena.

- Manévrovacie zariadenie na ru¢né odomykanie nainstalujte do
vy$ky menej ako 1,8 m nad zemou. POZNAMKA - Ak je
odnimatelné, manévrovacie zariadenie musi byt pri vybrati
umiestnené vedla dveri.

- Dbajte na to, aby boli ovladacie prvky v dostato¢nej vzdialenosti od
pohyblivych ¢asti, no napriek tomu boli priamo na dohlad. Pokial nie je
pouzity prepina¢, ovladacie prvky musia byt instalované minimélne 1,5
m nad zemou a nesmu byt pristupné.
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- Ak je pohyb otvarania riadeny protipoZiarnym systémom, uistite sa,
ze vSetky okna vicsie ako 200 mm su zatvorené pomocou ovladacich
prvkov.

- Zabrante a vyhnite sa akejkolvek forme zachytenia medzi
pohyblivymi a pevnymi ¢astami pocas manévrov.

- Stitok tykajdci sa ru¢ného manévru natrvalo pripevnite v blizkosti
ovladacieho prvku.

- Po instaldcii hnacieho motora sa uistite, Ze mechanizmus, ochranny
systém a vietky ru¢né manévre spravne funguju.

- Dvere a vertikalne brany vyZaduju funkciu alebo zariadenie proti
padu

- Pri hnacich motoroch, ktoré umoznuja pristup k nechranenym
pohyblivym castiam po ich instaldcii, musia byt tieto asti
namontované aspon 2,5 m nad podlahou alebo inym povrchom, z
ktorého st pristupné.

- Dbajte na to, aby ste sa vyhli akémukolvek zapleteniu v dosledku
otvéracieho pohybu pohananej Casti.

- Po instaldcii skontrolujte, ¢i je mechanizmus spravne nastaveny a ¢i
ochranny systém a ru¢né uvolilovacie zariadenie (ak je k dispozicii)
spravne funguju.

Spotrebice na batérie

- Pri vyberani batérii musi byt spotrebi¢ odpojeny od elektricke;j siete.
- Pred likvidaciou spotrebica je potrebné z neho vybrat batérie.

- Batérie sa musia bezpec¢ne zlikvidovat.

- Ak batérie nie st nabijatelné, nevymienajte ich za nabijatelné batérie.

Spotrebice s LED svetlom
- Pohlad na LED svetla z blizka a dlhsi ¢as mdZe spdsobit oslnenie.
Moze to docasne zniZit zrak a sposobit nehody.
- Nepozerajte sa priamo na LED diddy.

Spotrebice s radiovym zariadenim
- Vyrobca tohto spotrebica, Nice S.p.A., tymto vyhlasuje, Ze vyrobok je
v stilade so smernicou 2014/53/EU.
~ N4vod na poutitie a iplny text Vyhldsenia o zhode EU st k dispozicii
na nasledujucej internetovej adrese: www.niceforyou.com v Casti
»podpora“a ,stahovanie®
- Pre vysielace: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP < 14 dBm;
pre prijimace: 433 MHz, 868 MHz.
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?  PRODUCT DESCRIPTION

ROBUS je rad nereverzibilnych elektromechanickych prevodovych motorov urcenych na automatizaciu posuvnych bran.

Su vybavené elektronickou riadiacou jednotkou a zacvakavacim konektorom typu ,,SM* pre prijimace OXI alebo OXIBD (pozrite si odsek ,Pripojenie
radiového prijimaca typu SM (voliteIné prislusenstvo)*).

Elektrické pripojenia k externym zariadeniam su zjednodusené vdaka pouzitiu ,,BlueBus®, techniky, ktora umoziiuje pripojenie viacerych zariadeni iba pomocou
2 vodicov.

ROBUS pracuje s elektrinou. V pripade vypadku pradu je mozné zariadenie odomkniif pomocou vhodného klti¢a a branu manudlne posunut alebo pouzit
volitelné prislusenstvo zaloznej batérie PS124, ktoré umoziuje vykonavat urcité manévre aj pri vypadku elektrickej energie.

& Akékol'vek iné pouzitie, ako je tu popisané, a pouzitie v inych podmienkach prostredia, ako je uvedené v tomto navode, sa
povazuje za nevhodné a zakazané!

Tabulka 1
POROVNANIE ZAKLADNYCH CHARAKTERISTICKYCH VLASTNOSTi PREVODOVKOV ROBUS
ROBUS 400 ROBUS 600 ROBUS 600 HS
Limit kridla brany (m) 8 8 8
Hmotnostny limit (kg) 400 600 600
230 (RB400) 230 (RB600) 230 (RBBOOHS)
Napajanie (V) 120 (RB400/V1) 120 (RB600/V1) 120 (RB6OOHS//1)
250 (RB400/AUOT) 250 (RBB0OO/AUOT) 250 (RBBOOHS/AUOT)
Prikon (A) 1,1 2,1 3,1
Vykon (W) 250 450 450
Rychlost’ (m/s) 0,34 0,34 0,44
Spickovy poéiatoény kratiaci moment (Nm) 9.3 9,3 9,3
zodpovedajtci sile (N) 310 310 310
Menovity krdtiaci moment 3,6 9 59
(Nm) zodpovedajtici sile (N) 120 300 196
Cykly (cykly/hodina)
- dizka kridla brany do 4 m 35 40 40
- dizka kridla brany do 8 m 20 20 20
Stupen ochrany (IP) 44 44 44
Okolita prevadzkova teplota (A°C) -20...+55 -20...+55 -20...+55
Rozmery (mm) 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h
Hmotnost’ (kg) 11,2 11,2 11,2
Kontrolna jednotka MCU1 MCU1 MCU4

2.1 ZOZNAM SUCASTI

»Obrazok 1 zobrazuje hlavné ¢asti tvoriace ROBUS.
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3 INSTALACIA

3.1 PREDINSTALACNE KONTROLY

& Instalaciu musi vykonat’ kvalifikovany personal v sulade

s platnou legislativou, normami a predpismi a s pokynmi
uvedenymi v tomto navode.

Pred pokracovanim v instaldcii produktu je potrebné:
-Skontrolujte neporusenost dodavky
- Skontrolujte, ¢i st vetky materidly v dobrom prevadzkovom stave a ¢i st
vhodné na zamyslané pouzitie
-Uistite sa, ze konstrukcia posuvnej brany je vhodnd na automatizaciu
-Uistite sa, Ze vlastnosti posuvnej brany spadaji do prevadzkovych limitov
$pecifikovanych v odseku ,,Limity pouzitia produktu® (strana 6).
- Overte si, Ze pocas otvaracich a zatvaracich pohybov nie st po celej drahe
posuvnej brany zZiadne miesta s va¢sim trenim.

- Overte s, ¢i oblast, kde je nainstalovany prevodovy motor, umoznuje jeho
odblokovanie a fahké a bezpe¢né manévrovanie

- Overte si, Ze nehrozi riziko vykolajenia kridla alebo Ze by sa mohlo uvolnit z
vodidiel

- Presvedcte sa, ¢i st posuvné mechanické dorazy dostato¢ne pevné a ze
nehrozi riziko deformacie ani pri silnom naraze kridla na mechanicku zarazku
- Skontrolujte, ¢i je kridlo brany dobre vyvaZené: nesmie sa samovolne
pohybovat, ked ho ponechate v akejkolvek polohe

- Uistite sa, Ze miesto, kde je upevneny prevodovy motor, nie je vystavené
zaplaveniu. V pripade potreby namontujte prevodovy motor zdvihnuty zo
zeme

- Skontrolujte, ¢i st montdZzne body roznych zariadeni chrdnené pred narazmi
a ¢i st montazne plochy dostato¢ne pevné

- Komponenty sa nikdy nesmu ponorit do vody alebo inych kvapalin

- Vyrobok uchovavajte mimo zdrojov tepla a otvoreného ohna a kyslého,
slaného alebo potencialne vybusného prostredia; mozu poskodit produkt a
sposobit poruchy alebo nebezpecné situdcie

- Pripojte riadiacu jednotku k elektrickému vedeniu vybavenému systémom
bezpe¢nostného uzemnenia

- Ak st v brane alebo v jej dosahu pristupové dvere, uistite sa, ze nebrania
normélnej drahe brany; v pripade potreby nainstalujte vhodny blokovaci
systém

- Elektrické vedenie musi byt chranené vhodnym zariadenim na zvyskovy
prad

- Namontujte na elektrické vedenie zariadenie, ktoré iplne odpoji
automatizaciu od siete. Odpojovacie zariadenie musi mat kontakty s
dostato¢nou medzerou, aby sa zabezpecilo uplné odpojenie v podmienkach
prepatia II1. kategdrie v sulade s pokynmi na instalaciu. V pripade potreby toto
zariadenie zarucuje rychle a bezpe¢né odpojenie od napajania; musi byt preto
umiestneny s ohladom na automatizaciu. Ak je umiestneny na neviditelnom
mieste, musi mat systém, ktory blokuje akékolvek ndhodné pri neopravnenom
opétovnom pripojeni napajania, aby sa predislo nebezpe¢nym situdciam.
Odpéjacie zariadenie sa nedodava s vyrobkom.
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3.2 PRODUCT USAGE LIMITS

Udaje tykajuce sa vlastnosti virobku st uvedené v kapitole , TECHNICKE
SPECIFIKACIE® (strana 54) a st jedinymi udajmi, ktoré umoziuju spravne
posudit, ¢i je vyrobok vhodny na zamyslané pouzitie.

Skontrolujte aplikacné limity ROBUS a prislusenstva, ktoré sa md instalovat, a
posudte, ¢i st ich charakteristiky schopné splnat poziadavky prostredia a

- hmotnost kridla posuvnej brany nesmie prekrocit limit uvedeny v ,tabulke
2¢

- Dizka kridla posuvnej brany nesmie presiahnut 8 m.

Tabulka 2
ROBUS 400 | ROBUS 600 | ROBLS €00
Limit kridla brany (m) 8 8 8
Hmotnostny limit (kg) 400 600 600

Merania uvedené v ,, Tabulke 2 su ¢isto orienta¢né a su potrebné len na
vytvorenie hrubého odhadu. Skuto¢nd vhodnost ROBUSu na automatizaciu
konkrétnej posuvnej brany zévisi od trenia a od inych faktorov, aj
prilezitostnych, ako je pritomnost namrazy, ktora moze narusit pohyb kridla.
Na urcenie skuto¢nych podmienok sa musi zmerat sila potrebnd na pohyb
kridla po celej jeho dréhe, aby sa zabezpecilo, Ze tito hodnota neprekroci
polovicu ,menovitého kratiaceho momentu® $pecifikovaného v kapitole
~TECHNICKE SPECIFIKACIE® (strana 54).

Odportca sa rezerva 50 %, pretoze nepriaznivé poveternostné podmienky
mdzu zvysit trenie

»Tabulka 3“ (strana 7) obsahuje odhad ,trvanlivosti®, teda priemernej
ekonomickej zivotnosti produktu. Hodnota Zivotnosti je silne ovplyvnena
naro¢nostou manévrov, teda sii¢tom vsetkych faktorov, ktoré prispievaji k
opotrebovaniu produktu. Na vykonanie odhadu je potrebné pridat vsetky
indexy zavaznosti z , Tabulky 3“. Skontrolujte sucet oproti grafu odhadovanej
Zivotnosti.

Napriklad ROBUS 400 na 200 kg brane, ktora je dlha 5 metrov, bez
akychkolvek inych faktorov vyvolavajicich inavu, ziska index zdvaznosti 50 %
(30+20). Z grafu mozno odvodit odhadované trvanie 80 000 cyklov.

N

Riadiaca jednotka je vybavena zariadenim
obmedzujicim manévre, ktoré zabranuje moznému
prehriatiu; je zalozena na zat'azeni motora a trvani
cyklov a zasahuje, ked' je prekroéeny maximalny limit.




Tabulka 3

ODHADOVANA TRVANLIVOST VO VZTAHU K INDEXU ZAVAZNOSTI MANEVRU

Do 200 30 10 20
200 + 400 60 30 30
400 + 500 - 40 40
500 + 600 - 60 60
|Dizkakridlabrgny (m)

Do 4 10 15 15
4:6 20 25 25
6+8 35 40 40
Okolita teplota vyssia ako 40 °C alebo nizsia 10 10 10
ako 0 °C alebo vlhkost’ vysSia ako 80 %

Pritomnost’ prachu a piesku 15 15 15
Pritomnost’ slanosti 20 20 20
Manéver preruseny fotobunkou 15 20 20
Manéver preruseny zastavenim 25 30 30
Rychlost’ vysSia ako ,,L4 fast* 20 25 25
Aktivny narast 25 25 25

Pozndmka: index zdvaznosti presahujuci 100 % znamena, Ze podmienky st za hranicou prijatelnosti; v tomto pripade sa odporuca va¢si model.
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3.4 PRIJATIE PRODUKTU

Vsetky komponenty obsiahnut

vy

é nizsie.

r

5 é a uveden

.

€ Vsuprave sl znazornen

r

A Prevodovy motor

B Kovové kovanie (skrutky, podlozky atd.)

C Kotviace skrutky
D Zakladové doska

E Krabicka na prisluSenstvo

a

z

3.3 IDENTIFIKACIA PRODUKTU A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery produktu st znazornené na ,,Obrazku 2

wuw 68

220 mm

340 mm
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3.5 PREDINSTALACNE PRACE

Obrazok ukazuje priklad automatizaéného systému skonstruovaného pomocou komponentov Nice.

4 : ™
1

& J

A Prevodovy motor Poznamka 1 Ak je napajaci kébel dlhsi ako 30 m, je potrebné pouzit kabel s

B Fotobunky va¢sim prierezom (3 x 2,5 mm2) a v blizkosti automatizacie musi byt

C Stlpiky pre fotobunky naindtalovany bezpe¢nostny uzemfiovaci systém.

D Kltcovy voli¢

E Vystrainé svetlo s anténou Pozndmka 2 Ak je kabel ,BlueBus* dihsi ako 30 m, maximéine 50 m,

F Rack

Vyssie uvedené komponenty su umiestnené podla typického $tandardného
usporiadania. Pomocou usporiadania zndzorneného na ,Obrazku 4“ ako
referenciu definujte priblizni polohu, v ktorej budd jednotlivé komponenty
systému in$talované.

Tabulka 4

TECHNICKE SPECIFIKACIE ELEKTRICKYCH KABLOV

Identifikdcia | oy, rakteristika kabla

no.
NAPAJACT kibel PREVODOVKY 1
1 kabel 3 x 1,5 mm2
Maximalna dizka 30 m [poznédmka 1]
Kabel pre VYSTRAZNE SVETLO S ANTENOU 1 kébel 2 x
0,5 mm2
2 Maximélna dlzka 20 m
1 x tieneny kabel typu RG58
Maximélna dizka 10 m; odporucana vzdialenost < 5 m
Kabel FOTOBUNKY 2x0,5mm?2
3 Maximalna dlzka 30 m
[pozndmka 2]
Kébel KEY SELECTOR
4 2 kéble 2 x 0,5 mm2 [poznamka
3] Maximalna dlzka 50 m
Kébel FIXED EDGES
5 1 kébel 2 x 0,5 mm?2 [pozndmka 4]
Maximélna dlzka 30 m
Kabel s POHYBLIVYMI HRANAMI
6 1 kébel 2 x 0,5 mm2 [poznamka 4] Maximélna dizka 50 m
[poznamka 5]

je potrebny kabel 2 x 1 mm2.
Poznamka 3 Tieto dva kable je mozné nahradit jednym kédblom 4 x 0,5 mm2.
Poznamka 4 Ak je pritomnych viac ako jeden okraj, pozrite si odsek ,Pridanie alebo

odstranenie zariadeni” (strana 45) ,STOP input” pre odporucany typ pripojenia.
Poznamka 5 Pohyblivé hrany musia byt spojené s posuvnymi kridlami

pomocou $pecidlnych zariadeni, ktoré umoziiuju spojenie aj pri pohybe kridla.

Pred pokracovanim v instalacii si pripravte pozadované
elektrické kable podla “Obrazku 4” a podla toho, Co je
uvedené v kapitole “TECHNICKE SPECIFIKACIE” (strana
54).

& Pouzité kable musia byt prispésobené typu prostredia

miesta instalacie.

& Pri ukladani potrubi na vedenie elektrickych kablov
berte do tivahy, ze pripadné usadeniny vody v rozvodnych
skriniach mozu sposobit, ze sa v pripojovacich potrubiach
vytvori kondenzat vo vnutri riadiacej jednotky, a tym doéjde k
poskodeniu elektronickych obvodov.
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& Pred pokra¢ovanim v instalacii otvorte poistny hak (A) a

odstraiite kryt (B) uvolnenim upeviiovacich skrutiek po
ruénom odblokovani motora pomocou dodaného kl'uéa.

4 N

& J/

& Pred pokra¢ovanim v instalacii skontrolujte celkové
rozmery prevodového motora podla ,,Obrazku 2* a rozmerov
instalacie na ,,Obrazku 6.

4 )

(6]

195 mm

<

336 mm 0+50 mm
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3.6 INSTALACIA PREVODOVKY

& Nespravna instaladcia méze sposobit’ vazne fyzické

zranenie osobe pracujlicej na systéme alebo jeho budiicim
pouzivatelom.
Pred zacatim montaze automatizacie vykonajte predbezné
kontroly popisané v odseku ,,Kontrola pred instalaciou” (strana
6) a odseku ,,Obmedzenia pouzivania produktu® (strana 6).
Instalacia ROBUS:
1. vykopte zaklady (A) a usporiadajte riry (B) na vedenie

(,Obrazok 7)

4 - N\

& J

2. Zaistite dve kotviace skrutky k zakladovej doske jednou maticou nad a
jednou pod zdkladovou doskou (“Obrézok 8”)

4 N\




3. odlejte betén na upevnenie zakladovej dosky (“Obrazok 9”)

G
S

d
- J

/\ Predvytvrdnutim betonu sa uistite, ze zakladova doska je
dokonale rovna a rovnobezna s kridlom brany.

4. pockajte, kym beton stvrdne, a potom odstrante matice
(“Obrazok 10”)

4 N

& J

Je mozné pouzit' zakladovu dosku, ktora je uz sticast'ou
dodavky a je kompatibilna s kotevnymi skrutkami.

("Obrazok 11")
4 N\

g.
‘(((({lﬂ”\\\@’?"
> "'((&\\y

5. umiestnite prevodovy motor (D), pri¢om davajte pozor, aby ste vlozili
pastorok (E) pod hreben (F) (“Obrazok 127)

4 )

12

& J

6. overte, ¢i je prevodovy motor paralelne s kridlom brany (“Obrazok 13”)

4 @ | ™
+ ——1III T —

& J

7. skontrolujte, ¢i je pastorok zarovnany s hrebetiom (“Obrazok 14”)

4 ™

T N~

14
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8. vlozte dodané podlozky a matice a mierne ich utiahnite (“Obrazok 15”)

v

9. nastavte vysku prevodového motora pomocou nastavovacich zavitovych
skrutiek (H) a posurite pastorok priblizne 1 alebo 2 mm od hrebena, aby ste
zabranili tomu, aby sa vaha kridla dotykala prevodového motora (“Obrazok
16)

e ™

©

D| 4@

- J

10. manudlne otvorte a zatvorte kridlo brany a skontrolujte, ¢i sa hladko
postiva. Okrem toho skontrolujte, ¢i je hreben vzdy zarovnany vzhladom na
pastorok (“Obrazok 177)

4 N\
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11. energicky utiahnite matice na upevnenie prevodového motora k zakladovej
doske a nalepte nalepku (I) podla pokynov na odomknutie (“Obrazok 18”)

4 N\

18]

- J

12. ru¢ne posunite kridlo brany a zastavte ho 2/3 pred mechanickou zardzkou
(“Obrézok 19”)

4 )

19

@

- J

vy

(M) a pripevnite ho prislusnymi zavrtnymi skrutkami (“Obrazok 20”)

& Pri upeviovani konzoly koncového spinaca nevyvijajte

nadmerny tlak.
e ™

& Drziak koncového spinaéa s magnetom nesmie byt’

zarovnany so shimac¢om. V tomto pripade je jej nosnost' zla a
brana riskuje, Ze sa spravne nezastavi.

































