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Pohon pre kridlovu branu / Pohon pro kridlovou branu

SK - InStrukcie a upozornenia pre montaz a pouzivanie

CZ - Instrukce a upozorneni pro montaz a uziti




1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE

LA

STRAHY

Vystrahy tykajiice sa bezpe€nosti

 POZOR! - Tento ndvod obsahuje doleZité upozomenia tykajlice sa bezpetnosti
0s6b. Chybna intaldcia mdZe spdsobit vazne zranenia. Pred zacatim prace je
potrebné pozorne si precitat cely navod. V pripade pochybnosti preruste montaz
a poZiadajte o radu technicky servis Nice.

* POZOR! - Podla najnovsej eurdpskej legislativy realizacia automatickych dveri
alebo brany musf reSpektovat normy vyplyvajlice zo Smemice 2006/42ES

(byvald 98/37/ES) (Smernica o strojoch), obzvlast normy EN 12445, EN 12453,
EN 12635 a EN 13241-1, ktoré umoZiiujl vyhldsit zhodu automatického

zariadenia. Z toho vyplyva, Ze vetky Ukony tykajlice sa montaZe, zapojenia,
kolauddcie a udrzby musia byt vykonany vyhradne kvalifikovanym a
kompetentnym pracovnikom!

 POZOR! - OdloZte tento navod pre pripadnt tidrZzbu alebo likvidéciu zariadenia v
buddcnosti.

Vystrahy tykajiice sa montaZe

 Skor ako zacnete montovat, skontrolujte, ¢i je tento vyrobok vhodny na Zelany
ucel pouZitia (vid kapitolu 3 ,Technické parametre vyrobku®). Ak nie je vhodny,
NEMONTUJTE ho.

* Privod elektrického napdjania musi byt vybaveny bezpecnostnym vypinacom
splifajlicim kategériu prepétia |ll.

*  VBetky Gkony tykajlce sa montaZe a Udrzby sa musia robit, len ked je
automaticky systém odpojeny od elektrického napéjania. Ak zariadenie na
vypnutie napajania nie je viditelné z miesta, kde sa nachadza automaticky
systém, musite k nemu umiestnit tabulku s napisom ,POZOR! PREBIEHA
UDRZBA.".

» Pocas montaze zaohchadzajte s vyrobkom opatrne, vyhnite sa stlaceniu, narazu,
padu alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Vyrobok nedavajte do
blizkosti zdrojov tepla, ani ho nevystavuijte otvorenému plamenu. Takéto pripady
by ho mohli poskodit a byt pricinou poruch ¢i nebezpecnych situdcii. Ak sa
takéto nieco stane, ihned zastavte montdz a obratte sa na technicky servis Nice.

 Na Ziadnej Casti vyrobku nevykonavaite Upravy. Operacie tohto druhu mézu
sposobit len poruchy. Vyrobca sa zrieka vSetkej zodpovednosti za Skody
spdsobené upravenymi vyrobkami.

* Ak je brana konstruovana s pesimi dverami, zariadenie treba vybavit kontrolnym
systémom, ktory znefunkéni motor, ked' su peSie dvere otvorené.

*  QOvlddacie nastenné tlacidlo musi byt umiestnené v dohlade automatického
zariadenia, daleko od jeho pohyblivych Casti, v minimalnej vyske 1,5 m nad
zemou a nepristupné verejnosti.

*  Obalovy materidl musi byt zlikvidovany v plnom stlade s miestnymi predpismi.

2 POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

Tento vyrobok je ureny na automatizovanie jedno- alebo dvojkridlovej brany alebo
vrat, na rezidencné aj priemyselné pouZzitie. POZOR! - Akékolvek iné pouZitie,
odli3né od tu popisaného a v prostredi odli¥nom od tu uvedeného, je povaZované za
nevhodné a zakazané!

Viyrobok je elektromechanicky prevodovy pohon s motorom na jednosmerné
napatie 24 V alebo striedavé napétie 230 V (podla vybraného madelu) a so Snekavou
prevodovkou. Pohon je napajany z externej riadiacej jednotky, na ktord musi byt
zapojeny. V pripade vypadku elektrického prudu mdZete kridlami hybat rucne po
odblokovani motora.

Na Obr. 1 sl zndzornené vetky komponenty pritomné v baleni (podla vybraného
modelu):

[a] - elektromechanicky motor

[b] - predna konzola (na upevnenie motora na branové kridlo)
[c] - zadna konzola (na upevnenie motora na mur)

[d] - drobné kovové diely (skrutky, podlozky a pod.)

[e] - kltce na rucné odblokovanie motora

3 MONTAZ

3.1 - Previerky pred montaZou

Skor ako zacnete montovat, treba skontrolovat celistvost komponentov vyrobku,
vhodnost vybraného modelu a prostredia uréeného na montdz.

DOLEZITE! - Motor nemdZe automatizovat manualnu branu, ktora nemd pevnu a
bezpe&n(i mechanicku konstrukciu. NemdZe tieZ riesit chyby spsobené nespravnou
montdZou alebo zlou drzbou samotnej brany.

3.2 - Vhodnost brany a okolitého prostredia na
automatizaciu

«  Skontrolujte, ¢i je mechanicka konstrukcia brany vhodna na automatizovanie a
vyhovuje platnym normdm (pripadne sa riadte Udajmi uvedenymi na etikete
brany).

* Rucne hybte kridlami brany v oboch smeroch a uistite sa o hladkom pohybe v
kaZdom bode drahy (nesmu existovat body, ktoré si vyZadujd vacsiu ¢i mensiu
ndmahu).

* Rucne postavte branoveé kridla do Zelanej polohy, pustite ich a uistite sa, Ze sa
nehybu.

«  Skontrolujte, Ci priestor okolo vyrobku umoziuje jednoduché a bezpecné rucné
pouZivanie.

« Skontrolujte, ¢i povrch vybrany na montaz je pevny a zarucuje stabilné
upevnenie.

*  PresvedCte sa, Ze prostredie vybrané na montaZ je kompatibilné s celkovymi
rozmermi vyrobku (Obr. 2). Spravny pohyb pri otvarani brany a sila, ktord motor
pri lom vynakladd, zaleZia od polohy, v akej sa upevni zadna konzola. Pred
montaZou je teda potrebné vychadzat z Grafu 2 na stanovenie uhlu maximalneho
otvorenia kridla a sily motora vhodnej pre vase zariadenie.

3.3 - Limity pouZitia vyrobku

Skor, ako zacnete montovat vyrobok, uistite sa, Ze branové kridlo ma rozmery a
vahu spadajuce do limitov uvedenych v Grafe 1.

3.4 - Pripravné prace pred montaZou

0Obr. 3 znazorfuje priklad typickej zostavy automatického systému zostaveného s
komponentami Nice. Tieto komponenty st umiestnené podla typickej a zauzivanej
schémy. V zmysle Obr. 3 si stanovte pribliznd polohu, v ktorej bude montovany ten
ktory komponent automatického systému.

Komponenty potrebné na zostavenie kompletného zariadenia (Obr. 3):
A - elektromechanické motory

B - par fotobuniek

C - par mechanickych dorazov (pri otvoreni)

D - stlpiky na fotobunky

E - majak so zabudovanou anténou

F - klU¢ovy prepinaC alebo digitalna klavesnica

G - riadiaca jednotka

3.5 - MontaZ upeviiovacich konzol a motora

3.5.1 - UrEenie zadnej upeviiovacej konzoly

S pouZitim Grafu 2 vypocitajte polohu zadnej konzoly.

Tento graf sliZi na stanovenie két A a B a hodnoty uhla maximalneho otvorenia

kridla. DéleZité - hodnoty A a B musia byt podobné, aby bol pohyb automatického

systému linedrny.

01. Zmerajte na mUre hodnotu kéty C (Obr. 4).

02. V Grafe 2 ndjdite namerand kétu C a naznaCte si vodorovnd Ciaru, ktora
predstavuje hodnotu kéty B (*), ako vidno v priklade na Obr. 5. Bod stredu s
Ciarou ,d.il" (Ciara odporucanej montdze) urcuje hodnotu uhla maximalneho
otvorenia. Z tohto bodu potiahnite zvislu Ciaru, ako vidno v priklade na Obr. 5, na
stanovenie hodnoty kéty A.



Ak najdeny uhol nezodpoveda vasim potrebdm, treba prispdsobit kotu A a
pripade kotu B tak, aby boli podobné.
(*) Odportica sa nepouZivat hodnoty kéty B pod Ciarou ,t" (vid Graf 2).

03. Konzola sa musi najprv privarit k prislusnej upeviiovacej platni (Obr. 6), az
potom upevnit na mar. Ak treba, konzola sa maZe skratit a hodnoty két A a B sa
primerane prispdsobia.

Pozndmka - Konzola doddvand k motorom Wingo je dlhd 150 mm. Vo
zvlastnych pripadoch, napriklad ak sa brana otvara smerom von (Obr. 7),
mdZete pouZit konzolu model PLA6 (prislusenstvo).

POZOR! - Pred upevnenim zadnej konzoly skontrolujte, i miesto, kde bude
upevnena prednd konzola, je v pevnej Casti kridla, kedZe tato konzola sa musi
upevnit v inej vy$ke ako zadnd konzola (Obr. 8).

04. Teraz prostrednictvom vhodnych hmoZdiniek, skrutiek a podloZiek (nie su
sti¢astou doddvky) upevnite konzolu.

3.5.2 - MontaZ prednej upeviiovacej konzoly

Predna konzola musi byt upevnend na branové kridlo reSpektujuc hodnoty két D a E
(Obr. 4).

Pozndmka — Konzola dodavana k motorom Wingo sa musi privarit priamo na
branové kridlo. Ak to nie je mozné, pouZite konzolu mod. PLA8 (prisluSenstvo).

01. Stanovte hodnotu kéty E pouZitim Tabulky 1.
02. Urite vySku, v ktorej upevnite prednt konzolu, v zmysle Obr. 8.
03. Teraz upevnite konzolu na pevnu Cast branového kridla.

TABULKA 1

WG2024 WG3524
WG4000 WG5000
D (mm}): 700 850
A (mm) E(mm)
100 600 750
110 590 740
120 580 730
130 570 720
140 560 710
150 550 700
160 540 690
170 530 680
180 520 670
190 510 660
200 500 650
210 490 640
220 480 630
230 470 620
240 610
250 600
260 590
270 580
280 570

3.5.3 - MontaZ motora na upeviiovacie konzoly

*  Namontujte motor na zadn( konzolu:
01. Upevnite motor na konzolu, ako vidno na Obr. 9, pomocou dodanej skrutky,

podlozky a matice.

02. Maticu celkom zatiahnite a potom uvolhite asi 0 1/10 otacky kvoli minimalnej
voli.

Namontujte motor na prednd konzolu:

01. Upevnite motor na konzolu, ako vidno na Obr. 10, pomocou dodanej skrutky a
podlozky.

02. Maticu celkom zatiahnite.

03. V blizkosti motora upevnite trvalym spdsobom dodanu etiketu tykajucu sa
ruéného odblokovania a zablokovania motora.

3.6 - Nastavenie mechanického koncového spinata

Mechanicky koncovy spinac umoZiuje nastavit polohu zastavenia branového kridla.
Takto nie je potrebné pouZit koncové dorazy a predide sa tomu, aby kridlo na konci
manévru do nich narézalo.

POZOR - V pripade montaZe na brénu, ktora sa otvara smerom von (0br. 7), je
potrebné prehodit napajacie kable. Nastavte koncové spinace pri otvoreni
nasledovne:

01. Odblokujte motor, ako znazorfiuje Obr. 14.

02. Uvolnite skrutku mechanického dorazu.

03. Rucne posurite branavé kridlo do Zelanej polohy pri otvoreni.

04. Posunite mechanicky doraz aZ po Cap a zatiahnite skrutku (Obr. 11).

05. Rucne posunite kridlo do polohy zatvarenia a zablokujte motor.

4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

POZOR!
*  Chybné zapojenie mdZe vyvolat poruchy alebo nebezpetné situdcie, preto prisne
dodrZujte uvedené zapojenia.
* Zapojenie vykonaite pri vypnutom elektrickom napdjani.

Pri zapjani motora na riadiacu jednotku postupujte nasledovne:

01. Zlozte dole kryt motora, ako znazorfiuje Obr. 12.

02. Uvolnite kablovi prechodku motora, do jej otvoru zasufite zapajacie kable a
zapojte jednotlivé droty a uzemiiovaci kabel presne tak, ako je uvedené v
elektrickej schéme na Obr. 13.

03. ZaloZte spat kryt motora.

Na kontrolu zapojeni, smeru ota¢ania matora, omeSkania pohybu kridel a
nastavenia koncovych spinacov postupujte podla ndvodu na zapojenie riadiacej
jednatky.

DOLEZITE! - Ak méte branu, ktord sa otvara smerom von, je potrebné prehodit
napajacie kable opacne ako pri Standardnej montdzi.

5 KOLAUDACIA A UVEDENIE DO

PREVADZKY

Toto je najddleZite;jSia faza v realizacii automatického systému, ktorej Gcelom je
zarucit maximalnu bezpecnost zariadenia. Kolaudacia sa mdze pouZit aj na
pravidelnd kontrolu zariadeni, ktoré tvoria automaticky systém.

Kolaudéciu a uvedenie zariadenia do prevadzky musf vykonat kvalifikovany a
skuseny pracovnik, ktory rozhodne, aké skiisky su potrebné, skontroluje prijaté
rieSenia tykajlce sa pritomnych rizik a preveri, i boli dodrZané zakony, normy a
predpisy, hlavne naleZitosti normy EN 12445, ktord stanovuje skuSobné metady pre
automatické branové systémy.

Kolaudacia

Kazdy jednotlivy komponent automatického systému, napriklad citlivé hrany,
fotobunky, nidzovy doraz atd', si vyZaduje Specifickl fazu kolaudacie. Pre tieto
zariadenia

vykonajte kolaudaciu v zmysle prislusnych navodov. Pri kolaudacii motora vykonajte

tieto kroky:

01. Skontrolujte, ¢i boli striktne dodrZané pokyny uvedené v tomto navode, obzvlast
v kapitole 1.

02. Odblokujte motory, ako je znazornené na Obr. 14.

03. Skontrolujte, ¢i je moZné rucne hybat kridlom v smere otvarania aj zatvarania, a
to silou menSou ako 390 N (priblizne 40 kg).

04. Zablokujte motory a zapojte elektrické napajanie.

05. Pomocou ovladacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo alebo klicovy
prepinac) preskusajte otvorenie, zatvorenie a zastavenie brany a uistite sa, Ze
pohyb kridel zodpovedd ocakavaniu.

06. Skontrolujte spravne fungovanie vSetkych bezpecnostnych zariadeni, jedného
po druhom, pritomnych v systéme (fotobunky, citlivé hrany a pod.) a uistite sa,
Ze spravanie brany zodpoveda ocakavaniu.



07. Daijte prikaz na zatvorenie brany a skontrolujte narazovu silu kridla o
mechanicky doraz. Ak treba, skiste zmensit tlak najdenim takého nastavenia,
ktoré ponuka najlepsie vysledky.

08. Ak boli nebezpecné situdcie, vyvolané pohybom kridel, vyrieSené obmedzenim
narazovej sily, treba vykonat meranie sily v zmysle normy EN 12445 a pripadne,
ak sa ovlddanie ,sily motora“ pouziva ako pomocny systém na znizenie
narazovej sily, hladajte také nastavenie, ktoré pontka najlepsie vysledky.

Poznamka - Motor nema zariadenie na reguldciu krdtiaceho momentu, takéto

nastavenie moZete urobit na riadiacej jednotke.

Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky mdZete vykonat aZ potom, ked' ste speSne presli vsetkymi
fazami kolaudacie motora a pritomnych zariadeni. Uvedenie do prevadzky vykonajte
v stilade s intrukciami v ndvode k riadiacej jednotke.

DOLEZITE! - Je zakdzané Eiastotné alebo ,provizorne” uvedenie do prevadzky.

6 UDRZBA VYROBKU

Na zarucenie konstantnej Grovne bezpecnosti a maximalnej Zivotnosti celého
automatického systému je potrebnd pravidelna tdrzba. Udrzba sa musi vykonavat
pri plnom dodrZiavani bezpe¢nostnych predpisov uvedenych v tomto navode a v
stlade s platnou legislativou. Motor si vyZaduje pravidelnt tdrZzbu najneskor po 6
mesiacoch.

Kroky pri GdrZbe:

01. Odpojte vSetky zdroje elektrického napdjania.

02. Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materidlov, z ktorych je systém zloZeny.
Zvldstnu pozornost venujte znamkam poskodenia alebo oxidacie a vymefite
diely, ktoré neposkytuju dostatocné zaruky.

03. Skontrolujte, ¢i zapojenia so skrutkami st primerane zatiahnuté.

TECHNICKE PARAMETRE VYROBKU

04. Skontrolujte, Ci st Snek a Snekovy zavit primerane namazané.

05. Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych pohyblivych Casti a pripadne vymefite
tie opotrebované.

06. Znovu zapojte zdroje elektrického napajania a vykonajte vSetky skisky uvedené
v kapitole 5.

Ostatné zariadenia pritomné v systéme skontrolujte podla prislusnych navodov.

LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou sti¢astou automatického systému, preto musf byt
zlikvidovany spolu s nim.

Tak ako pri montdZi, aj pri konci Zivotnosti tohto vyrobu, likvidaciu musi vykonat
kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zloZeny z réznych typov materidlov: niektoré mozu byt recyklované,
iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systéme recyklovania alebo likvidacie v
stlade s predpismi platnymi pre tlto kategériu vo vasej krajine.

POZOR! - Niektoré Casti vyrobku mdZu obsahovat jedovaté alebo nebezpecné ltky,
ktoré, ak by sa vyhodili do smeti, by mohli mat Skodlivy vplyv na prostredie a (udské
zdravie.

Ako oznatuje symbol naboku, je zakdzané vyhodit tento
vyrobok do domavého odpadu. Vykonajte preto ,separaciu
odpadu” v stlade s platnymi

predpismi alebo vrétte vyrobok predajcovi v momente kupy
nového podobného vyrobku.

POZOR! - Zakony, platné vo vasej krajine, by mohli predpisovat tvrdé sankcie pre
pripad nelegalnej likvidacie odpadu.

UPOZORNENIA: - VSetky uvedené technické parametre sa vztahujl na izbovd teplotu 20 °C (+ 5 °C). « Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo upravovat svoje vyrobky, kedykolvek to

bude povaZovat za potrebné, so zachovanim funkénosti a G¢elu pouZitia.

WG2024 WG3524 WG3524HS WG4000 WG5000
Typ elektromechanicky pohon pre automatické kridlové brany a vrata
Napdjanie 24 Vdc 230 Vac / 50 Hz
Max. odber priidu 35A 35A 5A 15A 15A
Nominalny odber pridu 2A 2A 3A 05A 05A
Max. prikon 85W 85 W 120w 200W 200W
Nomindlny prikon 50 W 50 W Al 130W 130W
Stupeii ochrany |P44
Drdha 320 mm 470 mm 470 mm 320 mm 470 mm
Rychlost naprazdno 0,018 m/s 0,016 m/s 0,040 m/s 0,016 m/s 0,013 m/s
Max. sila 1500N 1500N 1500N 1500N 1700N
Nominalny vypad 500N 500N 650N 500N 600N
Teplota fungovania -20°Caz+50°C
Cykly/h pri nomin. sile 40 ‘ 40 30 ‘ 30 ‘ 30
Zivotnost Zivotnost odhaduje sa medzi 80.000 a 250.0000 cyklov manévrov, v zavislosti od podmienok uvedenych v Tabulke 2
Izolagnd trieda A F
Rozmery (mm) 770x98x95v. | 920x98x9%5v. 920x98x95v. | 770x98x%v. | 920x98x95v.
Hmotnost 6 kg




ZIVOTNOST VYROBKU

Zivotnost je priemerna ekonomicka trvacnost vyrobku. Hodnota Zivotnosti je silne ovplyvnend indexom zétaZe manévrov vykonavanych automatickym zariadenim, t.
sti¢tom v3etkych faktorov, ktoré sa podielaju na opotrebeni vyrobku (vid Tabulku 2).

Na stanovenie pravdepodabnej Zivotnosti vasho automatického systému postupujte nasledovne:

01. Vypocitajte index zéfaZe suctom percentudlnych hodnét poloZiek uvedenych v Tabutke 2.
02. Ztejto vypocitanej hodnoty v Grafe A potiahnite vertikalnu Ciaru, ktora pretne krivku. Z tohto bodu si naznacte horizontalnu iaru smerom k Ciare ,cykly manévrov”.
N&jdena hodnota je odhadovana Zivotnost vasho vyrobku.

Odhad Zivotnosti sa vykonava na zaklade projektovych vypoctov a vysledkov testov vykonanych na prototypoch. KedZe je to odhad, nepredstavuje Ziadnu zaruku efektivnej

Zivotnosti vyrobku.

TABULKA 2

GRAF A

Index zétaZe
WG2024 WG3524
WG4000 WG5000 eSS
>100kg 10% 0% 10%
Hmotnost kridla >200kg 20% 10% 20%
>300kg 30% 20% -
> 400 kg - 30% -
1-2m 20% 0% 10%
Dlzka kridla 2-3m - 10% 20%
3-35m - 20% -
Teplota prostredia vy$Sia ako 40
°C, alebo nizSia ako 0 °C, alebo 20% 20% 20%
vihkost nad 80%
Plné kridlo 15% 15% 15%
Veterné prostredie 15% 15% 15%

Potet cyklov
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Priklad vypoctu Zivotnosti motora Wingo WG3524 (vid Tabulku 2 a Graf A):

- hmotnost kridla: 200 kg (index zataZe = 10 %)
- dlzka kridla: 2,5 mm (index zataZe = 20 %)
- nie st pritomné Ziadne dalSie zatazové prvky

Celkovy index zata7e = 20 %

Odhadované Zivatnost = 80.000 cyklov manévrov




VYHLASENIE ZHODY CE

a vyhlasenie o zabudovani Ciastocne skompletizovanych strojovych zariadeni
Vyhlasenie v sulade s tymito smernicami: 2004/108/EC (EMC); 2006/42/EC (MD) priloha Il, ¢ast B

Pozndmka - Obsah tohto vyhlésenia zodpoveda obsahu uvedenému v dradnom dokumente uloZenom v Ustredi Nice S.p.A. a najma najnovSiemu vydaniu, ktoré bolo
k dispozicii pred uverejnenim tohto manualu. Text tu uvedeny bol upravené na redakéné Ucely. Kdpiu pévodného vyhlasenia si moZete vyZiadat od Nice S.p.A. (TV) 1.

Cislo vyhlasenia: 143/WINGO  Revizia: 9 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: Nice s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Taliansko

Osoba opravnend zostavit technickt dokumentaciu: Nice s.p.a.

Druh vyrobku: Elektromechanicky prevodovy motor pre kridlové brany

Model: WG4000, WG4000/V1, WG5000, WG5000/V1, WG2024, WG4024, WG3524, WG5024, WG3524HS
PrisluSenstvo: Ziadne prislusenstvo.

Podpisany Mauro Sordini ako generalny riaditel tymto vyhlasuje na svoju vlastnti zodpovednost, Ze vyrobok identifikovany vy3Sie je v stlade s ustanoveniami
nasledujucich smernic:

« SMERNICA EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY 2004/108/EC z 15. decembra 2004 o aproximacii zakonov Elenskych Statov tykajlcich sa elektromagneticke]
kompatibility a ktorou sa zruSuje smernica 89/336/EEC, v sulade s nasledujlcimi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2007 + A1:2011.

Vyrobok okrem toho vyhovuje nasledujicej smernici v sulade s ustanoveniami platnymi pre Ciastocne dokoncené strojné vyrobky:

« Smernica Eurdpskeho parlamentu a Rady 2006/42/EC zo 17. maja 2006 o strojoch a doplneni smernice 95/16/EC (konsolidované znenie)

- Tymto sa vyhlasuije, Ze prislusna technicka dokumentécia bola vypracovana v stlade s prilohou VIl B k smernici 2006/42/EC a Ze boli splnené tieto zakladné
poziadavky: 1.1.1-1.1.2-113-121-126-151-152-155-156-157-158-1510-15.11.

- Vyrobca suhlasi s tym, Ze na poZiadanie zasle vnUtroStatnym orgdnom vSetky prislusné informacie o Ciastocne skompletizovanych strojovych zariadeniach na
motivovanu Ziadost bez toho, aby boli dotknuté jej prava duSevného vlastnictva.

- Ak sa Ciastocne skompletizované strojové zariadenie prevadzkuje v eurdpskej krajine s inym dradnym jazykom ako je pouzivany jazyk v tomto vyhlaseni musi
dovozca priloZit k tomuto vyhldseniu preklad.

- Ciastogne dokongené strojové zariadenie sa nesmie prevadzkovat, kym nie je uvedeny konegny stroj, v ktorom ma byt zabudovany vyhovuje pripadnym
ustanoveniam smernice 2006/42/EC.

Vyrobok tieZ spliia nasledujtice normy:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003 + A11:2009.

Casti vyrobku, ktoré podliehaju nasleduijticim normam, ich spliaju:
EN 13241-1:2003 + A1:2011; EN 12445:2002; EN 12453:2002; EN 12978:2003 + A1:2009.

Oderzo, 30. aprila 2015

Mauro Sordini
(Vykonny riaditel)
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NAVOD NA POUZIVANIE MOTORA WINGO

Pred prvym pouZitim automatického systému si nechajte od in3talujuceho technika
vysvetlit povod pretrvavajlcich rizik a venuijte trochu ¢asu Citaniu tohto ndvodu na
pouzivanie. Navod si potom odloZte, keby ste v budtcnosti mali akékolvek
pochybnosti, a odovzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatického
systému.

POZOR! - V43 automaticky systém je stroj, ktory verne plni vase prikazy.
L'ahkovaznym alebo nespravnym pouZivanim sa mdZe stat nebezpecny:

- Neovladajte pohyb automatického systému, ak sa v jeho dosahu nachddzaju
osoby, zvieratd alebo veci.

- Je absolutne zakdzané dotykat sa Casti automatického systému, ked je brana v
pohybel

- Prejazd je povoleny, iba ak je brana dplne otvorend a kridla stoja.

*  Deti: automatické zariadenie zaru€uje vysoky stupen bezpe¢nosti vdaka
detekénému systému, ktory brani pohybu brany v pritomnosti prekazok — osdb
¢i veci. Napriek tomu budte opatrni a nedovolte detom hrat sa v blizkosti
automatického zariadenia, ani nenechavajte dialkové ovladanie v ich dosahu,
aby neprislo k neocakavanej aktivacii systému. To nie je hral

*Vyrobok nie je urCeny na pouZivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzické,
zmyslové alebo duSevné schopnosti sti obmedzené, alebo ktorym chybaju
skusenosti a znalosti, ak tieto neboli poucené o pouZivani vyrobku osobou
zodpovednou za ich bezpecnost.

 Anomalie: ak spozorujete akékolvek anomélne spravanie automatického
systému, vypnite elektrické napajanie zariadenia a rucne ho odblokujte. Ni¢
neopravuijte, ale zavolajte svojho servisného technika — medzicasom mdZete
zariadenie pouZivat ako oby¢ajni manualnu branu.

+  Udrzba: ako kaZdy stroj, aj va$ automaticky systém potrebuje na udrZanie
konstantnej Urovne bezpecnosti a zarucenie maximalnej Zivotnosti
automatického zariadenia pravidelnd tdrzbu. Dohodnite si so svojim
inStalujucim technikom plan ddrzby. Vyrobca doporucuje prehliadku kazdych 6
mesiacov pri normalnom domacom pouZivani, ale tento interval moze byt aj
kratsi v zavislosti od intenzity pouzivania. Akakolvek kontrola, Udrzba alebo
oprava zariadenia musf byt vykonana jedine kvalifikovanym technikom.

*  Ajked si myslite, Ze to zvlddnete, na zariadeni a programovacich parametroch
riadiacej jednotky nerobte Ziadne Upravy: za to nesie zodpovednost vas servisny
technik.

» Kolaudacia, pravidelnd tdrzba a pripadné opravy musia byt zadokumentované
technikom, ktory takyto tkon vykonal. Doklady si mus odloZit majitel
zariadenia. Jediné zasahy, ktoré ako uZivatel mdZete pravidelne vykonavat, je
Cistenie sklicok fotobuniek (pouZivajte makku, mierne navlhcend handricku) a
zametanie pripadnych listov alebo kamienkov, ktoré by mohli prekdzat pohybu
brany. DoleZité — Skdr ako zacnete s takouto Cinnostou, odblokujte motor (vid
prislusny navod), aby nikto nemohol neohldsene aktivovat automatické
zariadenie.

«  Likvidacia: na konci Zivota automatického systému sa uistite, Ze jeho likvidaciu
vykona kvalifikovany technik a materialy budu recyklované alebo zlikvidované v
sllade s platnou legislativou.

* Porucha alebo vypadok prudu: zatial, ¢o Cakate na prichod vasho servisného
technika alebo obnovenie elektrického pridu v pripade, Ze zariadenie nie je
vybavené batériou, automaticky systém mdZete dalej pouZivat: treba vykonat
odblokovanie motora (vid',Ru¢né odblokovanie a zablokovanie motora®) a ruéne
hybat kridlom brany podla Zelania.

RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE MOTORA

Motor je vybaveny mechanickym systémom, ktory umozZiuje rucné otvorenie a
zatvorenie brany. Tieto manualne operacie sa vyZaduju v pripadoch vypadku
elektrického prudu alebo portich fungovania.

DOLEZITE! - Odblokovanie a zablokovanie motora mdze byt vykenané iba vtedy, ked
brénové kridlo nie je v pohybe.

Ak je na brane elektricky zamok, tento musi byt najprv odomknuty, aZ potom
mdZete hybat kridlom.

Rucné ODBLOKOVANIE motora (Obr. A):

01. Odsunte ochrann membranu.

02. Zasunte k[UC a otoCte nim v smere hodin.

03. Vytiahnite rukovat smerom hore.

04. Teraz mdZete rucne hybat branovym kridlom v Zelanom smere.

Rucné ZABLOKOVANIE motora:
05. Zatvorte rukovat a otocte klucom proti smeru hodin.
06. Vytiahnite kIUC a zasurite naspat ochranni membranu.
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SK GRAF 1 “Limity pouzitia pohonu”
CZ GRAF 1 “Limity uziti pohonu”

kg
SK Maximalna hmotnost kridla brany SK Maximalna dizka kridla brany
CZ Maximalni hmotnost kfidla brany CZ Maximalni délka kridla brany
WG2024 - WG4000 _____ WG352HS
Kg 400
350 —
- Kg 200
300_ 175;
250__ 150—:
N 125 —
200 — 1
- 100
150_ 75;
100 — 0]
. 25— .
50 — 7 :
] 0 L L L L B I B
0 ; 0 05 1 1,5 2 2,5 3m
T | T | L
0 0,5 1 15 2m
WG3524 - WG5000
Kg 500
450 —fmmfmmm et - e >?\ B
350 :
300 — A
250 — t
200 5
150 — :
100— 5
50
° i
2

LI L I LN B BB
0 0,5 1 1,5

\\\\l\\\\l\\\\
2,5 3 3,5m




SK GRAF 2
CZ GRAF2
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WG2024 - WG4000: F = 30 mm
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2 - SLOVENSKY

VSEOBECNE VYSTRAHY

TYKAJUCE SA BEZPECNOSTI

POZOR! Doélezité inStrukcie tykajuce sa bezpec-
nosti. Dodrzujte vSetky instrukcie, pretoze
nespravna montaz moze sposobit’ vazne Skody.

POZOR! Délezité inStrukcie tykajlice sa bezpec-
nosti. Pre bezpeénost’ os6b je dolezité dodrziavat’
tieto inStrukcie. Starostlivo si tento navod
odlozte.

Podla najnovSej eurdpskej legislativy musi
realizacia automatickej brany dodrziavat' harmo-
nizované normy predpisané platnou Smernicou o
strojovych zariadeniach, ktoré umoznuju
vyhlasenie predpokladanej zhody zariadenia.
Vzhladom k tomu musia byt vSetky kroky
zapojenia na elektricku siet, kolaudacie, uvedenia

do prevadzky a servisu vyrobku vykonané
vyhradne kvalifikovanym a  kompetentnym
technikom.

S cielom predist akémukolvek nebezpecéiu pri

nahodnom zapnuti tepelného spinaca, toto
zariadenie nesmie byt napajané externe, ako napr.
z hodin, ani zapojené na obvod, ktory je
pravidelne zapinany a vypinany.

POZOR! Dodrzujte nasledovné vystrahy:

- Pred zaciatkom montaze skontrolujte “Technické

parametre vyrobku”, najméa ¢i je tento vyrobok vhodny
na automatizaciu vasej brany. Ak nie je vhodny,
NEZACINAJTE montéaz.

- Vyrobok nem&ze byt pouzity skér, ako bolo vykonané
uvedenie do prevadzky, ako je uvedené v kapitole
“Kolaudécia a uvedenie do prevadzky”.

- Pred zaciatkom montaze vyrobku skontrolujte, i vSetok
material, ktory budete pouzivat, je vo vybornom stave a
vhodny na pourzitie.

- Vyrobok nie je urCeny na pouzivanie osobami (vratane
deti), ktorych fyzické, zmyslové alebo mentalne
schopnosti sU znizené, alebo ktorym chybaju potrebné
skusenosti alebo znalosti.

- Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

- Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi prvkami vyrobku.
Dialkové ovladacCe drzte mimo dosahu deti.

- Na sieti napajania zariadenia inStalujte vypina& (nie je vo
vybave) s takou vzdialenostou otvorenia kontaktov, ktora
umoZznuje Uplné vypnutie za podmienok stanovenych pre
kategoriu prepatia lll.

- PoCas montéze narabajte s vyrobkom opatme, aby ste
sa wyhli stlaCeniu, narazu, padu alebo kontaktu s
akoukolvek tekutinou. Nedavajte vyrobok do blizkosti
zdrojov tepla, ani ho nevystavujte otvorenym plameriom.
Takéto konanie ho mdze poskodit a byt pricinou porich
alebo nebezpecnych situacii. Ak sa tak stane, ihned
preruste montaz a obratte sa na asistencnu sluzbu.

- Vyrobca na seba neberie zZiadnu zodpovednost za Skody
na majetku alebo osobach, spdsobené nedodrzanim
navodu na montaz. V tychto pripadoch prepada tiez
zaruka na vady materialu.

- Hladina akustického tlaku vazenej emisie A je nizSia ako
70 db(A).

- Cistenie a servis, ktoré ma za Ulohu vykonavat pouziva-
tel, nesmu byt vykonavané detmi bez dozoru.



- Pred zasahom do zariadenia (servis, Cistenie) vzdy sa vyzaduje oprava alebo nastavenie, pretoze porucha
vypnite vyrobok od siete napajania a pripadnych batérii. alebo nespravne vyvazenie brany mozu spdsobit
- Automatickt branu pravidelne kontrolujte, aby ste v&as Zranenia.
odhalili  pripadné znaky zlého vyvéazenia alebo - Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovany v plnom
opotrebenia &i poSkodenia. NepouZzivajte zariadenie, ak sUlade s normami platnymi vo vasej krajine.

2  POPIS VYROBKU A UGEL POUZITIA

MC800 je elektronicka riadiaca jednotka pre pohony kridlovych bran. Riadiaca jednotka je pripravena na zapojenie k zariadeniam
patriacim do systému Opera a systému BlueBus. Dalsie dostupné prislusenstvo su prijimace s konektorom “SM”.

& Akékol'vek iné pouzitie, odliSné od tu popisaného, sa povazuje za nespravne a zakazané!

2.1 ZOZNAM DIELOV, Z KTORYCH SA SKLADA RIADIACA JEDNOTKA

Riadiaca jednotka sa sklada z elektronickej dosky na ovladanie a kontrolu, ktora je umiestnena a chranena vo vnutri krabice. “Obrdzok
1’ znazornuje zakladné diely, ktoré tvoria dosku.
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Tlacidlo pre ovladanie "otvarania" a programovanie riad. jednotky
Tlacidlo pre oviadanie "Stop/Set" a programovanie riad. jednotky
Tlacidlo pre ovladanie "zatvarania" a programovanie riad. jednotky
Led pre zobrazenie stavu riadiacej jednotky
Svorka antény radia (prisluSenstvo)
Konektor "SM" pre radiovy prijimac (prislusenstvo)
Led stavu motora M1
Led stavu motora M2
Konektor pre rozhranie IBT4N (prislusenstvo)

Ochranna poistka (5 A F)

Svorky vstupov sietového napéjania

Svorka vystupu FLASH (120/230 V)

Svorka vystupu motora 1

Svorka vystupu motora 2

Svorkovnica VYSTUPQV (nizke napaétie)

Kablové svorky pre upevnenie potencialovych zapojeni
Svorkovnica VSTUPQV (nizke napéatie)

Led stavu vstupov/vystupov

Tlacidlo pre fungovanie s relatkovymi fotobunkami
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3.1 PREVIERKY PRED MONTAZOU

Skor ako pristupite k montazi vyrobku, je potrebné:

— Skontrolovat celistvost dodavky;

— Skontrolovat, Ci vSetok materidl, ktory budete pouZivat, je vo
vybornom stave a vhodny na zamyslané pouzitie;

— Skontrolovat, ¢i vSetky podmienky pouzivania spadaju do
limitov uvedenych v odseku “Obmedzenie pouzitia vyrob-
ku” a v kapitole “TECHNICKE PARAMETRE”;

— Skontrolovat, &i prostredie, vybrané pre montaz, je kompatibilné
s celkovymi rozmermi vyrobku (vid “Obrazok 2°);

— Skontrolovat, &i povrch, vybrany pre montaz vyrobku, je pevny
a zaruCuje stabilné upevnenie;

— Skontrolovat, ¢ miesto, kde bude vyrobok upevneny, nie je
vystavené zaplavam; pripadne vykonajte montaz vyrobku v
primeranej vyske nad zemou;

— Skontrolovat, &i priestor okolo vyrobku umoznuje jednoduchy a
bezpecny pristup k nemu;

— Skontrolovat, Ci vSetky elektrické kable, ktoré budete pouzivat,
sU predpisaného typu podia “Tabulky 1,

— Skontrolovat, ¢i su v systéme pritomné mechanické dorazy, tak
pri zatvoreni ako aj pri otvoreni.

3.2 OBMEDZENIE POUZITIA VYROBKU

VWyrobok méze byt pouzity vyhradne s motormi 120/230 V-~
50/60 Hz s vhodnym vykonom, s alebo bez koncovych spinacov

a vybavenych zabudovanou tepelnou ochranou.

"
AN

Automaticky systém vytvoreny pouzitim MC800
musi byt povinne vybaveny citlivou hranou.

Pouzite citliva hranu, schopnu vydrzat’ "narazovy
test" v akychkolvek podmienkach fungovania
automatickej brany.

3.3 IDENTIFIKACIA A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery a etiketa (A), ktora umozniuje identifikaciu
vyrobku, su uvedené na “Obrazku 2.

4 )
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3.4 TYPICKA MONTAZ

Na “Obrazku 3’ e priklad automatického zariadenia, realizova-
ného s komponentami Nice.

~
.~ <
D / \ / \ @D
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NG J
A Riadiaca jednotka
B Pohon
C \Vystrazny majak
D Fotobunka
E Digitalna klavesnica - Transponderovy Cita¢ - KluCovy selektor
F Stipik pre fotobunku
G Mechanické dorazy pri otvoreni
H Mechanické dorazy pri zatvoreni
|

Elektrozamok

Horeuvedené komponenty su umiestnené podla typickej a
zauzivanej schémy. Pouzite ako priklad schému na “Obrdzku 4~
a urcite pribliznd polonu, v ktorej bude namontovany kazdy
komponent, planovany v systéme.

Pred vykonanim montaze pripravte elektrické
kable, potrebné pre vasSe zariadenie, pricom

vychadzajte z “Obrazku 4” a z udajov v kapitole
“TECHNICKE PARAMETRE*.

~

Tabulka 1

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Oznacenie Parametre kablu
Kabel NAPAJANIA RIADIACEJ JEDNOTKY
a 1 kébel 3 x 1,5 mm?
Maximélna di?ka 30 m [poznamka 1]
Kabel MAJAKA
b 1 kébel 2 x 1,5 mm?

Maximéalna dizka 20 m

Kabel ANTENY

c 1 koaxialny kabel typu RG58
Maximalna dizka 20 m; odpori¢ana <5 m
Kabel ZARIADENI BLUEBUS

d 1 kabel 2 x 0,5 mm?

Maximalna dizka 20 m [poznamka 2]
Kabel KLUCOVEHO SELEKTORA

e 2 kable 2 x 0,5 mm?

Maximalna dizka 50 m

Kabel NAPAJANIA MOTORA

f 1 kabel 4 x 1,5 mm?

Maximalna dizka 10 m




TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Oznacenie Parametre kablu

Kabel ZAPOJENIA ELEKTROZAMKU
g 1 kébel 2 x 1 mm?
Maximalna dizka 10 m

Poznamka 1 Ak je kébel napdjania dihsi ako 30 m, treba pouZit
kabel s vacsim prierezom (3 x 2,5 mm?) a insta-
lovat bezpecnostné uzemnenie v blizkosti riadiacej
jednotky.

Poznamka 2 Ak je kabel BlueBus dhsi ako 20 m, avSak
maximalne 40 m, treba pouzit kabel s VAESIM

prierezom (2 x 1 mm3).

Pouzité kable musia byt vhodné do typu prostre-
dia, v ktorom sa instaluju.

Pocéas ukladania trubic na prechod elektrickych
kablov a privodu kablov do krytu riadiacej jednotky
skontrolujte, ¢i sa vo vnutri derivacnych krabiciek
nebudu tvorit mlacky vody a vo vnutri trubic
kondenzacia. Pritomnost vody a vihkosti moéze
poskodit elektrické obvody vyrobku.

3.5 MONTAZ RIADIACEJ JEDNOTKY
Pre upevnenie riadiacej jednotky (“Obrazok 5" a “Obrazok 6).

1. Odskrutkujte skrutky (A) a dajte dole kryt (B) riadiacej
jednotky.

2. Vyberte spomedzi mozZnych otvorov (€) na spodnej strane
krabice tie, ktoré potrebujete na prechod elektrickych
kablov a vylomne ich.

Ak je to potrebné, mézete pouzit bocny vstup
kablov (D). V tomto pripade je povinné pouzitie
spravnych potrubnych armatur.

~

J

3. Vyvrtajte diery do steny (E) v sulade s rozmermi uvedenymi
na obrazku a vlozte vhodné hmozdinky (nie su vo vybave).

4. Prilozte krabicu (F) a upevnite ju skrutkami (G) (nie su vo
vybave).

5.  Zalozte kablové svorky pre privod kablov zapojenia.

6. Viykonaijte elektrické zapojenia tak, ako je popisane v kapi-
tole “ELEKTRICKE ZAPOJENIA”.

Pre montaz pripadnych dalSich zariadeni,
pritomnych v automatickom systéme, sa odvolajte
na prislu§né navody.

7. Po dokonceni elektrickych zapojeni znovu zalozte kryt (B) a
zatiahnite skrutky (A).

~

- J

4  ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1 PRVOTNE PREVIERKY

Elektrické  zapojenie jednotlivych  zariadeni, pritomnych v
automatickom systéme (fotobunky, digitélne klavesnice, CitaCe
transponderovych kariet a pod.), na riadiacu jednotku musi byt
vykonané prostrednictvom systému “Bluebus” od Nice. Pre
ostatné zapojenia platia nasledovné instrukcie.

VSetky elektrické zapojenia musia byt vykonané
pri vypnutom elektrickom napajani zo siete a s
odpojenou vnutornou batériou (ak je pritomna v
systéme).

Kroky zapojenia musia byt vykonané vyhradne
kvalifikovanym pracovnikom.

Na privode napajania, musi byt inStalovany
vypinaé€, ktory zabezpeci uplné odpojenie automa-
tického zariadenia od siete.

— VypinaC musi mat kontakty s takou vzdialenostou
otvorenia, ktora umoznuje Uplné odpojenie za
podmienok stanovenych pre kategériu prepétia I, v
sllade s pravidlami montaze. V pripade potreby tento
vypina¢ zarucuje rychle a bezpecné vypnutie napajania;
preto musi byt umiestneny v dohlade od automaticke;
brany. Ak je inStalovany na mieste, z ktorého nevidno na
branu, musi mat systém, ktory zablokuje pripadné
nahodné alebo nepovolené zapnutie napdjania, aby sa
zabranilo akémukolvek nebezpeciu.

SLOVENSKY -5
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4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI
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fotobunkami bez fototestu
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4.2.3 Schéma zapojeni s relatkovymi fotobunkami s fototestom
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4.2.4 Popis zapojeni
NizSie je popisany vyznam znaciek vytlacenych na elektronickej doske na prislusnych svorkach.

Svorky

Funkcia

Popis

Tabulka 2

ELEKTRICKE ZAPOJENIA

Typ kablu

Elektrické napéjanie
120/230 V~
50/60 Hz

Napéjanie zo siete

3x1,5mm?

Vystup pre majak
120/230 V~
50/60 Hz

Vystup pre jeden majak s automatickym prerusovacom 120/230 V (max. 21 W).
Vystup mdze byt programovany ako “pomocné svetlo” (vid odsek
“Programovanie na prvom stupni (ON-OFF)’)

Majak:
2x1,5mm?
Anténa:

1 koaxialny kabel

typ RG58

Motor 1

Zapojenie motora M1

4 x1,5mm?

Motor 2

Zapojenie motora M2

4 x1,5mm?

Elektrozamok

Vystup pre elektrozamok 12 V~ (max. 15 VA)

2 x 1,0 mm?

oV

Napéjanie 0 V pre prislusenstvo

1x0,5mm?

Spolo¢ny 24 V

Spolo¢ny pre vSetky vstupy (+24 V=)

1x0,5 mm?

OGl

Vystup “Kontrolka otvorenej brany” pre signalizacnu ziarovku 24 V
amax. 4 W

1% 0,5 mm?

BlueBus

Vstup pre kompatibilné zariadenia (EPMB, EPMOB, EDSB a ETPB). Zapojenie
zariadeni sa vykonava paralelne prostrednictvom dvoch vodicov, na ktorych
prebiehaju jednak elektrické napéjanie, jednak komunikacné signaly. Nie je
potrebné dodrziavat polaritu. Pogas fazy nacitania bude kazdé zariadenie,
zapojené na riadiacu jednotku, rozpoznané samostatne vdaka jednoznacnému
kédu. Zakazdym, ked je pridané alebo odobraté zariadenie, bude potrebné
vykonat nacitanie zariadeni zo strany riadiacej jednotky (vid' odsek “ Naéitanie
zapojenych zariadenr’).

2 x0,5 mm?

Auxini

Vstup pre koncovy spinaé motora 1 pre polohu celkového otvorenia (ak nie je
pouzity, vstup sa necha volny)

Vstup Photo, ak je programovany pre relatkové fotobunky (vid odsek “Progra-
movanie s relatkovymi fotobunkami’)

1x0,5 mm?

AuxIn2

Vstup pre koncovy spina¢ motora 2 pre polohu celkového otvorenia (ak nie je
pouzity, vstup sa necha volny)

Vstup Photo1, ak je programovany pre relatkové fotobunky (vid odsek “Progra-
movanie s relatkovymi fotobunkami’)

1x0,5 mm?

10

AuxIn3

Vstup pre koncovy spina¢ motora 1 pre polohu celkového zatvorenia (ak nie je
pouzity, vstup sa necha volny)

Vstup Photo2, ak je programovany pre relatkové fotobunky (vid odsek “Progra-
movanie s relatkovymi fotobunkami’)

1x0,5 mm?

11

Auxin4

Vstup pre koncovy spina¢ motora 2 pre polohu celkového zatvorenia (ak nie je
pouzity, vstup sa necha volny)

1x0,5 mm?

12

Stop

Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju okamzité zastavenie
prebiehajuceho manévru, po ktorom nasleduje kraka inverzia. Na tento vstup
sa moézu zapojit kontakty typu NO (normalne otvorené), NC (normalne
zatvorené) alebo zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 k() ako
napriklad citlivé hrany. Kazdé zariadenie, zapojené na tento vstup, je
rozoznané samostatne riadiacou jednotkou poc&as fazy naditania (vid odsek
“Nacitanie zapojenych zariadeni’). Neskor poc¢as fungovania, ak
riadiaca jednotka rozliSi akukolvek zmenu oproti nacitanému stavu, vyvola
STOP. Na tento vstup je mozné zapojit jedno alebo viac zariadeni, pricom
nemusia byt rovnaké: paralelne viaceré zariadenia NO bez obmedzenia
poctu; do série viaceré zariadenia NC bez obmedzenia poctu; paralelne 2
zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ. Ak su pritomné viac
ako 2 zariadenia, je potrebné zapaijit ich kaskadovite s jedingm kone¢nym
odporom 8,2 kQ; paralelne 2 zariadenia NO a NC s tym, Ze do série ku
kontaktu NC sa da odpor 8,2 kQ) (toto umozfiuje aj kombinaciu 3 zariadent:
NO, NC a 8,2 kQ).

1% 0,5 mm?

13

Step by step (krok-
za-krokom)

Vstup pre tlacidlo NO (normélne otvorené), pre posielanie prikazov v rezime
krok-za-krokom

1x0,5 mm?

14

Open

Vstup pre ovladacie zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju len otvaraci
manéver. Na tento vstup je mozné zapojit kontakty typu NO (normalne
otvorené).

1% 0,5 mm?

15

Close

Vstup pre ovladacie zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju len zatvaraci
manéver. Na tento vstup je mozné zapojit kontakty typu NO (normalne
otvorené).

1x0,5 mm?

SLOVENSKY -9




4.2.5 Kroky pre zapojenie

Na vykonanie elektrickych zapojeni (“ Obrdzok 77):

1. Vytiahnite svorky z ich 16Zok.

2, Zapojte jednotlivé zariadenia na prislusné svorky podla
schémy na “Obrazku 7'.

3. Znovu zasunte svorky na ich miesta.

Ak je v systéme pritomny iba jeden pohon, zapojte
ho na svorku M2 a nechajte vol'nu svorku M1.

4.2.6 Umiestnenie bezpecnostnej kablovej svorky

Ked su dokon&ené zapojenia na riadiacu jednotku, je potrebné

zablokovat kable potencialovych zapojeni pomocou prislusnej

kablovej svorky (“Obrazok 10°).

1. Vyberte kablovu svorku (A) z pdvodnej polohy.

2. PreloZte kablovu svorku (A) na kable zapojeni a zablokujte
ju pomocou dvoch skrutiek (B).

4.3 ZAPOJENIE DALSICH ZARIADENI
NA RIADIACU JEDNOTKU

V pripade, Ze je potrebné napdjat dalSie zariadenia v ramci
automatického systému (napr. CitaC transponderovych Kariet,
podsvietenie kluCového selektora a pod.), je mozné zapajit tieto
zariadenia na riadiacu jednotku s pouzitim svoriek “3 - OV a “4
- Common* (“Obrazok 7’). Napdjacie napdtie je 24 V= s
maximalnym odberom prudu 200 mA.

10 - SLOVENSKY

4.4 ADRESOVANIE ZAPOJENYCH ZARIADENI

SO SYSTEMOM BLUEBUS
Aby riadiaca jednotka dokazala rozoznat zariadenia zapojené cez
systém "BlueBus", je potrebné vykonat adresovanie tychto

zariadeni.

Tato operacia musi byt vykonana danim elektrického mostika,
pritomného v kazdom zariadeni, do spravnej polohy (odvolajte sa
tiez na navod ku kazdému zariadeniu).
adresovania fotobuniek na zaklade ich typu.

NizSie je schéma

~

S J
Tabulka 3
ADRESY FOTOBUNIEK
Poloha
Fotobunka mostikov
FOTO

Externa fotobunka v. = 50 so zasahom
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb)
FOTO Il

Externa fotobunka v. = 100 so zasahom
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb)
FOTO 1

Interna fotobunka v. = 50 so zdasahom
pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb) aj
pri otvarani (zastavi a obnovi pohyb pri
uvolneni fotobunky)

FOTO 11l

Interna fotobunka v. = 100 so zasahom

pri zatvarani (zastavi a obrati pohyb) aj I g %

pri otvarani (zastavi a obnovi pohyb pri

uvolneni fotobunky)
[o}y<)
%
Koy

FOTO 2
Interna fotobunka so zasahom pri otvarani
(zastavi a obrati pohyb)
Na konci procedury montaze, alebo po odstraneni
fotobuniek alebo inych zariadeni, je potrebné

FOTO 21I
Interna fotobunka so zasahom pri otvarani

vykonat' proceduru nacitania (vid’ odsek “Nacitanie
zapojenych zariadeni®).

(zastavi a obrati pohyb)

FOTO 3 . .
NEDOVOLENA KONFIGURACIA




4.5 PRVE ZAPNUTIE A KONTROLA ZAPOJENI

Po zapnuti elektrického napéjania riadiacej jednotky vykonajte
nasledovné previerky (“Obrazok 12°):

1. Po uplynuti niekolkych sekdnd skontrolujte, i led
“Bluebus” (A) pravidelne blika s frekvenciou jeden zablesk
za sekundu.

2. Skontrolujte, &i Led fotobuniek, tak na TX (vysielac) ako aj
na RX (prijimac), blikaju. Typ vydavanych zébleskov v tejto
faze nie je dolezity.

3. Skontrolujte, & majak, zapojeny na vystup “Flash”, je
zhasnuty.

4 )
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Ak niektora z previerok nema dobry vysledok, je
potrebné vypnut elekirické napajanie riadiacej
jednotky a skontrolovat’ jednotlivé elektrické
zapojenia, vykonané predtym.

4.5.1 Programovanie s relatkovymi fotobunkami

Ak boli na riadiacu jednotku zapojené relatkové fotobunky na
vstupy AUX 1 (PHOTO), AUX 2 (PHOTO 1) a AUX 3 (PHOTO 2),
bude potrebné aktivovat funkciu "Programovanie fotobuniek",
a to nasledovne:

— StlaCte a podrzte stlacené tlaCidlo Photo PRG, az kym sa
rozsvieti led “LP”.

|| Pripadné nepouzité vstupy musia zostat’ volIné.

e N
® t
[ -] 2 LP , L1L2L3L4L5L6L7L8
— ————— LP
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Na deaktivaciu funkcie "Programovanie fotobuniek" stlacte
tlacidlo Photo PRG, az kym led “LP” zhasne.

Ak je funkcia "Programovanie fotobuniek" aktivna
(led "LP" je rozsvietend), nie je mozné pouzit
vstupy Auxin1, Auxin2, AuxIin3, Auxind ako
koncové spinace.

BlizSie informacie ohladom fungovania s a bez
fototestu najdete v schémach v odsekoch
“Schéma zapojeni s relatkovymi fotobunkami bez
fototestu" a “Schéma zapojeni s relatkovymi
fotobunkami s fototestom".

4.6 NACITANIE ZAPOJENYCH ZARIADENI

Po vykonani prvého zapnutia je potrebné, aby riadiaca jednotka
rozoznala zariadenia zapojené na vstupy “BlueBus” a “Stop”:

Riadiaca jednotka automaticky nacita relatkové
fotobunky na vstupoch AUX1, AUX2 a AUXS, len ak
bolo aktivované fungovanie popisané v odseku
“Programovanie s relatkovymi fotobunkami".

Faza nacitania musi byt vykonana aj vtedy, ak na
riadiacu jednotku nie je zapojené ziadne zariadenie.

Riadiaca jednotka je schopna rozliSit jednotlivo kazdé zapojené
zariadenie vdaka procedlre naditania, a rozoznat mozné
pritomné poruchy.

Preto je potrebné vykonat nacitanie zariadeni vzdy, ked nejaké
zariadenie pridavate alebo odoberate zo systému.
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Led “L1” a “L2”, ktoré sa nachadzaju na riadiacej jednotke

(“Obrazok 14"), vydavaju pomalé zablesky na oznamenie, ze je

potrebné vykonat nacitanie.

Postupuijte nasledovne:

1. Stlacte a podrzte sUcasne stlacené tlacidla [Open A] a
[Stop/Set]

2. Pustite tlaCidla, ked led “L1” a “L2” zacnu rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundach).

3. PocCkajte par sekund, kym riadiaca jednotka dokonci fazu
nacitania zariadeni.

4. Na konci tejto fazy led “Stop” (S) musi byt rozsvietena a
led “L1” a “L2” musia zhasnut (mbzu zacat blikat led “L3”
a “L4").

Ak sa vstupy AUX In 1-2-3 pouzivaju na zapojenie
relatkovych fotobuniek, nechajte volné pripadné
nepouzité vstupy.

B

4.7 VYBER TYPU MOTORA
(LEN PRE HYDRAULICKE MOTORY)

Tato faza sa vykonava iba vtedy, ak su na riadiacu
jednotku zapojené hydraulické pohony.

Na hydraulickych pohonoch je tlak na udrzanie zatvorenej brany
vyvinuty v hydraulickom obvode, ktory zostava stéle pod tlakom.
Ked Cas a opotrebenie znizia tesnost hydraulického obvodu,
mbze sa stat, ze po par hodinach vnutorny tlak klesne s
naslednym rizikom miermneho pootvorenia kridel brany. Na
prekonanie tohto problému ma riadiaca jednotka funkciu
“Udrzanie tlaku”, ktord, ak je aktivovana, kazdé 4 hodiny, ¢o je
brana zatvorena, vykona kratky prikaz "zatvor" s cielom dat kridla
do polohy celkového zatvorenia a doplnit tlak hydraulického
obvodu. Na aktivaciu tejto funkcie vid odsek “Programovanie
na prvom stupni (ON-OFF) - Funkcia L8".
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4.8 NACITANIE POLOH MECHANICKYCH
DORAZOV

Po nacitani zariadeni je potrebné vykonat naditanie poldh
mechanickych dorazov (maximéalne otvorenie a maximalne
zatvorenie). Tato procedura méze byt vykonana tromi spbsobmi:
automaticky, manualne a zmieSane.

Pri automatickom spdsobe riadiaca jednotka vykona nacitanie
mechanickych dorazov, vypocita najvhodnejSie omeSkanie kridel
a vypocdita body spomalenia “A” ("Obrazok 15").

Pred spustenim samonacitania v "automatickom"
rezime skontrolujte, ¢éi sila motora je vhodna pre
pouzity typ pohonu (vid’ odsek "Programovanie na
druhom stupni (nastavitel'né parametre) - Funkcia
L6").

Pri manualnom spdsobe suU polohy (“Obrdazok 15°) progra-
mované jedna po druhej posuvanim kridel do Zelanych bodov.
Poloha, ktoru chcete naprogramovat, je identifikovatelna vdaka
zableskom jednej z 6smich led “L1...L8” (vid " Tabulku 4").

Pri zmieSanom spdsobe je mozné vykonat automaticku
proceduru, a potom pomocou manualnej procedury upravit jednu
alebo viac poloh.

o J
Tabulka 4

POLOHY PROGRAMOVANIA

Poloha Led |Popis
Poloha maximéalneho zatvorenia:

?n?::::f?) L1 ked sa kridlo prisliichajiice k motoru 1
oprie 0 mechanicky doraz pri zatvoreni
Poloha maximéalneho zatvorenia:

Fn?:::gf g) L2 ked sa kridlo prisltchajuce k motoru 2
oprie 0 mechanicky doraz pri zatvoreni

(Pn?g:zf;) Poloha, od ktorej dalej sa rychlost

Zasiatok L5 zatvarania motora 2 za¢ne znizovat

spomalenia az po zastavenie v polohe O

:::;:2?:\) Poloha, od ktorej dalej sa rychlost

Zadiatok L6 zatvérania motora 1 za¢ne znizovat

spomalenia az po zastavenie v polohe 0
Poloha maximalneho otvorenia:

51(1):32?21) L7 ked sa kridlo prisltchajuce k motoru 2
oprie o mechanicky doraz pri otvoreni
Poloha maximalneho otvorenia:

?n?!)c:?)? 11 ) L8 ked sa kridlo prisltchajuce k motoru 1
oprie 0 mechanicky doraz pri otvoreni

Konfiguracia "spomalenia" (led “L5” a “L6”) moze
byt vykonana "manualnym" spésobom po konfigu-
racii poléh zatvorenia a otvorenia.
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4.8.1 Nacitanie v automatickom rezime
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Na vykonanie procedury automatického nacitania:

1. Stladte a podrzte stladené sUcasne tladidla [Stop/Set] a
[Close V]

2. Pustite tlaCidla, ked led “L3” a “L4” zacnu rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundach).

3. Skontrolujte, &i automaticka brana vykona nasledovné
manévre:

zatvorenie motora M1 az po mechanicky doraz

zatvorenie motora M2 az po mechanicky doraz

otvorenie motora M2 az po mechanicky doraz

otvorenie motora M1 az po mechanicky doraz

zatvorenie motora M1 az po mechanicky doraz

zatvorenie motora M2 az po mechanicky doraz

~PpooDTo

Ak sa prvé dva manévre (a a b) nejavia ako
“zatvaranie”, ale ako “otvaranie”, stlacte tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥] na zastavenie fazy
nacitania. Potom na motore, ktory vykonal otvaraci
manéver, prehodte ovladacie vodi¢e (vonkajSie
polohy voéi svorkam) a zopakujte proceduru
samonacitania.

4, Na konci zatvaracieho manévru (e-f) dvoch pohonov led
"L3" a "L4" zhasnu na potvrdenie, Ze procedura bola
vykonana spravne.

Ak pocas procedury automatického nacitania pride
k zasahu fotobuniek alebo zariadenia zapojeného
na vstup “stop”, procedura sa prerusi a led L1
zacne blikat. V tomto pripade je potrebné
zopakovat’ proceduru samonacitania.

Procedura automatického nacitania moéze byt
vykonana kedykolvek znovu, aj po montazi;
napriklad po zmene pol6h mechanickych dorazov.

4.8.2 Nacitanie v manualnom rezime

Procedura nacitania ponuka maximalny ¢éas 10
sekund medzi stlaéenim jedného tlacdidla a
druhého. Po uplynuti tohto €asu sa procedura
automaticky ukonéi a do pamate sa ulozia zmeny
vykonaného do tohto momentu.
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Na vykonanie procedury manualneho nacitania:
1. Stladte a podrzte stladené stcasne tlacidla [Stop/Set] a
[Close V]

2.  Pustite tlacidla, ked led “L3” a “L4” zacnu rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundéach).

3.  Stlacte [Stop/Set]



Led “L1” blika: poloha 0 pre M1
Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy
“0” (“Obrazok 15”). stlacte a podrzte stlacené tladidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy
pustite tladidlo na zastavenie manévru.

- Na ulozenie polohy do pamaéte stladte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L1” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] zac¢ne blikat led “L2").

Led “L2” blika: poloha 0 pre M2
Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy “0”
(“Obrazok 15”). stlaCte a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy
pustite tlacidlo na zastavenie manévru.

- Na uloZenie polohy do pamate stlacte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L2” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] zac¢ne blikat led “L5" ).

Led “L5” blika: poloha A pre M2 (konfigurovatelna az po

nacitani polohy otvorenia)

- Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy “A”
(“Obrazok 15”). stlaCte a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy

pustite tlacidlo na zastavenie manévru.

- Na ulozenie polohy do pamate stlaCte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L5” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] zac¢ne blikat led “L6" ).

Led “L6” blika: poloha A pre M1 (konfigurovatelna az po

nacitani polohy otvorenia)

- Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy “A”
(“Obrazok 15”). stlaCte a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy

pustite tlacidlo na zastavenie manévru.

- Na ulozenie polohy do pamate stlaCte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] asport 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L6” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] zac¢ne blikat led “L7”).

Led “L7” blika: poloha 1 pre M2
Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy “1”
(“Obrazok 15”). stlatte a podrzte stlacené tladidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy
pustite tlagidlo na zastavenie manévru.

- Na ulozenie polohy do pamate stlaCte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspori 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L7” zostane svietit a pri uvolneni
tlacidla [Stop/Set] zac¢ne blikat led “L8”).

Led “L8” blika: poloha 1 pre M1
- Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy “1”
(“Obrazok 15”). stlacte a podrzte stlatené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti polohy
pustite tladidlo na zastavenie manévru.

- Na ulozenie polohy do pamate stlaCte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] aspor 3 sekundy, a potom ho pustite
(po 2 sekundach led “L8” zostane svietit az do uvolnenia
tlacidla [Stop/Set])).

Pocas zableskov led "L1..L8", na postvanie sa z
jednej led na druhu, staci kratke stlacenie tlacidla
[Open A] alebo [Close V] (led blika, ¢im ukazuje
aktualnu polohu).

Pokial je v systéme pritomny len jeden motor,
naprogramujte len polohy tykajlice sa motora 2:
led L2 (0 pre M2), L5 (A pre M2) a L7 (1 pre M2).

4.8.3 Nacitanie v zmieSanom rezime

Procedura nacitania ponuka maximalny ¢as 10
sekund medzi stlaéenim jedného tladidla a
druhého. Po uplynuti tohto €asu sa procedura
automaticky ukonc¢i a do paméte sa ulozia zmeny
vykonaného do tohto momentu.

4 @ I
(
BRI 5
TS ————— L3
g < 3 > L4
2 g - 8
] 21| 8| o

\_ J

Na vykonanie procedury zmieSaného nacitania:

1.  Vykonajte proceduru samonacitania v automatickom
rezime, ako je popisané v odseku “Naéitanie v automa-
tickom rezime".

2.  Stladte a podrzte stlatené sudasne tlacidla [Stop/Set] a
[Close V]

3. Pustite tlacidla, ked led "L1" zacne blikat.

4. Kratkym stlacenim tlaCidla [Open A] alebo [Close V]
presunte zablesky led (L1...L8) na polohu, ktoru si zelate
programovat.

5. Postupujte pre kazdu jednu polohu, ako je popisané v
odseku “Nacitanie v manualnom reZime".

6. Zopakujte tuto operaciu pre vsetky ostatné polohy, ktoré si

Zelate upravit.

4.9 KONTROLA POHYBU BRANY

Na konci fazy nacitania sa odporu¢a nechat riadiacu jednotku
vykonat niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov a skontro-
lovat spravny pohyb brany a pritomnost pripadnych vad montéze
a nastavenia.
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1. Pre kontrolu pohybu brany:

2. Stlacte tlacidio [Open A] (‘Obrazok 19°). Skontrolujte, Ci
pocas otvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s
konstantnou rychlostou, faza spomalenia. Po ukondeni
manévru sa musia kridla zastavit par centimetrov od
mechanického dorazu pri otvoreni.

3. Stlacte tlacidlo [Close V] (“Obrazok 19’). Skontrolujte, Ci
pocas zatvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza
s konstantnou rychlostou, faza spomalenia. Po ukonceni
manévru sa musia kridla zastavit par centimetrov od
mechanického dorazu pri zatvoreni.

4, Skontrolujte, &i vSetky funkcie, ktoré boli upravené, boali

prijaté riadiacou jednokou.
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5 KOLAUDACIA .
A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto su najddlezitejSie fazy v realizacii automatickej brany, ktorych
cielom je zarucit maximalnu bezpecnost systému. Kolaudacia
mo&ze byt pouzité aj na pravidelnu previerku zariadeni, ktoré tvoria
automaticky systém.

Fazy kolaudacie a uvedenia automatickej brany do
prevadzky musia byt vykonané kvalifikovanym a
skusenym pracovnikom, ktory zodpoveda za
rozhodnutie, aké skuisky su potrebné na previerku
rieSeni, prijatych v suvislosti so zostatkovymi
rizikami, a za kontrolu dodrzania zakonov, noriem
a nariadeni: najma vsetkych nalezitosti normy EN
12445, ktora urcuje skusobné metédy na kontrolu
automatickych branovych pohonov.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specialnej kolaudacii,
jednak Co sa tyka funkénosti, jednak pre spravnu spolupracu s
riadiacou jednotkou. Odvolajte sa na navody k jednotlivym
zariadeniam.

5.1 KOLAUDACIA

Postupnost operacii, ktoré treba vykonat pri kolaudacii, popisana

nizsie, sa vztahuje na typickl zostavu (“Obrazok 3’).

Na vykonanie kolaudacie:

1. Skontrolujte, Ci bolo prisne dodrZzangé vSetko, Co je
predpisané v kapitole “VSEOBECNE VYSTRAHY TYKA-
JUCE SA BEZPECNOSTI".

2. Odblokujte pohony pre manualny manéver, ako je popisané
v prisluSnom navode. TlaCte/tahajte kridlo v bode, ktory je
uréeny pre manualny manéver, a skontrolujte, & je mozné
hybat kridlami v smere otvarania a zatvarania silou nizSou
ako 390 N.

3. Zablokuijte pohony, ako je popisané v prislusnom navode.

4. Pomocou ovladacich zariadeni (vysielag, oviadacie tlacidlo,
kliCovy selektor a pod.) vykonajte skusky otvorenia,
zatvorenia a zastavenia brany a uistite sa, ze pohyb kridel
zodpoveda ocCakavanému. Odporic¢a sa vykonat viaceré
skusky, aby bolo mozné zhodnotit pohyb kridel a odhalit
pripadné vady montaZze, nastavenia, alebo pritomnost
bodov nadmerného trenia.

5. Skontrolujte, jednom po druhom, spravne fungovanie
v8etkych bezpecnostnych zariadeni, pritomnych v systéme
(fotobunky, citlivé hrany atd.). V pripade zasahu zariadenia
led “Bluebus” (A - “Obrazok 12’) na riadiacej jednotke
vyda dva rychle zablesky, ktoré potvrdzuju, Ze riadiaca
jednotka rozoznala udalost.

6. Ak boli nebezpecné situacie, vyvolané pohybom kridel,
chranené prostrednictvom obmedzenia narazove;j sily, musi
sa vykonat meranie sily v stlade s poziadavkami normy EN
12445 a pripadne, ak sa ovladanie “sily motora” pouziva
ako pomocny systém na znizenie narazovej sily, skiSajte a
najdite také nastavenie, ktoré poskytuje najlepsie vysledky.
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5.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

& Uvedenie do prevadzky méze byt vykonané az
potom, ked’ boli s pozitivnym vysledkom vykonané
vSetky fazy montaze.

Pred uvedenim automatickej brany do prevadzky
informujte primerane majitefa o nebezpedi a
rizikach, ktoré nad’alej pretrvavaju.

Na vykonanie uvedenia do prevadzky:

1. Zostavte zlozku technickej dokumentacie automatickej
brany, ktor& musi obsahovat nasledovné doklady:
komplexny vykres automatického systému, schému
vykonanych elektrickych zapojeni, analyzu pritomnych rizik
a prislusné prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode
v8etkych pouzitych zariadeni a vyhlasenie o zhode vyplnené
montérom.

2. Na branu upevnite tabulku obsahujucu aspon tieto udaje:
typ pohonu, meno a adresu vyrobcu (zodpovedného za
“uvedenie do prevadzky”), vyrobné cislo, rok vyroby a
znacku “CE”.

3. Vyplite a odovzdajte majitelovi
vyhlésenie o zhode pohonu.

4, Vypliite a odovzdajte majitelovi automatickej brany “Navod
na pouzivanie” pohonu.

5. Vyplite a odovzdajte majitelovi automatickej brany
“Servisny plan”, v ktorom su predpisy o servise vSetkych
zariadeni v automatickom systéme.

automatickej brany

B

Ku vSetkej uvedenej dokumentacii dava Nice
prostrednictvom technickej asistencie k dispozicii:
navody a predvyplnené tlaciva.

© PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidla: [Open A], [Stop/Set]
a [Close V] (“Obrazok 20"), ktoré mbzu byt pouzité jednak na

ovladanie riadiacej jednotky pocCas skuSobnej fazy, jednak na
programovanie dostupnych funkcii.
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Programovatelné funkcie su dostupné na dvoch stupnoch a ich
stav fungovania signalizuje osem led “L1...L8", ktoré sa
nachadzaju na riadiacej jednotke (led rozsvietena = funkcia
aktivna; led zhasnuta = funkcia neaktivna).

6.1 POUZIVANIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

[Open A] Tlacidlo na ovladanie otvarania brany
Vyberove tlacidlo vo faze programovania

[Stop/Set] Tlagidlo na zastavenie manévru
Ak je stlacené dlhsie ako 5 sekund, umoznuje vstupit do
fazy programovania.

[Close V] Tlacgidlo na ovladanie zatvarania brany
Vyberové tlacidlo vo faze programovania



V8etky funkcie prvého stupria su z vyroby nastavené “OFF” a m6zu byt kedykolvek zmenené. Na previerku jednotlivych funkcii sa

6.2 PROGRAMOVANIE NA PRVOM STUPNI (ON-OFF) E
odvolajte na “Tabulku 5.

6.2.1 Procedura programovania na prvom stupni

w Procedura nacitania ponika maximalny €as 10 sekind medzi stlacenim jedného tladidla a druhého. Po
uplynuti tohto ¢asu sa procedura automaticky ukonc¢i a do pamate sa ulozia zmeny vykonaného do tohto
momentu.

Pre programovanie na prvom stupni:

Stlacte a podrzte stlacné tlacidlo [Stop/Set], kym led “L1” za¢ne blikat.

Pustite tlacidlo [Stop/Set], ked led “L1” zacne blikat.

Stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close W] a presurite zablesky na led, ktora predstavuje funkciu, ktort upravuijete.
Stladte tladidlo [Stop/Set] na zmenu stavu funkcie:

— kréatke zablesky = OFF

— dihé zablesky = ON

Pockajte 10 sekdnd (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

PN

o

|| Pre programovanie d’alSich funkci “ON” alebo “OFF” poc¢as vykondvania procedury treba zopakovat body 2 a
3 pocas tej istej fazy.

Tabulka 5

FUNKCIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)

Led |Funkcia Popis

Funkcia AKTIVNA: po otvaracom manévri je vykonana pauza (v trvani naprogramovaného Casu pauzy) a

L1 Automatické po jej uplynuti riadiaca jednotka automaticky spusti zatvaraci manéver. Hodnota Casu pauzy je z vyroby 30
zatvorenie sekund. )

Funkcia NEAKTIVNA: fungovanie typu “poloautomaticky”.

Funkcia AKTIVNA: ak podas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, ¢as pauzy sa
skrati na 5 sekdnd nezavisle od naprogramovaného “Casu pauzy”. Pri deaktivovanom “automatickom zatvoreni”
ak pocas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, aktivuje sa “automatické zatvorenie” s
naprogramovanym “Casom pauzy”.

Funkcia AKTIVNA: v pripade vypadku elektrického prudu, aj kratkeho, po 10 sekundach od obnovenia
dodavky prudu riadiaca jednotka zisti, ze je brana otvorena a automaticky aktivuje zatvaraci manéver,

ktorému predchadza 5-sekundové blikanie vopred.

Funkcia NEAKTIVNA: po obnove dodavky prudu zostane brana tam, kde je.

Funkcia AKTIVNA: skor ako zadne otvaraci manéver (so zadiatkom z polohy zatvorenej brany), aktivuje sa
kratky zatvaraci manéver, ktory ulah¢i odhaknutie elektrozamku.

L2 Zatvor po foto

L3 Vzdy zatvor

L4 Tlakovy raz

Majék / Funkcia AKTIVNA: vystup “majak” (FLASH - 120/230 V~ 50/60 Hz) meni svoje fungovanie na “pomocné

< svetlo”.
[P L Funkcia NEAKTIVNA: vystup funguje ako majak.

Funkcia AKTIVNA: majak sa aktivuje 3 sekundy pred zagiatkom manévru na signalizaciu nebezpeéne;
L6 Blikanie vopred situéacie v predstihu.
Funkcia NEAKTIVNA: majak zacne blikat pri zaCiatku manévru.

L5

L7 |“Zatvor” bude

“Ciastocné otv. 1”

L8 Udrzanie Funkcia AKTIVNA: po 4 hodinach trvalého zatvorenia brany sa aktivuje kratky zatvaraci manéver s cielom
tlaku obnovit tlak hydraulického obvodu.

Funkcia AKTIVNA: vstup “Zatvor” na riadiacej jednotke zmeni svoje fungovanie na “Ciasto&né otvorenie 1”.

6.3 PROGRAMOVANIE NA DRUHOM STUPNI (NASTAVITELNE PARAMETRE)

VsSetky parametre druhého stupria su z vyroby nastavené na hodnoty, ktoré su zvyraznené “SIVOU FARBOU” v “Tabulke 6 a mb6zu
byt kedykolvek zmenené. Parametre su nastavitelné na stupnici hodnét od 1 do 8. Na previerku hodnoty zodpovedajucej kazdej led sa
odvolajte na “Tabulku 6°.

6.3.1 Procedura programovania na druhom stupni

Procedura nacitania ponuka maximalny ¢as 10 sekiund medzi stlacenim jedného tlacdidla a druhého. Po
uplynuti tohto €asu sa procedura automaticky ukonéi a do pamate sa ulozia zmeny vykonaného do tohto
momentu.

Pre programovanie na druhom stupni:

1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym led “L1” zac¢ne blikat.

2. Pustite tladidlo [Stop/Set], ked led “L1” zacne blikat.

3. Stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close W] a presurite zablesky na led, ktora predstavuje “vstupni led” parametra, ktory
upravujete.

4. SlgaéteJ a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set]. Stale so stlacenym tlacidlom [Stop/Set]:
— pockajte cca 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora predstavuje aktualny stupen parametra, ktory upravujete;
- stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close VW] a presunte zablesky na led, ktoré predstavuje hodnotu parametra.

5. Pustite tladidlo [Stop/Set]

6. Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.
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B

Na programovanie viacerych parametrov pocas vykonavania procedury treba zopakovat’ operacie od bodu 2
po bod 4 pocas tej istej fazy.

B

Hodnota zvyraznena sivou (“Tabulka 6”) je ta, ktora je prednastavena z vyroby.

Tabulka 6
}S}tupna Parameter Is-'?:pﬁa Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund y o L 4
. ravuje ¢as pauzy, Cize ¢as pre
L1 Cas pauzy ::g gg zgtz;g alﬁ)toma{tickympzatvérenim. I\/Iépefekt iba
vtedy, ak je aktivne Zatvorenie.
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvor — stop — zatvor — stop
L2 Otvor — stop — zatvor — otvor
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor
KONDOMINIOVE
Pocas otvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom”
a “Otvor” nemaju ziaden efekt; prikaz “Zatvor” vyvola
L4 inverziu pohybu, Cize zatvorenie kridel.
Pocas zatvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom” | Upravuje postupnost prikazov
a “Otvor” vyvolaju inverziu pohybu, Cize otvorenie kridel; priradenych ku vstupu “SbS”, “Open”,
prikaz “Zatvor” nema Ziaden efekt. “Close” alebo k radiovému prikazu.
KONDOMINIOVE 2 Poznamka:
Poé&as otvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom” | hastavenim L4, L5, L7 a L8 sa upravi
L2 Funkcia a “Otvor” nemajul Ziaden efekt; prikaz “Zatvor” vyvola aj spravanie prikazov “Otvor” a “Zatvor”.
Krok-za-krokom inverziu pohybu, &ize zatvorenie kridel. Ak poslany prikaz
DA 5 /“Stop”
L5 Pocas zatvaracieho manévru prikaz “Krok-za-krokom”
a “Otvor” vyvolaju inverziu pohybu, Cize otvorenie kridel;
prikaz “Zatvor” nema Ziaden efekt. Ak poslany prikaz trva
dihSie ako 2 sekundy, bude vykonany “Stop”.
L6 KROK-ZA-KROKOM 2 (menej ako 2 sekundy vyvola
Ciastocné otvorenie)
OSOBA PRITOMNA
L7 Manévqr bude vytfongny, iba} ak pretrvéva,poslany prikaz;
ak je prikaz preruseny, manéver sa zastavi.
L8 Otvorenie,“pologutomaticky”, zatvorenie spbsobom
“osoba pritomna”
L1 0%
L2 10 %
L3 15 % Upravuje omeskanie motora spodného
L3 Omg§ka_nie L4 20 % kridla pri otvér,ani. Mbze pyt‘ 5
otvarania L5 25 9% programované v percentach z ¢asu
L6 30 % préoe.
L7 40 %
L8 50 %
L1 0%
L2 10 %
L3 15 % Upravuje omeskanie motora vrchného
L4 Ome’ékar_lie L4 20 % kridla pri zatvarani. MéZe byt
zatvarania L5 25 % programované v percentach z asu
L6 30 % prace.
L7 40 %
L8 50 %
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FUNKCIE DRUHEHO STUP
:Istupné Parameter Led | Nastavena hodnota Popis
ed stupia
L1 0 % - znizuje Cas zatvorenia Umoznuje zvysit alebo znizit Cas zatvaracieho
L2 20 % manévru. Toto je uZitocneg, ked méa pohon rézne
L3 30 % rychlosti pre dva smery (ako napriklad hydraulické
L4 40 % motory) alebo ked su kridla brany nevyvazené, o
° vyvolava ini namahu pri otvarani a ind pri zatvarani,
e L5 60 % a preto prekonanie rovnakého Useku si vyZaduje
L5 Vyvazenie
L6 70 % rézne Casy.
L7 80 % Ak musi byt zatvaraci manéver navyseny, posurite
. , nastavenie smerom k L8; ak musi byt zatvaraci
L8 100 % - zvySuje Cas zatvorenia manéver znizeny, posurite nastavenie smerom k L1.
L1 25 % - minimalna sila
L2 35 %
L3 45 %
L6 Sila motorov L4 55 % Upravuje silu oboch motorov prostrednictvom
L5 65 % rozdelenia fazy vyjadreného v percentach.
L6 75 %
L7 85 %
L8 100 % - maximalna sila
L1 Os
L2 0,5s
L3 1s
L7 Trvanie tartu L4 1,558 Umoliﬁuje programovat trvanie Startu na zaciatku
L5 1,8s manévru.
L6 2s
L7 25s
L8 3s
L1 Pesie 1 (otvorenie kridla M2 na 1/4
celkového otvorenia)
Lo Pesie 2 (otvorenie kridla M2 na 1/2
celkového otvorenia)
L3 Pesie 3 (otvorenie kridla M2 na 3/4 Upravuje typ otvarania, priradeny k prikazu
celkoveho otvorenia) [ “Ciastocné otvorenie 1”.
Pesie |4 Pesie 4 (celkové otvorenie kridla 2) Na stuprioch L5, L6, L7, L8 sa ako “minimalne”
L8 alebo Ciastocne L5 Ciasto&né 1 (otvorenie oboch kridel na 1/4 otvorenie mysli mensie otvorenie medzi M1 a M2;
otvorenie “minimalneho” otvorenia) napriklad ak sa M1 otvara na 90° a M2 na 110°,
L6 Ciasto&né 2 (otvorenie oboch kridel na 1/2 minimalne otvorenie je 90°.
“minimalneho” otvorenia)
L7 Ciasto&né 3 (otvorenie oboch kridel na 3/4
“minimalneho” otvorenia)
L8 Ciasto&né 4 (otvorenie oboch kridel
rovnaké ako “minimalne” otvorenie)

6.4 SPECIALNE FUNKCIE

6.4.1 Funkcia “Pohyb v kazdom pripade”

Tato funkcia umoznuje fungovanie pohonu, aj ked niektoré
bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je pokazené.
Je mozné oviadat automatickl branu spdsobom
, @ to nasledovne:
Poslite prikaz na aktivaciu brany prostrednictvom vysielaca
alebo kluCového selektora a pod. Ak vSetko funguje
spravne, brana sa bude normélne hybat, v opacnom

pritomna

1.

N

el

pripade prejdite k bodu 2.

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.
Priblizne po 3 sekundach brana vykona pozadovany
manéver v rezime “osoba pritomna”, ¢ize bude sa hybat
len dovtedy, dokial je aktivny prikaz.

osoba | gapyisu”.

6.4.2 Funkcia “Avizo servisu” (konfigurovatel'na s exter-
nym programatorom)

Tato funkcia umoznuje signalizovat pouzivatelovi,

potrebné vykonat servis automatickej brany. Signaly aviza servisu

sU vydavané prostrednictvom Ziarovky, zapojenej na vystup

“OGI", ak je tento vystup konfigurovany ako “ Kontrolka

kedy je

Konfiguracia je mozna len cez programator "Oview" (odvolajte sa
na odsek “Zapojenie rozhrania IBT4N").

|| Rézne signaly kontrolnej Ziarovky su popisané v
“Tabulke 7.

Tabulka 7

SIGNALY “KONTROLKY SERVISU”

Pocet manévrov

Signalizacia

limitu

Menej ako 80%

Ziarovka rozsvietena 2 sekundy na
zacCiatku otvaracieho manévru

limitu

Medzi 81% a 100%

Ziarovka blika po&as celého trvania
manévru

Viac ako 100% limitu

Ziarovka blika nepretrzite
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6.5 VYMAZANIE PAMATE

¢o ROBIT, KED...

NizSie popisana procedura vrati riadiacu jednotku
na hodnoty naprogramované vo vyrobe. VSetky

personalizované nastavenia budu stratené.

7

(navod na rieSenie problémov)

Niektoré zariadenia suU schopné signalizovat stav fungovania
alebo pritomnost pripadnych anomalii.
Ak sa prejavia anomadlie, led "BlueBus" (A) (“Obrazok 22’

e N | blikd. V “Tabulke 8 su popisané priCiny a mozné rieSenia pre
@ [ kazdy typ signalu.
r 7 ﬁjﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁj Aj led (B) a (L1..L4) (“Obrazok 22’), ktoré sa nachadzaju na
S L1 riadiacej jednotke, vydavaju signaly. V “Tabulke 9 a Tabulke
: SES " 10’ sU popisané pri€iny a mozné rieSenia pre kazdy typ signalu.
g < 3 > L2
= = Q
2 s |l 5 || 8 e l N
L - £ © @ © @ - LP_ \ L1L2131L4}516L718 L1
L T |
TNV —— L2
- J
. o - 2 « | 3 || » L3
Na vymazanie pamate riadiacej jednotky a obnovenie vSetkych a c a ° L4
nastaveni z vyroby postupujte nasledovne: B N 5 § g S
1.  Stladte a podrzte stlacené tlacidla [Open A]a[Close V] Mo oA T @ ©
kym led “L1” a “L2” za¢nu blikat. Via Calalta, A
2. Pustite tlacidla. TV Italy
ce N ——— 1(O
-HiE o onoaoooc—r B

)54
oaEBEEHEEEEEEEE
12 3 45 6 7|8 9 10 11 12 13 1415
SR LRSIy
d 80 E<(<<<E(%8§ )
- - — J

Tabulka 8

SIGNALY LED BLUEBUS (A) (“OBRAZOK 22”)

Cervené zablesky

Anomalia

Mozné rieSenie

1 kratky zablesk
pauza 1 sekundu
1 kratky zablesk

Chyba v systéme Bluebus

Previerka zariadeni, zapojenych na systém Bluebus, ktora sa vykonava na
zaCiatku manévru, nezodpoveda zariadeniam ulozenym do paméate pocas
fazy nacitania. Je mozné, ze su zariadenia odpojené alebo pokazené, preto
treba ich treba skontrolovat a vymenit. Ak boli urobené Upravy, treba
zopakovat naditanie zariadent.

2 kratke zablesky
pauza 1 sekundu
2 kratke zablesky

Zasah fotobunky

Jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu alebo poc¢as drahy
vyvolali inverziu pohybu. Skontrolujte, Ci su pritomné nejaké prekazky.

4 kratke zablesky
pauza 1 sekundu
4 kratke zablesky

Zasah vstupu "Stop"

Na zacCiatku manévru alebo poc¢as pohybu prislo k zasahu zariadenti,
zapojenych na vstup Stop: skontrolujte pricinu.

5 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
5 kratkych zableskov

Chyba vo vnutornych
parametroch riadiacej
jednotky

Pockajte aspor 30 sekund, pripadne vypnite aj napajanie, a potom skuste
znovu dat prikaz. Ak stav pretrvava, méze ist o vaznu poruchu, ktora si
vyzaduje vymenu elektronickej dosky.

7 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
7 kratkych zableskov

Anomalia na elektrickych
obvodoch

Pockajte aspori 30 sekund, pripadne vypnite aj napdjanie, a potom skuste
znovu dat prikaz. Ak stav pretrvava, vykonajte nasledovnu previerku na
zistenie, ktora dalSia led zostane svietit - takto bude mozné ngjst vysvetlenie
spomedzi dole uvedenych: L1 blika: zasah ochrannych zariadeni pohonov
alebo pohony odpojené; L2 blika: chyba koncovych spinacov (koncové
spinace nacitané, ale v chybovom stave); L3 blika: chyba koncovych
spinacov (koncoveé spinace nenacitané, ale pritomné); L4 blika: vSeobecna
chyba. Ak po identifikacii a vyrieSeni anomalie stav pretrvava, moze ist o
vaznu poruchu, ktoré si vyzaduje vymenu elektronickej dosky.

8 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
8 kratkych zableskov

Uz je pritomny prikaz, ktory
neumoznuje vykonanie
dalSich prikazov

Zistite typ prikazu, ktory je stéle pritomny; napriklad to mdze byt prikaz
z hodin na vstupe “otvor”.

9 kratkych zableskov
pauza 1 sekundu
9 kratkych zableskov

Zariadenie je zablokované
prikazom “Zablokuj pohon”

Odblokuijte zariadenie poslanim prikazu “Odblokuj pohon”.
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SIGNALY LED (B) (“OBRAZOK 22’

Stav Vyznam Mozné rieSenie
Vsetky Led

Skontroluijte, &i je riadiaca jednotka napajana.
. i L Skontrolujte, Ci nezasiahla poistka (A - “Obrdzok 1). V pripade, Ze ano,
Ziadna LED Chyba napajanie zistite pricinu, a potom ju vymerite za novd s rovnakymi parametrami.
nesvieti riadiacej jednotky Ak nesvieti ani led "BlueBus" alebo majék, je pravdepodobné, ze sa

jedna o vaznu poruchu, ktora si vyZiada vymenu riadiacej jednotky.

Led BLUEBUS

Skontrolujte, &i je riadiaca jednotka napajana.

Zlgné Led ) Anomalia Skontrolujte, &i nezasiahla poistka (A - “Obrazok 17). V pripade, Ze ano,
stale zhasnuta zistite pricinu, a potom ju vymente za novu s rovnakymi parametrami.
Zelena Led

stale rozsvietena

Vazna porucha

Ide o vazny problém: skuste vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky a
ak stav pretrvava, bude treba vymenit elektronickd dosku.

Zelena Led
1 zablesk za sekundu

Vsetko normalne

Spravne fungovanie riadiacej jednotky.

Zelena Led
2 rychle zablesky

Zmena stavu vstupov

Je to normélne, ak pride k zmene na jednom zo vstupov “Sbs”, “Stop”,
“Open” alebo “Close”, zasah fotobuniek alebo je poslany prikaz
prostrednictvom vysielaca.

Cervena Led
séria zableskov oddele-
nych 1-sekund. pauzou

Rozne

Odvolajte sa na udaje v “Tabulke 8'.

Led STOP

Zasah vstupu

Zhasnuta "Stop" Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup "Stop".

Rozsvietena Vsetko OK Vstup "Stop" aktivny.

Led SBS

Zhasnuta VSetko OK Vstup "Sbs" neaktivny.

Rozsvietena Egﬁg? ustupll Je to normélne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na vstup "Sbs".
Led OPEN

Zhasnuta VSetko normalne Vstup "Open" neaktivny.

Rozsvietena

Zasah vstupu
llopen n

Je to normalne, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup "Open".

Led CLOSE

Zhasnuta

Vsetko normalne

Vstup "Close" neaktivny.

Rozsvietena

Zasah vstupu
"Close"

Je to normalne, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup "Close".

Led LS1 OPEN

Zhasnuta

Zasah vstupu
"LS1 Open"

Je to normalne, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup "LS1 Open".

Rozsvietena

Vsetko normalne

Vstup "LS1 Open" aktivny.

Led LS1 CLOSE

Zhasnuta

Zasah vstupu
"LS1 Close"

Je to normalne, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup "LS1 Close".

Rozsvietena

Vsetko normalne

Vstup "LS1 Close" aktivny.

Led LS2 OPEN

Zhasnuta

Zasah vstupu
"LS2 Open"

Je to normalne, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup "LS2 Open".

Rozsvietena

Vsetko normalne

Vstup "LS2 Open" aktivny.

Led LS2 CLOSE

Zhasnuta

Zasah vstupu
"LS2 Close"

Je to normalne, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup "LS2 Close".

Rozsvietena

Vsetko normalne

Vstup "LS2 Close" aktivny.
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SIGNALY LED (L1..L4) (“OBRAZOK 22”)

Tabulka 10

Stav Vyznam

Mozné rieSenie

Led L1-L2

Zmena poctu zariadeni
zapojenych na "BlueBus"
alebo nacitanie zariadenia
nevykonané

Pomalé zablesky

Je potrebné vykonat nacitanie zariadeni (odvolajte sa na
odsek “Nacitanie zapojenych zariadeni’).

LedL3-L4

Nikdy nebolo vykonané
nacitanie pol6h mechanickych
dorazov alebo po naéitani
mechanickych dorazov je
zmenena konfiguracia
dip-svicov

Pomalé zablesky

Je potrebné vykonat nacitanie (odvolajte sa na odsek
“Nacitanie zapojenych zariadeni").

8 BLIZSIE INFORMACIE

(Prislusenstvo)

8.1 ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA
TYPU SM

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor, do ktorého je mozné
zasunut radiové prijimace s koncovkou SM (volitelné prislu-
Senstvo), ktoré umozfuju ovliadanie jednotky z dialky prostred-
nictvom vysielacov, ktoré zasiahnu na vstupy riadiacej jednotky.

ﬁ Skor ako pristupite k instalacii prijimaca, vypnite
elektrické napajanie riadiacej jednotky.

Pre montaz prijimaca (“Obrdzok 23"):

1. Dajte dole kryt krabice, v ktorej je umiestnena riadiaca
jednotka.

2. Zasunte priimaé (A) do prislusného konektora (B) na
elektronickej doske riadiacej jednotky.

3. Zalozte naspat kryt krabice riadiacej jednotky.

Teraz bude mozné znovu zapnut napéjanie riadiacej jednotky.

4 )

SIS SIS
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V “Tabulke 11" a “Tabulke 12’ su uvedené prepojenia medzi
"Vystupom prijimaca" a "Vstupom riadiacej jednotky".

Tabulka 11

SMXI / SMXIS ALEBO OXI/ OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIME |
ALEBO REZIME Il

Tabulka 12

OXI/ OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME II
C. |Prikaz Popis
Prikaz “SbS” (Krok-za-krokom)

1 Krok-za-krokom

Ciastoéné e, s
2 e ——— Prikaz “Ciasto¢né otvorenie 1
3 |[Otvor Prikaz “Otvor”
4 | Zatvor Prikaz “Zatvor”
5 |Stop Zastavi manéver
I e Prikaz v kondominiovom reZime

kondominiové

Krok-za-krokom Ovlada aj zablokovany pohon alebo

s vysokou prednostou| pohon s aktivnymi prikazmi.

8 Ciastoéné Ciasto&né otvorenie (otvorenie kridla M2
otvorenie 2 do 1/2 celkového otvorenia).

9 Ciastoéné Ciasto&né otvorenie (otvorenie oboch
otvorenie 3 kridel do 1/2 celkového otvorenia).
Vyvola otvaraci manéver a na jeho konci
zablokovanie pohonu; riadiaca jednotka
neprijima ziaden dalsi prikaz s vynimkou
“Krok-za-krokom s vysokou prednostou”,

Otvor a zablokuj

10 pohon “Odblokuj” pohon alebo (len z Oview)
prikazy: “Odblokuj a zatvor” a “Odbloku;
a otvor”.
Vyvola zatvaraci manéver a na jeho
konci zablokovanie pohonu; riadiaca
jednotka neprijima ziaden dalsi prikaz s
11 Zatvor a zablokuj | vynimkou “Krok-za-krokom s vysokou
pohon prednostou”, “Odblokuj” pohon alebo
(len z Oview) prikazy: “Odblokuj a
zatvor” a “Odblokuj a otvor”.
Vyvola zastavenie manévru a
zablokovanie pohonu; riadiaca jednotka
. neprijima ziaden dalsi prikaz s vynimkou
12 5222’: ul “Krok-za-krokom s vysokou prednostou”,
“Odblokuj” pohon alebo (len z Oview)
prikazy: “Odblokuj a zatvor” a “Odblokuj
a otvor”.
13 Odblokuj Vyvola odblokovanie pohonu a
pohon obnovenie normélneho fungovania.
14 On Timer Rozsvieti sa vystup Pomocné svetlo
pomocného svetla | s sasovanym vypnutim.
15 On-Off Rozsvieti sa a zhasne vystup Pomocné

pomocné svetlo svetlo v rezime krok-za-krokom.

L

BlizSie informacie najdete v Specifickom navode

Vystup prijimaca Vstup riadiacej jednotky
Vystup €. 1 Prikaz “SbS” (Krok-za-krokom)
Vystup &. 2 Prikaz “Ciastoné otvorenie 1”
Vystup €. 3 Prikaz “Otvor”

Vystup €. 4 Prikaz “Zatvor”
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8.2 ZAPOJENIE ROZHRANIA IBT4N

Riadiaca jednotka je vybavena konektorom typu “IBT4N” pre
rozhranie IBT4N, ktoré umozniuje zapojenie vSetkych zariadeni s
rozhranim BusT4, ako napriklad programovacia jednotka Oview a
Wi-Fi rozhranie IT4WIFI.

Programovacia jednotka Oview umoznuje kompletné a rychle
spravovanie fazy montaze, servisu a diagnostiky celého
automatického systému.

Skor ako pristupite k zapojeniu rozhrania, vypnite
elektrické napajanie riadiacej jednotky.

Pre montaz rozhrania (“Obrazok 24”).

1. Dajte dole kryt krabice, v ktorej je umiestnend riadiaca
jednotka.

2. Zasunte rozhranie (A) do prislusného konektora (B) na
elektronickej doske riadiacej jednotky.

3. Zasurite kabel (C) do prislusného konektora (D) na rozhrani.

4. Zalozte naspat kryt krabice riadiacej jednotky.

Teraz bude mozné znovu zapnut napéjanie riadiacej jednotky.

-

o

V4

J

BlizSie informacie najdete v Specifickych navodoch
pre zapojené zariadenia.

O  SERVIS VYROBKU

Riadiaca jednotka, ako elektronicka suciastka, si nevyzaduje
Ziaden Specialny servis. Napriek tomu pravidelne, aspon
kazdych 6 mesiacov, kontrolujte dokonali spolahlivost celého
zariadenia v sulade s instrukciami v kapitole “KOLAUDACIA A
UVEDENIE DO PREVADZKY".

10 LIKVIDACIA VYROBKU E

Tento vyrobok je neoddelitelnou sucast'ou
automatickej brany, a preto musi byt zlikvidovany
spolu s fou.

Rovnako ako pri montazi, aj na konci zivota tohto vyrobku musi
kroky likvidacie vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zlozeny z rbznych typov materidlov: niektoré
mozu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o
systéme recyklacie alebo likvidacie v sulade s nariadeniami
platnymi vo vasej krajine pre tuto kategoriu vyrobkov.

/\ pozor

Niektoré casti vyrobku moézu obsahovat’' jedovaté
alebo nebezpecéné latky, ktoré m6zu mat’' Skodlivé
ucinky na zivotné prostredie a na Fudské zdravie.

Ako znazornuje vedlajSi symbol,
je zakazané vyhodit tento
vyrobok do domového odpadu.
Pre likvidaciu preto vykonajte
“separovany zber” v sulade s
metédami vyplyvajucimi z
predpisov platnych vo vaSej
krajine, alebo vratte vyrobok
predajcovi v momente kupy
nového rovnocenného vyrobku.

POZOR

Predpisy platné na narodnej urovni mézu urcovat’
tvrdé sankcie pre pripad nelegalnej likvidacie tohto
vyrobku.
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B 11 TECHNICKE PARAMETRE

|| VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A. si vyhradzuje
pravo prinasat' zmeny na vyrobku, kedykolvek to bude povazovat' za potrebné, pricom vSak zachova rovnaku
funkénost’ a ucel pouzitia.

Tabulka 13

TECHNICKE PARAMETRE

Popis Technicky udaj

Napajanie MC800 120/230 V~ 50/60 Hz

Nominalny vykon absorbovany

elektrickou siet'ou 900 W

Vystup pre majak 1 majak (Ziarovka 120/230 V, 21 W)
Vystup pre elektrozamok 1 elektrozamok 12 VA max. 15 VA

Vystup pre kontrolku otvorenej brany |1 Ziarovka 24 V max. 4 W (vystup mdzZe ovladat aj malé relé)
1 vystup so zatazou max. 15 jednotiek Bluebus (max. 6 parov fotobuniek EPMB alebo EPMOB

Vystup BLUEBUS + 2 pary fotobuniek EPMB alebo EPMOB adresovanych ako otvaracie zariadenia + max. 4
ovladacie zariadenia EDSB alebo ETPB

Vstup STOP pre kontakty normélne zatvorené, normalne otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ;
samonacitanie (zmena voci zapamatanému stavu vyvola prikaz “STOP”)

Vstup SBS pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz Krok-za-krokom)

Vstup OPEN pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz OTVOR)

Vstup CLOSE pre kontakty normélne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz ZATVOR)

Radiovy konektor konektor SM pre prijimace

Vstup ANTENNA Radio 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatelné funkcie 8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkgii

samonacitanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBus;

samonacitanie typu zariadenia zapojeného na svorku “STOP” (kontakt NO, NC, odpor 8,2 kQ
alebo dvojita hrana 4K1);

samonacitanie drahy kridel a automaticky vypocet bodov spomalenia a Ciastocného otvorenia
Pracovna teplota -20°C + +55°C

Pouzitie v obzvlast’ kyslom alebo
slanom alebo potencialne vybusnom nie

Funkcie so samonacitanim

prostredi

Stupen ochrany IP 54 s neporusenym krytom
Rozmery (mm) 310x 232 xv. 122

Vaha (kg) 4,1

Vyhlasenie o zhode EU B

a vyhlasenie o zabudovani ¢iastocne skompletizovaného strojového zariadenia

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda obsahu oficialneho dokladu, uloZeného v sidle Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej revizii, dostupnej pred tlacou tohto navodu. Tu uvedeny
text bol upraveny z vydavatelskych dévodov. Kopiu pévodného vyhlasenia je mozné Ziadat v Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Cislo: 637/MC800 Revizia: 0 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: Nice s.p.a.

Adresa: Via Callalta 1, Z.l. Rustigné, 31046 Oderzo (TV), Taliansko
Osoba poverena zostavenim

technickej dokumentacie: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Riadiaca jednotka pre 2 motory 230V

Model / Typ: MC800

PrisluSenstvo: vid' katalog

Dolupodpisany Roberto Griffa, vo funkcii generalneho riaditela, vyhlasuje na svoju viastni zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok spifia naleZitosti nasledovnych smernic:
e Smernica 2014/30/EU (EMC) v stlade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Dalej vyrobok spifia nalezitosti nasledovnej smernice podla poziadaviek platnych pre “Siastodne skompletizované strojové zariadenia” (Priloha Il, ast 1, oddiel B):
® Smernica 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY zo 17. maja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie).

Vyhlasuje sa, Ze prislusna technickd dokumentacia bola vyplnena v sulade s prilohou VII B smernice 2006/42/ES a ze boli dodrzané nasledovné zakladné poziadavky: 1.1.1 -
11.2-1183-121-126-151-152-155-156-157-15.8-1.510-1.5.11.

Vyrobca sa zavazuje na zaklade dévodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informacie o “Ciastocne skompleti-zovanom strojovom zariadeni”, pricom sa
zachova nedotknuté jeho pravo na dusevne vlastnictvo.

Ak je “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie,
dovozca mé povinnost priloZit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

Upozorfuje sa, Zze “Ciasto¢ne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo
vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Okrem toho vyrobok spifia naleZitosti nasledovnych noriem:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Ing. Roberto Griffa
riaditel)

Oderzo, 16/04/2018

- J

22 - SLOVENSKY



QP
/\
\/
oo

INSTRUKCIE A VYSTRAHY URCENE POUZIVATELOVI

Pred prvym pouzitim automatickej brany si nechajte od montéra
vysvetlit povod zvySkovych rizik a venujte par mindt Citaniu tychto
inStrukcii a vystrah urCenych pouzivatelovi, ktoré vam odovzdal
montér. Uchovajte tento navod pre akékolvek pochybnosti v
budicnosti a odovzdajte ho pripadnému novému maijitelovi
automatickej brany.

/\ pozor:

Vasa automaticka brana je stroj, ktory verne pini
vasSe prikazy. Pri Fahkomyselnom a nespravnom
pouzivani sa méze stat’ nebezpecnou:

- Neovladajte pohyb automatickej brany, ak sa v jgj
akénom dosahu nachadzaju osoby, zvierata alebo veci.

- Je absollutne zakazané dotykat sa Casti pohonu, ked' je
brana v pohybe.

- Fotobunky nie sU bezpeCnostné zariadenie, ale iba
pomocné zariadenie pre bezpecnost. SU vyrobené s
vysoko spolahlivou technoldgiou, ale v extrémnych
situaciach sa mézu spravat chybovo alebo sa pokazit, a
v urcitych pripadoch nemusi byt porucha ihned
evidentna. Z tychto dbévodov je potrebné pocas
pouzivania automatickej brany dodrZiavat vSetky
inStrukcie uvedené v tomto navode.

- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

JE UPLNE ZAKAZANE prechadzat cez branu, ked’
sa tato zatvara! Prejazd je dovoleny len vtedy, ked’
je brana uplne otvorena a kridla nehybné.

N
N

DETI

Automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. Prostrednictvom svojich detekénych
systémov kontroluje a garantuje svoj pohyb pocas
pritomnosti osdb alebo veci. Napriek tomu je
obozretné zakazat detom hrat sa v blizkosti
automatickej brany a nenechavat dialkové
ovladace v ich dosahu, aby nepriSlo k neuvedo-
melej aktivacii. Automatické zariadenie nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami
(vratane deti), ktorych fyzické, zmyslové alebo
mentalne schopnosti su znizené, alebo ktorym
chybaju skusenosti alebo vedomosti, ak tieto nie
su pod dozorom alebo neboli pouc¢ené o pouzivani
vyrobku osobou zodpovednou za ich bezpecénost'.

Anomalie: ak spozorujete akékolvek nezvyCajné spravanie
automatického zariadenia, vypnite elektrické napdjanie a
vykonajte manualne odblokovanie pohonu (vid prislusny navod),
aby brana mohla fungovat rucne. Nevykonavajte sami ziadnu
opravu, ale poziadajte o servisny zasah vasho dbéveryhodného
montéra.

|| Neupravuijte zariadenie a parametre programovania
a nastavenia riadiacej jednotky: zodpovednost’ je
na vaSom montérovi.

Porucha alebo vypadok napajania: v odakavani servisného
zasahu vasho montéra alebo obnovy dodavky elektrickej energie,
ak zariadenie nie je vybavené nuddzovou batériou, branu mdzete
pouzivat po vykonani manualneho odblokovovania pohonu (vid
prislusny navod) a hybat kridlami brany rucne.

Nefunkéné bezpecnostné zariadenia: pohon mobze
fungovat, aj ked niektoré bezpeCnostné zariadenie nefunguje
spravne alebo je pokazené. Viedy je mozné ovladat branu v
rezime “osoba pritomna”, a to nasledovnym sp6sobom:

1. Poslite prikaz na aktivaciu brany, s vysielacom alebo

kluCovym selektorom a pod. Ak vSetko funguje spravne,

brana sa normélne hybe, v opacnom pripade postupujte
nasledovne:

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

3. Priblizne po 2 sekundach zaCne brana vykonavat Zelany
manéver v rezime “osoba pritomna’, to znamena, ze
brana sa bude hybat len dovtedy, kym bude aktivny prikaz
(napr. stlacené tlacidlo vysielaca).

Ak su bezpe€nostné zariadenia nefunkéné,
odporuca sa dat’ ich opravit’ ¢o najskor kvalifikova-
nému technikovi.

N

'

Kolaudécia, pravidelny servis a pripadné opravy musia byt
zaznamenané osobou, ktora tieto prace vykonava, a doklady
musia byt ulozené u majitela zariadenia. Jediné zasahy, ktoré
modze pouzivatel pravidelne vykonavat, su Cistenie skliCok
fotobuniek (pouzite mékku handriCku, mierne navih¢enu vodou) a
odstranenie pripadnych listov &i kamienkov, ktoré by mohli
prekazat pohybu automatickej brany.

Pouzivatel automatickej brany musi pred
vykonanim akejkolvek servisnej operacie rucne
odblokovat’' pohon, aby sa zabranilo neo¢akavanej
aktivacii brany zo strany tretich osob (vid’
prislusny navod).

Servis: na udrzanie konstantnej Urovne bezpeénosti a zarucenie

maximalnej zivotnosti celej automatickej brany je potrebny
pravidelny servis (aspon kazdych 6 mesiacov).

|| Akykolvek zasah tykajuci sa kontroly, servisu
alebo opravy, musi byt vykonany jedine kvalifiko-
vanym pracovnikom.

Likvidacia: na konci zivota automatického zariadenia sa uistite,
ze jeho likvidaciu vykona kvalifikovany pracovnik a ze materialy
budu recyklované alebo zlikvidované v sulade s normami platnymi
vo vasej krajine.

|| Ak bol pohon zablokovany prikazom “Zablokuj
pohon”, po poslani prikazu sa brana nehybe a
majak vyda 9 kratkych zableskov.
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